EINBAU- UND
BEDIENUNGSANILEITUNG

¥

EB 8387-5

Originalanleitung

FOUNDATION

Elektropneumatischer Ex-d-Stellungsregler Typ 3731-5
mit FOUNDATION™-Fieldbus-Kommunikation

N siLPL
Capability

wwwwwwwwwww
nnnnnnnnnnn

Firmwareversion 1.45 c € [H ceErtiggd

Ausgabe Marz 2016



Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit SAMSON-
Gerdten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispielhaft und
daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Gerdtebezogene Dokumente, wie beispielsweise die Einbau- und Bedie-
nungsanleitungen, stehen im Internet unter www.samsongroup.com >
Service & Support > Downloads > Dokumentation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zu  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fiihren kénnen

1 Tipp
Praktische Empfehlungen
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der SAMSON:-Stellungsregler Typ 3731-5 wird an pneumatische Stellventile angebaut und
dient der Zuordnung von Ventilstellung und Stellsignal. Das Gerdit ist fir genau definierte Be-
dingungen ausgelegt (z. B. Betriebsdruck, Temperatur). Daher muss der Betreiber sicherstel-
len, dass der Stellungsregler nur dort zum Einsatz kommt, wo die Einsatzbedingungen den
technischen Daten entsprechen. Falls der Betreiber den Stellungsregler in anderen Anwen-
dungen oder Umgebungen einsetzen mochte, muss er hierfir Ricksprache mit SAMSON
halten.

SAMSON haftet nicht fir Schiden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgemédfien Ver-
wendung resultieren sowie fir Schaden, die durch duf3ere Krdfte oder andere cuf3ere Einwir-
kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -moglichkeiten den technischen Daten entnehmen.

Verniinftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung
Fir folgende Einsatzgebiete ist der Stellungsregler Typ 3731-5 nicht geeignet:

— Einsatz aufBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemdfen Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen

—  Ausfishrung von nichtbeschriebenen Wartungstdtigkeiten

Qualifikation des Anwenders

Der Stellungsregler darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der
Technik eingebaut, in Betrieb genommen und gewartet werden. Fachpersonal im Sinne die-
ser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen Ausbil-
dung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschldgigen Normen die
ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und magliche Gefahren erkennen konnen.

Fir den Umgang mit dem explosionsgeschitzten Stellungsregler Typ 3731-5 missen die Per-
sonen eine Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an explosi-
onsgeschiitzten Gerdten in explosionsgefdhrdeten Anlagen haben.

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem Stellungsregler ist keine Schutzausriistung erforderlich. Bei
Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am angeschlossenen Ventil
notwendig sind.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

> Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Schutzeinrichtungen

Bei Ausfall der pneumatischen Hilfsenergie entliftet der Stellungsregler den Antrieb und das
Stellventil geht in die vom Antrieb vorgegebene Sicherheitsstellung.

Warnung vor Restgefahren

Der Stellungsregler hat direkten Einfluss auf das Stellventil. Um Personen- oder Sachschdden
vorzubeugen, missen Betreiber und Anwender Geféhrdungen, die am Stellventil vom Durch-
flussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stelldruck und von beweglichen Teilen ausgehen
kdnnen, durch geeignete MafBnahmen verhindern. Dazu missen Betreiber und Anwender al-
le Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung,
insbesondere fir Einbau, Inbetriebnahme und Instandhaltung, befolgen.

Falls sich durch die Hohe des Zuluftdrucks im pneumatischen Antrieb unzuldssige Bewegun-
gen oder Krdfte ergeben, muss der Zuluftdruck durch eine geeignete Reduzierstation be-
grenzt werden.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Anwender diese Einbau- und Be-
dienungsanleitung zur Verfigung zu stellen und den Anwender in der sachgerechten Bedie-
nung zu unterweisen. Weiterhin muss der Betreiber sicherstellen, dass der Anwender oder
Dritte nicht gefdhrdet werden.

Sorgfaltspflicht des Anwenders

Der Anwender muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung vertraut sein
und sich an die darin aufgefihrten Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinweise halten.
Dariber hinaus muss der Anwender mit den geltenden Vorschriften beziglich Arbeitssicher-
heit und Unfallverhiitung vertraut sein und diese einhalten.

EB 8387-5 7



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Instandsetzung von Ex-Geraten

Wird das Betriebsmittel in einem Teil, von dem der Explosionsschutz abhdngt, instand ge-
setzt, so darf dieser erst wieder in Betrieb genommen werden, wenn ein Sachverstandiger
das Betriebsmittel gemdf3 den Anforderungen des Explosionsschutzes iberprisft hat, dariber
eine Bescheinigung ausgestellt oder das Betriebsmittel mit seinem Prifzeichen versehen hat.
Die Prisfung durch den Sachverstandigen kann entfallen, wenn das Betriebsmittel vor der er-
neuten Inbetriebnahme vom Hersteller einer Stickprifung unterzogen wird und die erfolgrei-
che Stiickprisfung durch das Anbringen eines Prifzeichens auf dem Betriebsmittel bestdtigt
wurde.

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Das mit der CE-Kennzeichnung versehene Gerdt erfillt die nachfolgenden Anforderungen

der Richtlinien:

- Typ 3731-521:2014/30/EU, 2014/34/EU, 2011/65/EU

Das mit der EAC-Kennzeichnung versehene Gerdt erfiillt die nachfolgenden Anforderungen

der Richtlinien:

~ Typ 3731-5: TR CU 020/2011

- Typ 3731-521 und Typ 3731-524: TR CU 012/2011 mit den angewendeten GOST-Nor-
men:

— TOCT IEC 60079-1-2011

— TOCT P M3K 60079-7-2012

— TOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011

— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)
— TOCT P M3K 60079-31-2010

— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)

Konformitdtserkldrungen und EAC-Zertifikate im Detail, vgl. Anhang.

Mitgeltende Dokumente
Folgende Dokumente gelten in Ergdnzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:
- Bedienungsanleitung fir Ventildiagnose EXPERT*: B EB 8388-5

- Einbau- und Bedienungsanleitungen der Komponenten, an die der Stellungsregler ange-
baut wurde (Ventil, Antrieb, Stellventilzubehér ...)
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.1 Hinweise zu méglichen schweren Personenschédden

Lebensgefahr durch Bildung einer explosionsfihigen Atmosphare!
Unsachgemdfes Installieren, Betreiben oder Warten des Stellungsreglers in explosions-
fahiger Atmosphdre kann zur Zindung der Atmosphére und damit zum Tod fihren.

= Bei Montage und Installation in explosionsgefdhrdeten Bereichen die EN 60079-14,
VDE 0165 Teil 1 beachten.

= Installation, Betrieb oder Wartung des Stellungsreglers nur durch Personen durchfih-
ren lassen, die eine Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Ar-
beiten an explosionsgeschitzten Gerdten in explosionsgefihrdeten Anlagen haben.
Lebensgefahr durch Aufhebung des Explosionsschutzes!

Bei gedfinetem Gehdusedeckel des Stellungsreglers ist der Explosionsschutz nicht mehr
gewdhrleistet.

= Bei Montage- und Installationsarbeiten in explosionsgefdhrdeten Bereichen die
EN 60079-14, VDE 0165 Teil 1 beachten.

1.2 Hinweise zu mdglichen Personenschdden

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch bewegliche Teile am Ventil!

Wahrend der Initialisierung des Stellungsreglers und des Betriebs durchfdhrt das Ventil
seinen gesamten Hubbereich. Das Hineingreifen kann zu Quetschungen fihren.

= Wahrend der Initialisierung nicht in das Ventiljoch greifen und bewegliche Teile des
Ventils nicht berihren.

Aufheben des Explosionsschutzes durch Beschddigung des Deckelgewindes und/oder

des Anschlussgewindes!

= Druckgekapselte Gerdte nicht unter Spannung 6ffnen.

Nichteinhalten der geforderten Schutzart durch Undichtigkeit zum Anschlussraum

= Betrieb des Stellungsreglers nur mit verschlossenen Leitungseinfihrungen und arretier-
tem Drehdeckel.

EB 8387-5 9



Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.3 Hinweise zu méglichen Sachschéden

O HINWEIS

Beschadigung des Stellungsreglers durch unzulassige Einbaulage!
= Stellungsregler nicht mit der Rickseite nach oben montieren.

> Abluftéffinung bauseits nicht verschlief3en oder drosseln.

Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei der Inbetriebnahme!

Die einwandfreie Funktion des Stellungsreglers ist nur gewdhrleistet, wenn Montage und
Inbetriebnahme nach vorgegebener Reihenfolge durchgefihrt werden.

= Montage und Inbetriebnahme nach Kapitel 5 vornehmen.

Beschadigung des Stellungsreglers durch unzulassige elekirische Versorgung!
Die elektrische Speisung des Stellungsreglers erfolgt Gber die Busleitung.

= Nur Spannungsquelle, keine Stromquelle verwenden.

Beschddigung des Stellungsreglers und Fehlfunktion durch falsche Klemmenbelegung!

Die einwandfreie Funktion des Stellungsreglers erfordert die Einhaltung der vorgegebe-
nen Klemmenbelegungen.

= Elektrische Anschlisse gemdf3 Klemmenbelegung vornehmen.

Fehlfunktion durch fehlende Initialisierung!

Durch die Initialisierung wird der Stellungsregler mit der Anbausituation abgeglichen.
Erst nach erfolgreich durchgefihrter Initialisierung ist der Stellungsregler betriebsbereit.

= Stellungsregler bei der Erstinbetriebnahme initialisieren.

= Stellungsregler nach Anderung der Anbausituation initialisieren.

Beschadigung des Stellungsreglers durch unzuléssiges Erden elekirischer SchweiBgerd-
te!

= Elektrische Schweif3gerdte nicht in der Néihe des Stellungsreglers erden.

10 EB 8387-5



2 Kennzeichnungen am Gerdt

2.1 Typenschild

Kennzeichnungen am Gerét

SANSON 3731-5 "] [oarer
FOUNDATION ™ Fieldbus Positioner ¥
Communication Profile Class: FouNDATION
Ehysilml Layer Closs: 2 c €
upply max. o
Fieldbus * =
4
Option: 6 L .
5 A- 6 1 Kommunikationsprofil
B 6 2 Physikalische Schicht
6 3 max. Zuluftdruck
- 4 Zindschutzart bei Ex-Gerdten
A* See technical data and explosion-profection cerfificate for 5 Optionale Zusatzausstattung
permissible ambient temperature and maximum values. 6 Angaben zum elektrischen Anschluss fir
X optionale Zusatzausstattung
Firmware 7 7 Firmwareversion
Model  3731-5 8 8 Model-Nr.
Var.-ID 9 9  Varianten-ID
Serial no. 10 10  Seriennummer
11 Baujahr (Format mm/JJJJ)
SAMSON AG D-60314 Frankfuri Made in Germany
Output NPT- Supply 1 Date, Data, data oder 2Rt
i Info

Je nach Zulassung kann das Layout des Typenschilds variieren.

EB 8387-5
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

2.2 Artikelcode

Stellungsregler Typ3731-5x x x x x x 00 0 x 1 x 000

mit Display, Autotune, Founpation™ fieldbus

Ex-Schutz

ATEX:

Il 2G Ex db IIC Té Gb, Il 2G Ex db eb IIC T6 Gb;
Il 2G Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb;

Il 2G Ex ia IIC T6 Ga;

Il 2D Ex th IC T80°C DB IP66

FM/CSA:

Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D;

Class |, Zone 1, Groups lIB+H2;

Class I, Div. 1+2 Groups E, F, G; Class Ill/
Class |, Zone 1, Group IIB+H2 T4..Té;
Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D T4...T6;
Class II, Div. 1, Groups E, F, G

JIS: Exd IC T6

Option (Zusatzausstattung)
ohne
Bindreingang

Zwangsentliftung

Diagnose
EXPERT
EXPERT*/PST

Elektrisches Anschlussgewinde
2xM20x 1,5
2x V2 NPT

Ex-Zertifikat
wie unter Tabelle 11 angegeben

IECEx:

Ex d IC T6, T5, T4 Gb;
Exd e lICT6, T5, T4 Gb;
Ex tb IIC T80°C Db IP46

12
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Stellungsregler

Typ 3731-5

mit Display, Autotune, Founpation™ fieldbus

EAC:

1Ex d IIC T6/T5/T4 Gb X

1Exd e IC T6/T5/T4 Gb X

1Ex d [ia Ga] IC T6/T5/T4 Gb X
1Ex ia ICT6/T5/T4 Gb X

Ex tb IC T 80 °C Db X

Spezielle Anwendungen
ohne
Gerdt lackvertrdglich (IP 41/NEMA 1)

Sonderausfihrung

ohne

EB 8387-5
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Aufbau und Wirkungsweise

3 Aufbau und Wirkungsweise
2 vgl. Bild 1

Der elektropneumatische Ex-d-Stellungsreg-
ler wird an pneumatische Stellventile ange-
baut und dient der Zuordnung von Ventilstel-
lung (Regelgrofie x) und Stellsignal (Sollwert
w). Das elekirische Stellsignal einer Regel-
oder Steuerungseinrichtung wird mit dem
Hub oder Drehwinkel des Stellventils vergli-
chen und ein Stelldruck (Ausgangsgrofle y)
fr den pneumatischen Antrieb ausgegeben.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen
aus einem elektrischen Wegaufnehmersys-
tem (2), einem analog arbeitendem
i/p-Wandler (6) mit nachgeschaltetem Luft-
leistungsverstdrker (7) und der Elektronik mit
Mikrocontroller (5).

Bei einer Regeldifferenz wird der Antrieb be-
oder entlijftet. Per Software oder vor Ort
|Gisst sich der Stelldruck zum Antrieb auf

1,4 bar, 2,4 bar oder 3,7 bar begrenzen.
Uber den fest eingestellten Durchflussregler
(9) wird ein konstanter Luftstrom zur Atmo-
sphdre hergestellt, der zum einen der Spu-
lung des Gehduseinneren und zum anderen
der Optimierung des Luftleistungsverstdrkers
(7) dient. Der i/p-Wandler (6) wird iber den
Druckregler (8) mit einem konstanten Vor-
druck versorgt, um Zuluftdruckabhdngigkei-
ten zu verhindern.

Alle Teile sind in einem Ex-d-Gehduse ge-
kapselt, der elektrische Anschluss erfolgt
Uber einen gefrennten Anschlussraum, der
ebenfalls in Ex d ausgefihrt ist.

Die Standarddiagnose EXPERT ist in den
Stellungsregler integriert. Sie bietet Informa-

tionen Uber den Stellungsregler und gene-
riert Diagnose- und Statusmeldungen, die im
Fehlerfall eine schnelle Fehlerortung ermagli-
chen.

Der Stellungsregler ist mit dem entsprechen-
den Zubehor fir die folgenden Anbauvari-
anten geeignet:

— Direktanbau an SAMSON-Antriebe
Typ 3277-5:
= vgl. Kapitel 5.3

— Direktanbau an SAMSON-Antriebe
Typ 3277:
> vgl. Kapitel 5.4

— Anbau an Antriebe nach IEC 60534-6
(NAMUR-Anbau):
2 vgl. Kapitel 5.5

- Anbau an Mikroventil Typ 3510:
2 vgl. Kapitel 5.6

— Anbau an Schwenkantriebe nach
VDI/VDE 3845:
= vgl. Kapitel 5.7

14
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Aufbau und Wirkungsweise

‘ Serial

A2 (Y
Interface # 16 - |I- |-ﬁ |-%\ -|B-|§§ J/

| % P
! “"“l |I_|| %%
‘ o P S I

FOUNDAJUON ™ fielﬁi—

bus | 2 19
»—J— I_JEJ #

IEC 61 1?8-2 #

- PD > 5
| 3 .
| o
| 876
nT

~
-4

‘ W

\

O
|

Lo Ex-d-Kapsel
8 T ¥ |> : Q] x-d-Kapselung

®
\V
/N

1 Stellventil 9 Durchflussregler

2 Wegaufnehmer 16 Display

3 PD-Regler 17 Ansteverung fir Zwangsentliftung
4 |EC-61158-2-Interface-Baustein (optional)

5 Mikrocontroller 19 D/A-Wandler

6 i/p-Wandler 20 Serielle Schnittstelle (SSP)

7 Luftleistungsverstéirker 22 Bedienknopf

8  Druckregler 23 Bindreingang (optional)

Bild 1:  Schaltbild des Ex-d-Stellungsreglers Typ 3731-3
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Aufbau und Wirkungsweise

3.1

Zwangsentliftung

Zusatzausstattung

Wenn keine Betriebsspannung an den ent-
sprechenden Klemmen anliegt, wird der
i/p-Wandler nicht angesteuert. Der Stel-
lungsregler kann nicht arbeiten und das
Stellventil geht, unabhdngig vom Sollwert, in
die vom Antrieb vorgegebene Sicherheits-
stellung (SAFE).

Bindreingang
Der Stellungsregler besitzt einen optionalen
Bindreingang.
— Anschluss an den Klemmen A-B:
Uber den Bindreingang fir Gleichspan-
nungssignale konnen beliebige Prozes-

sinformationen iiber FOUNDATI-
oN™ fieldbus ausgetauscht werden.

- Anschluss an den Klemmen B-C:
Eingang zum Anschluss eines potentialf-
reien Kontakts, der vom Stellungsregler
gespeist wird. Der Schaltzustand des Bi-
ndreingangs kann Uber den FOUNDATI-
oN™ fieldbus signalisiert werden.

Erweiterte Ventildiagnose EXPERT*
Bestellnummern, vgl. Tabelle 5

EXPERT* ist eine optionale im Stellungsregler
integrierte Diagnosefirmware, die eine vor-
beugende, zustandsorientierte Wartung von
Stellventilen mit pneumatischem Antrieb er-
laubt. Sie erweitert die bereits als Standard
im Stellungsregler enthaltene Diagnosefirm-
ware EXPERT und bietet erweiterte Funktio-
nen zur Erkennung von Verschlechterungen
der Ventilparameter und gestattet dem An-

wender eine frihzeitige Planung von vorbeu-
genden Wartungs- und Instandhaltungsar-
beiten, wodurch die Anlagenverfigbarkeit
erhoht werden kann.

Ist EXPERT* ab Werk nicht installiert, besteht
die Maglichkeit EXPERT* durch den Erwerb

eines Aktivierungscodes oder in Verbindung
mit TROVIS-VIEW mittels eines USB-Dongle
nachtrdglich freizuschalten.

3.2 Kommunikation

Die komplette Ansteuerung des Stellungsreg-
lers erfolgt in digitaler Signalibertragung
nach der FOUNDATION™-Fieldbus-Spezifika-
tion.

Die Datenibertragung erfolgt als bitsynchro-
ne Strommodulation mit einer Geschwindig-
keit von 31.25 kbit/s auf verdrillten Zwei-

draht-Leitungen entsprechend IEC 61158-2.

3.2.1 Konfiguration mit

TROVIS-VIEW

Die Konfiguration des Stellungsreglers kann
mittels SAMSON-Konfigurations- und Be-
dienoberfldche TROVIS-VIEW erfolgen. Der
Stellungsregler wird hierfir mit seiner digita-
len Schnittstelle SAMSON SERIAL INTERFACE
(SSP) Gber ein Adapterkabel mit der
USB-Schnittstelle des PCs verbunden.
TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parame-
trierung des Stellungsreglers und die Visuali-
sierung der Prozessparameter im Online-Be-
trieb.

16
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i Info
TROVIS-VIEW ist eine kostenlose Software,
die auf der SAMSON-Internetseite unter
» www.samson.de > SERVICE & SUPPORT
> Downloads > TROVIS-VIEW heruntergela-
den werden kann.

3.2.2 Konfiguration mit
NI-BUS™-Konfigurator

Die Konfiguration des Stellungsregers kann
auch iber den NI-FBUS™ Konfigurator von
National Instruments erfolgen. Zur Anbin-
dung an den FOUNDATION™ fieldbus wird
eine Interface Karte im PC bendtigt.

Mit dem NI-FBUS™ Konfigurator kénnen die
integrierten Funktionsblocke verschaltet wer-
den.

Aufbau und Wirkungsweise

EB 8387-5
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Aufbau und Wirkungsweise

3.3 Zubehor

Tabelle 1: Direktanbau Typ 3277-5 (vgl. Kapitel 5.3)

Anbauteile Bestell-Nr.
Standardausfihrung fir Antriebe bis 120 cm? 1400-7452
Lackvertragliche Ausfihrung fir Antriebe bis 120 cm? 1402-0940
Zubehdr am Antrieb Bestell-Nr.
Umschaltplatte alt bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alf) 1400-6819
Umschaltplatte neu bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.01 (neu) ! 1400-6822
Anschlussplatte neu fir Antrieb Typ 3277-5xx00cxx.01 (neu) ! G Vs und 8 NPT 1400-6823
Anschlussplatte alt fiir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt) G 1400-6820
Anschlussplatte alt fiir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt) Ve NPT 1400-6821
Zubehér am Stellungsregler Bestell-Nr.
Anschlussplatte (6) GV 1400-7461
G 1400-7458

Manometerhalter (7)
a NPT 1400-7459
Manometeranbausatz (8) bis max. 6 bar (Output/Supply) Edelstahl/Messing 14020938
Edelstahl/Edelstahl 1402-0939

1) Bei neuen Antrieben (Index .01) kdnnen nur neue Umschalt- und Anschlussplatten verwendet werden, alte und neve
Platten sind nicht gegeneinander austauschbar.

Tabelle 2: Direktanbau Typ 3277 (vgl. Kapitel 5.4)

Anbauteile Bestell-Nr.
Standardausfihrung an Antriebe 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
G Vi 1400-8819
Verbindungsblock mit Dichtungen und Schraube -
Va NPT 1402-0901
Edelstahl/Messing 1402-0938
M teranbausatz bi . 6 bar (Output/Suppl
anometeranbausatz bis max. ¢ bar (Qufput/Supply) Edelstahl/Edelstahl 1402-0939
Rohrverbindung mit Verschraubung ! Bestell-Nr.
. G Vs/G ¥ 1402-0970
Antrieb 175 cm?, Stahl
Va NPT/% NPT 1402-0976
Gu/G¥s 1402-0971
Antrieb 175 cm?, Edelstahl A
Va NPT/% NPT 1402-0978
) G /G % 1400-6444
Antrieb 240 cm?, Stahl
Va NPT/%s NPT 1402-0911
G /G ¥ 1400-6445
Antrieb 240 cm?, Edelstahl A
4 NPT/% NPT 1402-0912
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. G /G % 1400-6446
Antrieb 350 cm?, Stahl
Vs NPT/%s NPT 1402-0913
G V4/G ¥ 1400-6447
Antrieb 350 cm?, Edelstahl o
Vs NPT/%s NPT 1402-0914
. G /G ¥ 1402-0972
Antrieb 355 cm?, Stahl
Vs NPT/%s NPT 1402-0979
G Va/G ¥ 1402-0973
Antrieb 355 cm?, Edelstahl 4/G %
Vs NPT/%s NPT 1402-0980
. G /G ¥ 1400-6448
Antrieb 700 cm?, Stahl
Va NPT/% NPT 1402-0915
G /G ¥ 1400-6449
Antrieb 700 cm?, Edelstahl 4
Va NPT/% NPT 1402-0916
. G /G ¥ 1402-0974
Antrieb 750 ecm?, Stahl
Va NPT/% NPT 1402-0981
G /G ¥ 1402-0975
Antrieb 750 cm?, Edelstahl 4
Va NPT/¥8 NPT 1402-0982
- fir Wirkrichtung ,Antriebsstange einfahrend”;
bei Belisftung der oberen Membrankammer;
Federraumbeliftung bei Wirkrichtung , Antriebsstange ausfahrend”
Tabelle 3: Anbau nach IEC 60534-6 ) (vgl. Kapitel 5.5)
Hub in mm | Hebel | fir Antrieb Bestell-Nr.
7,5 S |Typ 3271-5 mit 60/120 cm? am Mikroventil Typ 3510 1402-0478
5bis 50 | M |Fremdantriebe und Typ 3271 mit 120 bis 700 cm? 1400-7454
14bis100| L |Fremdantriebe und Typ 3271, Ausfihrung 1000 und 1400-60 cm? 1400-7455
Typ 3271, Ausfishrungen 1400-120 und 2800 cm? bei 30/60 mm Hub 1400-7466
Anbauwinkel fir Emerson und Masoneilan Hubantriebe; zusétzlich wird je nach
30oder 60| L Hub ein Anbausatz nach IEC 60534-6 bendtigt, Auswahl vgl. Zeilen oben. 1400-6771
Valtek Typ 25/50 1400-9554
40bis 200| Xt Fremdantriebe und Typ 3271, Ausfihrungen 1400-120 und 2800 cm? bei 1400-7456
120 mm Hub
Zubehor Bestell-Nr.
Anschlussplatte G Vs 1400-7461
GVa 1400-7458
Manometerhalter
Ya NPT 1400-7459
" eranb 2 bi 6 bar (Output/Supply] Edelstahl/Messing 1402-0938
nometeran z bis max. r
anomeleranbasdlz Bis max. © bar TUIpUl/ uppYy Edelstahl/Edelstahl | 1402-0939

1) Hebel M ist am Grundgerdt angebaut (im Lieferumfang des Stellungsreglers enthalten)

EB 8387-5
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Tabelle 4: Anbau an Schwenkantriebe (vgl. Kapitel 5.7)

Anbauteile/Zubehor Bestell-Nr.
Anbau nach VDI/VDE 3845 (September 2010), Einzelheiten vgl. Kapitel 3.7
Grofle AAT bis AA4, schwere Ausfihrung 1400-9244
Grofle AAS5, schwere Ausfishrung (z. B. Air Torque 10 000) 1400-9542
Konsolenoberfléiche entspricht Befestigungsebene 2, schwere Ausfihrung. 1400-9526
Anbau an SAMSON-Typ 3278 160 cm? und VETEC-Typen S160, R und M, schwere Ausfihrung 1400-9245
Anbau an SAMSON-Typ 3278 mit 320 cm? und VETEC-Typ S320, schwere Ausfihrung 1400-3891
1403?9526
Anbau an Camflex II 1400-9120
Anschlussplatte GV 1400-7461
G 1400-7458
Manometerhalter
Zubehor Va NPT 1400-7459
Manometeranbausatz bis max. 6 bar (Output/Supply) Edelstahl/Messing 1402:0938
Edelstahl/Edelstahl | 1402-0939
Tabelle 5: Zubehér allgemein
Bezeichnung Bestell-Nr.
Umkehrverstérker fir doppeltwirkende Antriebe Typ 3710
Stelld.ruckdrosseln (Einschraubdrossel (Sachnummer 0390-1424) und 1400-6964
Messingdrossel (Sachnummer 0390-1423))
Freischaltcode EXPERT* fiir Stellungsregler Typ 3731-5 1400-9318
USB-I?ongle EXPERT* (Anzch.| der Freischaltungen angeben!) 1400-9555
Nur einsetzbar zusammen mit TROVIS-VIEW 6661-1065
TROVIS-VIEW mit Gerdtemodul 3731-5 6661-1065
Serial-Interface Adapter (SAMSON SSP-Schnittstelle — RS-232-Schnittstelle (PC)) 1400-7700
Is.olafed-USB-Interface-Adcpter (SAMSON-SSP-Schnittstelle — USB-Schnittstelle (PC)) 1400-9740
einschl. TROVIS-VIEW-CD
Tabelle 6: Zubehér fir den elektrischen Anschluss
Anbauteile Bestell-Nr.
Kabelverschraubung M20 x 1,5; Ex e; Kunststoff schwarz 8808-0178
Verschlussstopfen; Ex de; Edelstahl M20x 1,5 8323-1203
(Zulassungen CENELEC, CSA, GOST, IECEx) V5 NPT 8323-1204
Kabeleinfihrung fir nicht armierte Kabel; Ex e, Ex d, Ex tD A21 M20x 1,5 8808-0200
(Zulassungen CENELEC, IECEx) V5 NPT 8808-2010
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3.4 Hubtabellen

i Info
Der Hebel M ist im Lieferumfang enthalten.
Hebel S, L, XL zum Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR) sind als Zubehor erhéiltlich (vgl. Ta-
belle 3, Seite 19).

Tabelle 7: Direktanbau an Antrieb Typ 3277 (vgl. Kapitel 5.4)

AntriebsgroBe Nennhub  [Einstellbereich Stellungsregler ! | Erforderlicher | Zugeordnete
[em?] [mm] Hub [mm] Hebel Stiftposition
120 7,5 5,0 bis 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 bis 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 bis 50,0 M 50
Tabelle 8: Anbau nach IEC 60534-6 (vgl. Kapitel 5.5)
SAMSON-Stellventile Einstellbereich Stellungsregler !
mit Antrieb Typ 3271 andere Stellventile
Antriebsgrofe Nennhub min. Hub max. Hub | Erforderlicher | Zugeordnete
[cm?] [mm] [mm] [mm] Hebel Stiftposition
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15
7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5
355/700/750 15 und 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
vgl. Herstellerangabe 200 vgl. Herstellerangabe 300
Tabelle 9: Anbau an Schwenkantriebe (vgl. Kapitel 5.7)
Drehwinkel Erforderlicher Hebel Zugeordnete Stiftposition
24 bis 100° M 90°
1} Werte beziehen sich auf NOM-Initialisierung
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3.5 Technische Daten

Tabelle 10: Stellungsregler Typ 3731-5

FOUNDATION™ fieldbus-Stellungsregler Typ 3731-5
Es gelten zusatzlich die technischen Daten der Prifbescheinigung.

Nennhub einstellbar Direktanbau an Antrieb Typ 3277: 3,6 bis 30 mm
Anbau nach [EC 60534-6 (NAMUR): 3,6 bis 200 mm
Schwenkantriebe (VDI/VDE 3845): 24 bis 100° Drehwinkel
Hubbereich  einstellbar innerhalb des initialisierfen Hubs/Drehwinkels
Einschrainkung auf maximal /5 méglich.
Busanschluss Feldbusinterface gemaf3  IEC 61158-2, busgespeist
Physical Layer Class 113 (nicht Ex-Ausfihrung) - 111 (Ex-Ausfihrung)
Feldgerdt nach FM 3610 entity und FISCO
Kommuni- Feldbus Dateniibertragung gemdf3 FOUNDATION™-Fieldbus-Spezifikation
kation Communication Profile Class: 31 PS, 32 L

Interoperabilitéit geprift nach ITK 6.2.0

Ausfihrungszeiten

AO FB: 30 ms - DI FB: 20 ms - PID: 40 ms

lokal

SAMSON SSP-Schnittstelle und Serial Interface Adapter
Software-Voraussetzung (SSP): TROVIS-VIEW mit Datenbank-Modul 3731-5

Zuldssige Befriebsspannung

9 bis 32 V DC - Speisung iiber Busleitung
Es gelten zusdtzlich die Grenzen der Baumusterpriifbescheinigung

Maximaler Betriebsstrom

15 mA

Zusdtzlicher Strom im Fehlerfall

0 mA

Zuluft

Hilfsenergie

Typ 3731-521, Typ 3731-527: 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)
Typ 3731-523: 1,4 bis 6 bar (20 bis 90 psi)

Luftquallitét nach
1SO 8573-1
Ausg. 2004

PartikelgraBe und -Mengen: Klasse 4 - Olgehalt: Klasse 3

Feuchte und Wasser: Klasse 3

Drucktaupunkt mindestens 10 K unter der niedrigsten zu erwartenden Umge-
bungstemperatur

Stelldruck (Ausgang)

0 bar bis Zuluftdruck

Kennlinie linear/gleichprozentig/invers gleichprozentig
Stellklappe, Drehkegelventil oder Kugelsegmentventil: linear/gleichprozentig
benutzerdefiniert: einstellbar iber Bediensoftware
Abweichung <1%
Hysterese <0,3%
Ansprechempfindlichkeit <0,1%

Laufzeit

Fir Zuluft und Abluft getrennt iber Software bis 240 s einstellbar.

Bewegungsrichtung

umkehrbar

Luftverbrauch

zuluftunabhdngig < 1101, /h

22
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FOUNDATION™ fieldbus-Stellungsregler Typ 3731-5
Es gelten zusdtzlich die technischen Daten der Priifbescheinigung.

Luftlieferung  Antrieb beliften

bei Ap =6 bar: 8,5m3/h - bei Ap =1,4bar: 3,0 m3/h - Ky, 20 = 0,09

Antrieb entliften

bei Ap = 6 bar: 14,0 m 3/h - bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky 200 = 0,15

Zuldssige Umgebungstemperatur | —40 bis +80 °C
Es gelten zusdtzlich die Grenzen der Prijfbescheinigung.
Zuléssige Lagertemperatur -60 bis 80 °C

Einflisse Temperatur

<0,15%/10K

Hilfsenergie

keine

Ritteleinfluss

<0,25 % bis 2000 Hz und 4 g nach IEC 770

Elektromagnetische Verrdglichkeit

Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 und NE 21
werden erfillt.

Elektrische Anschlisse

2 Gewindebohrungen 72 NPT oder wahlweise M20 x 1,5 - Schraubklemmen fiir
Drahtquerschnitt 2,5 mm?

Schutzart

IP 66 / NEMA 4X

Konformitdit

CE-HI

Werkstoffe

Gehduse

Aluminium Druckguss EN AC-AlSi10Mg (Fe) (EN AC-43400) nach DIN 1706 -
chromatiert und pulverlackbeschichtet

AuBenliegende Metallteile

korrosionsfester Stahl 1.4404/316L

Gewicht

ca. 2,5 kg

Optionen fir Typ 3731-5

Bindreingang, galvanisch getrennt

Anschluss Klemmen A-B Klemmen B-C
Spannungseingang 0 bis 30 V DC, verpolsicher | fiir externen potenzialfreien
Kontakt
Eingang Stromaufnahme: 3,5 mA bei 24 V R < 100 Q; Kontaktbelastbar-
Zerstdrgrenze: 40 V keit: 100 mA
Zerstorgrenze: 20V /
5,8 mA

Signal “1” bei Ue > 5V
Signal “0” bei Ue < 3V

Zwangsentliftung, galvanisch gefrennt

Eingang 0 bis 40 V DC / 0 bis 28 V AC, Zerstorgrenze 45V DC / 32 V AC, Eingangs-
widerstand 27 kQ
Signal Sicherheitsstellung bei Eingangsspannung < 3 V - Normalbetrieb bei Eingangs-

spannung >5,5 V

EB 8387-5
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Tabelle 11: Zusammenstellung der erteilten Ex-Zulassungen

Typ Zulassung Ziindschutzart/Bemerkungen
Ex 112G Ex db IIC T6 Gb, Il 2G Ex db eb IC T6 Gb;
EC B oy, Nummer PTB 11 ATEX 1014 Il 2G Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb;
rUFbZ:chl;?n?- Datum 08.04.2019 I 2G Ex ia IC T6 Go;
P Il 2D Ex tb IIIC T80°C DB IP66
gung
RU C-DE. 1Exd IC T6/T5/T4 Gb X
Nummer HA65.B.00510/20 1Exd e IC T6/T5/T4 Gb X
FAL E Datum  18.03.2020 16xd o Gl ICT6/1574 Gb X
e L X ia
giltig bis  18.03.2025 Ex th IC T 80 °C Db X
Nummer AP HQ MH 104 6238
CCoe Datum 01.07.2018 Exd IICT6
giltig bis  31.12.2023
Nummer [ECEx PTB 11.0084X ExdIICTé, T5, T4 Gb;
IECEx ExdellCTé, T5, T4 Gb;
5 Datum  14.09.2011 Ex th IIIC T8O°C Db IP66
Nummer [Ex 13.0193X
Ex d ICT6, T5, T4 Gb;
= INMETRO  Datum  08.08.2016 Ex de IIC T6, 5, T4 Gb
) giltig bis 28.08.2019
Nummer 13-KB4BO-0036
KCS Datum  31.01.2013 Exd ICT6/T5/T4
gultig bis  31.01.2021
Nummer GYJ16.1083X
Ex d IC T6~T4;
NEPSI Datum  24.01.2016 Ex de IIC T6nTd
gilltig bis 23.01.2021
Nummer ZETC/21/2018
1 Exd IC T4.T6;
STCC Datum  27.04.2018 1 Ex de IC TA.T6
gilltig bis 26.04.2021
Nummer 1709815 Class I, Zc?ne 1, Group lIB+H2 T4..T6;
CSA Class I, Div. 1+2, Groups B, C, D T4..T6;
- Datum  04.10.2005 Class Il, Div. 1, Groups E, F, G
I
[Ye)
Nummer 3024956 Class |, Div. 1+2, Groups B, C, D;
FM Class I, Zone 1, Groups IIB+H2;
Datum 30.01.2006 Class |, Div. 1+2 Groups E, F, G; Class Il
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Typ Zulassung Ziindschutzart/Bemerkungen
RU C-DE.
;t‘ [H[ E Nummer HA65.B.0051 0/20 1Ex d IC T6/T5/T4 Gb X
P Datum  18.03.2020 Ex b IlIC T 80 °C Db X
g giiltig bis  18.03.2025
~ Nummer TC17747
8|S Datum  12.09.2018 Exd IIC T6
giltig bis  11.09.2023
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3.6 MaBe in mm

© © i
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3 PLTE [o@7 4
WH v @ A
: YA
236 Output Suppl
P et TP
. \ 2x Innengewinde
b / 2 NPT oder M20 x 1,5

Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

oder Anschlussplatte
Manometerhalter (nur fir G 4 ‘
Va NPT oder G Vs

70
I
[N

58

y;
L
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Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845
Befestigungsebene 1, Grof3e AAT bis AA4, vgl. Kapitel 3.7

Output Y,

Output Y, Supply (9)

fﬁfL#J= kb 30 -l Output Y, Umkehr- Output Y,
30 130 verstdrker

Typ 3710

3.7 Befestigungsebenen nach VDI/VDE 3845 (September 2010)

M

min

Befestigungsebene 2 (Konsolenoberfliiche)

Mé 1] 25
@é c !
- %&.,T 7~ Befestigungsebene 1 (Antriebsoberfliiche)

]

=
|
K
|

Antrieb

Ge | A| B | C @d My, | DV
AAO | 50| 25| 15| 55frMs | 66 | 50
AAT 80| 30| 20| 55frmM5 | 96 | 50
AA2 | 80| 30| 30| 55frms | 96 | 50
AA3 | 130 30| 30| 55frms | 146 | 50

o0 AA4 [ 130] 30| 50 | 55firM5 | 146 | 50
AA5 | 200 50 | 80 | 6,5firMé | 220 | 50
A 1) Flanschtyp FO5 nach DIN EN 1SO 5211
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4 Vorbereitende MaBnahmen
Nach Erhalt der Ware folgende Schritte
durchfihren:

1. Lieferumfang kontrollieren. Gelieferte
Ware mit Lieferschein abgleichen.

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prifen. Transportschaden melden.

4.1 Auspacken

O HINWEIS

Beschddigung des Stellungsreglers durch

eindringende Fremdkérper!

= Verpackung und Schutzfolien/Schutz-
kappen erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Stellungsregler auspacken.

2. Verpackung sachgemdf entsorgen.

4.2 Transportieren

= Stellungsregler unter Beachtung der

Transportbedingungen sicher verpacken.

Transportbedingungen

- Stellungsregler vor Guf3eren Einflissen
wie z. B. StofBen schitzen.

- Stellungsregler vor Nasse und Schmutz
schitzen.

— Transporttemperatur entsprechend der
zulassigen Umgebungstemperatur (vgl.
technische Daten, Kapitel 3.5) beriick-
sichtigen.

4.3 Lagern

O HINWEIS

Beschédigungen des Stellungsreglers durch

unsachgeméBe Lagerung!

= Llagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und langerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.

Lagerbedingungen

- Stellungsregler vor Guf3eren Einflissen
wie z. B. Stof3en, Schlagen und Vibratio-
nen schitzen.

— Korrosionsschutz (Beschichtung) nicht be-
schadigen.

- Stellungsregler vor Nasse und Schmutz
schiitzen. In feuchten RGumen Kondens-
wasserbildung verhindern. Ggf. Trocken-
mittel oder Heizung einsetzen.

- Lagertemperatur entsprechend der zulds-
sigen Umgebungstemperatur (vgl. techni-
sche Daten, Kapitel 3.5) bericksichtigen.

- Stellungsregler mit geschlossenem Deckel
lagern.

—  Pneumatische und elekirische Anschlisse
verschief3en.

28
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Montage und Inbetriebnahme

5 Montage und Inbetriecbnahme

5.1 Einbaulage

O HINWEIS

Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei

Anbau, Installation und Inbetriebnahme!

= Vorgegebene Reihenfolge der Hand-
lungsschritte beachten!

= Reihenfolge der Handlungsschritte:
1. Schutzkappen von den pneumatischen
Anschlissen entfernen.

2. Stellungsregler am Ventil anbauen.
= ab Kapitel 5.3

3. Pneumatische Installation vornehmen.
= ab Kapitel 5.9

4. Elektrische Installation vornehmen.
= ab Kapitel 5.11

5. Einstellungen vornehmen.
= ab Kapitel 7

O HINWEIS

Beschédigung des Stellungsreglers durch zu

hohe Druckverhdiltnisse!

= Bei Antrieben mit weniger als 240 cm?
Membranfléche eine Stelldruckdrossel
einbaven (vgl. Zubehér, Tabelle 5).

O HINWEIS

Beschddigung des Stellungsreglers durch

unzuléssige Einbaulage!

= Stellungsregler nicht mit der Riickseite
nach oben montieren.

= Abluftsffnung bauseits nicht verschlief3en
oder drosseln.

= Einbaulage beachten (vgl. Bild 3).

= Abluftsffnung (vgl. Bild 2) bauseits nicht
verschlief3en oder drosseln.

5.2 Hebel und Stiftposition

Uber den Hebel an der Stellungsregler-Riick-
seite und den am Hebel angebrachten Stift
wird der Stellungsregler an den verwendeten
Antrieb und an den Nennhub angepasst.

Die Hubtabellen auf Seite 21 zeigen den
maximalen Einstellbereich am Stellungsreg-
ler. Der realisierbare Hub am Ventil wird zu-
satzlich durch die gewdhlte Sicherheitsstel-
lung und die bendtigte Federvorspannung im
Antrieb begrenzt.

StandardmafBig ist der Stellungsregler mit

dem Hebel M (Stiftposition 35) ausgerustet
(vgl. Bild 4).

Bei Wechsel des Hebels:

= Den neu montierten Hebel zur Anpas-
sung an den inneren Messhebel einmal
von Anschlag zu Anschlag bewegen.
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Bild 2:  Ablufisffnung
(Stellungsreglerriickseite)

Bild 3:  Zuldssige Einbaulagen

Bild 4:  Hebel M mit Stiftposition 35
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5.3 Antrieb Typ 3277-5

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 1, Seite 18.

Antrieb mit 120 cm?

Wenn zusdtzlich zum Stellungsregler ein
Magnetventil 0.A. an den Antrieb angebaut
wird, sind abweichend zu der nachfolgen-
den Beschreibung die folgende Punkte zu
beachten:

= Die Umschaltplatte (9) entfdllt.

= Der Stelldruck muss vom Stelldruckaus-
gang ,Output” Gber die Anschlussplatte
(Zubehor, Bestell-Nr. 1400-6820) auf
den Antrieb gefihrt werden.

= Die riickseitige Verschlussschraube (4)
darf nicht entfernt werden.

Der Stelldruck wird je nach Anbau des Stel-
lungsreglers links oder rechts am Joch tber
eine entsprechende Bohrung auf die An-
triebsmembran gefihrt.

1. Symbol nach erforderlicher Sicherheits-
stellung und Anbausituation nach Bild 5
,Symbole” bestimmen:

Sicherheitsstellung: ,Antriebsstange aus-

fahrend” = Ventil bei Luftausfall schlie-
fend; ,Antriebsstange einfahrend” =
Ventil bei Luftausfall &ffnend
Anbausituation: links oder rechts mit
Blickrichtung auf die Umschaltplatte

2. Umschaltplatte (9) mit dem entsprechen-
den Symbol an der Markierung ausrich-
ten und am Antriebsjoch montieren.

3. Gegebenenfalls Manometerhalter (7) mit
Manometern oder bei erforderlichen An-
schlussgewinde G 4 die Anschlussplatte

(6) montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

. Verschlussschraube (4) auf der Stellungs-

reglerrickseite entfernen und den Stell-
druckausgang ,Output 38 am Stellungs-
regler (bzw. am Manometerhalter (7)
oder der Anschlussplatte (6)) mit dem
Stopfen (5) aus den Anbauteilen ver-
schliefen.

. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-

zen, ausrichten und so festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des

Ausbruches (Bild 5 links) in Richtung zum
Stelldruckanschluss befestigen, die auf-
geklebte Flachdichtung (14) muss zum
Antriebsjoch zeigen.

. Hub 15 mm: Am Hebel M (1) auf der

Stellungsreglerrickseite verbleibt der Ab-
taststift (2) auf Stiftposition 35 (Lieferzu-
stand).

Hub 7,5 mm: Den Abtaststift (2) aus
Stiftposition 35 I6sen und in die Bohrung
for Stiftposition 25 verschrauben.

. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses einlegen, dabei die
vier Haltenippel Gber die Gehduse-
schrauben und die beiden Klemmnippel
in die Gehduseaussparungen eindri-
cken.

. Vorspannfeder (17) unter den Hebel (1)

durch den Steg fishren und in die Gehdu-
sebohrung einstecken, Hebel (1) bis zum
Einrasten gegen den Anschlag driicken.

Stellungsregler an der Abdeckplatte (10)
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Symbole Umschaltplatte (9)
Antriebsstange
ausfohrenc?
v v
Anbau links Anbau rechts
pdy Antriebsstange
einfahrend
4 v
Stelldruckeingang

bei Anbau links

Stelldruckeingang

N —

—0VONOOUAWN———

Hebel

Mutter

Tellerfeder

Abtaststift

Mitnehmer
Verschlussschraube
Stopfen
Anschlussplatte fir G V4
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Umschaltplatte Antrieb
Abdeckpf;h‘e
Dichtring

Deckel
Entliftungsstopfen
Flachdichtung
Formdichtung
Vorspannfeder

(nur bei Direktanbau)

R

:IIH>H.]

Core

i
i

Bild 5:  Direktanbau fiir Antrieb Typ 3277-5 mit 120 cm?

I A Markierung bei Anbau rechts
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aufsetzen und mit seinen drei Befesti-
gungsschrauben festschrauben. Kontrol-
lieren, ob der Abtaststift (2) auf der
Oberseite des Mitnehmers (3) liegt. Der
Hebel (1) muss mit Federkraft auf dem
Mitnehmer aufliegen.

Bei der Montage darauf achten, dass der
Dichtring (10.1) in der Bohrung der Ab-
deckplatte eingelegt ist.

10. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-
ren. Dabei darauf achten, dass im einge-
bauten Zustand des Stellventils der Ent-
liftungsstopfen (11.1) nach unten zeigt,
damit evtl. angesammeltes Kondenswas-
ser abflieen kann.

5.4 Antrieb Typ 3277

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 2, Seite 18.

Antriebe mit 175 bis 750 cm?

Den Stellungsregler wie in Bild 6 dargestellt
am Joch montieren. Der Stelldruck wird Gber
den Verbindungsblock (12) auf den Antrieb
gefiihrt, bei Sicherheitsstellung ,Antriebs-
stange ausfahrend” intern Uber eine Bohrung
im Ventiljoch und bei ,Antriebsstange ein-
fahrend” durch eine externe Rohrverbin-
dung.

1. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

2. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des
Ausbruchs (Bild 6 links) in Richtung zum
Stelldruckanschluss befestigen, die auf-

geklebte Flachdichtung (14) muss zum
Antriebsjoch zeigen.

. Antriebe mit 355, 700 und 750 cm2:

Am Hebel M (1) den Abtaststift (2) aus
Stiftposition 35 &sen und in die Bohrung
fur Stiftposition 50 verschrauben.
Antriebe 175 bis 350 cm? mit 15 mm
Hub: Der Abtaststift (2) verbleibt auf
Stiftposition 35 (Lieferzustand).

. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses einlegen, dabei die
vier Haltenippel Gber die Gehduse-
schrauben und die beiden Klemmnippel
in die Gehduseaussparungen driicken.

. Vorspannfeder (17) unter den Hebel (1)

durch den Steg fihren und in die Gehdu-
sebohrung einstecken, Hebel (1) bis zum
Einrasten gegen den Anschlag dricken.
Stellungsregler an der Abdeckplatte (10)
aufsetzen und mit seinen drei Befesti-
gungsschrauben festschrauben. Kontrol-
lieren, ob der Abtaststift (2) auf der
Oberseite des Mitnehmers (3) liegt. Der
Hebel (1) muss mit Federkraft auf dem
Mitnehmer aufliegen.

. Kontrollieren, ob die Zunge der Dichtung

(16) seitlich am Verbindungsblock so
ausgerichtet ist, dass das Antriebssymbol
fir , Antriebsstange ausfahrend/einfah-
rend” mit der Ausfihrung des Antriebs
Ubereinstimmt. Andernfalls missen die
drei Befestigungsschrauben entfernt, die
Deckplatte abgehoben und die Dichtung
(16) um 180° gedreht wieder eingelegt
werden. Beim alten Verbindungsblock
(Bild 6 unten) muss die Schaltplatte (13)
so gedreht werden, dass das entspre-
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1 Hebel 12.1 Schraube
1.1 Mutter 12.2 Stopfen bzw. Anschluss
1.2 Te||erfe<:{er fir externe Rohrverbindung 15 10 14
2 Ak_)tclsishf'r 13 Schaltplatte
3 Mitnehmer 14 Flachdichtung 4 =
10 Abdeckplatte (G V) 15 Formdichtung N /) 2 3 0T
11 Deckel 16  Dichtung \
11.1 Entliftungsstopfen 17 Vorspannfeder
12 Verbindungsblock (nur bei Direktanbau)
,,,,, N g
] 1 B
) \
2 s
1 (R B
\ 1.271] \
Ausbruch der 1
Abdeckplatte «
17  Ansicht C n |
16 Ansicht A 16 | |
p o ‘ o H ‘
| = il
! C ‘
%) ‘ }
: 1Bl & r
= “ 7| suppLY t":\-r
Antriebsstange 16 12 121 r 122
= einfahrend ausfahrend A

B

Verbindungsblock (alt)
mit Schaltplatte (13) y——

Antriebsstange einfahrend

Antriebss’range ausfahrend

Bild 6:  Direktanbau — Stelldruckanschluss fiir Antrieb Typ 3277 mit 175 bis 750 cm?
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chende Antriebssymbol zur Pfeilmarkie-
rung ausgerichtet ist.

7. Antriebe mit 175 cm? Sieb am Stell-
druckeingang ausschrauben und erst die
Einschraubdrossel (Bestell-Nr. 1400-
6964, Sachnummer 0390-1424) und
dann das Sieb im Stelldruckeingang ver-
schrauben.

8. Verbindungsblock (12) mit seinen Dicht-
ringen an Stellungsregler und Antriebs-
joch ansetzen und mit Befestigungs-
schraube (12.1) festziehen. Bei Antrieb
,Antriebsstange einfahrend” zustzlich
den Stopfen (12.2) entfernen und die ex-
terne Stelldruckleitung montieren.

9. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-
ren. Dabei darauf achten, dass im einge-
bauten Zustand des Stellventils der Ent-
[Gftungsstopfen (11.1) nach hinten zeigt,
damit evil. angesammeltes Kondenswas-
ser abflief3en kann.

5.5 Anbau nach IEC 60534-6
(NAMUR)

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 3, Seite 19.

Der Stellungsregler wird Gber einen
NAMUR-Winkel (10) am Stellventil ange-
baut.

1. Antriebe mit 175 cm2 Sieb am Stell-
druckeingang ausschrauben und erst die
Einschraubdrossel (Bestell-Nr. 1400-
6964, Sachnummer 0390-1424) und
dann das Sieb im Stelldruckeingang ver-
schrauben.

2. AntriebsgroBe 120 bis 750 cm2: Die

beiden Bolzen (14) am Winkel (9.1) der

Kupplung (9) festschrauben, die Mitneh-

merplatte (3) aufstecken und mit den

Schrauben (14.1) festziehen.

AntriebsgroBe 2800 cm? und 1400 cm?

(Hub 120 mm):

— Bei Hiben bis 60 mm muss die ldn-
gere Mitnehmerplatte (3.1) direkt an
der Kupplung (%) verschraubt wer-
den.

— Bei Hiben iber 60 mm ist zundichst
der Winkel (16) und daran die Mit-
nehmerplatte (3) zusammen mit den
Bolzen (14) und Schrauben (14.1) zu
befestigen.

. NAMUR-Winkel (10) am Stellventil mon-

tieren:

- bei Anbau an die NAMUR-Rippe mit
einer Schraube M8 (11), Unterleg-
scheibe und Zahnscheibe direkt in

der vorhc:ndenen Jochbohrung.

— bei Stangenventilen mit zwei Bigeln
(15), die um die Stange gelegt wer-
den; den NAMUR-Winkel (10) so
ausrichten, dass der Schlitz der Mit-
nehmerplatte (3/3.1) bei halbem
Ventilhub mittig zum NAMUR-Winkel
steht.

. Gegebenenfalls Manometerhalter (7) mit

Manometern oder bei erforderlichen An-
schlussgewinde G 4 die Anschlussplatte
(6) montieren, auf richtigen Sitz der bei-

den Dichtringe (6.1) achten.

. Bei Antrieben mit weniger als 240 cm?

Membranfléche ist in den Stelldruckaus-
gang eine Einschraubdrossel (Bestell-Nr.
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1 Hebel
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift
3 Mitnehmerpbﬁe [ Zusdtzlicher Winkel
2.] g‘/\lfni};merﬁ)lzﬂe ‘ ‘ bei Antrieb 2800 cm2,
nschlussplatte L Hub =60
(nur fir G V) ‘ ‘ Y mm
6.1 Dichtringe =
‘ Hebel XLund L !
7 Manometerhalter ﬁ%i
8 Manometeranbausatz 1
9
9.1 Winkel ~-— "7

10 NAMUR-Winkel
11 Schraube

14 Bolzen

14.1  Schrauben

15 Bigel
16 Winkel

|
Kupplung i
|
|

Bild 7:  Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

\\ NAMUR-Rippe  Stangen-@: 20 bis 35 mm

Stangenanbau:

Bei Antrieben kleiner 240 cm?2:
Output (38) mit Einschraub-
drossel versehen

EB 8387-5
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1400-6964, Sachnummer 0390-1424)
einzuschrauben.

6. Erforderlichen Hebel (1) M, L oder XL so-
wie Stiftposition nach Antriebsgrof3e und
Ventilhub in der Hubtabelle auf Sei-
te 21 auswdhlen.

Hebel M mit Stiftposition 25 oder 50:

- Den Abtaststift (2) aus Stiftposition
35 I6sen und in die erforderliche
Bohrung verschrauben.

Hebel L oder XL:

- Den standardmaf3ig montierten He-
bel M von der Welle des Stellungs-
reglers abschrauben.

- Den langen Abtaststift (2) aus dem
Anbausatz in der nach Tabelle zuge-
ordneten Stiffposition des bendtigten
Hebels (1) verschrauben.

—  Hebel (1) auf die Welle des Stel-
lungsreglers stecken und mit Tellerfe-
der (1.2) und Mutter (1.1) festschrau-

ben.

— Hebel einmal von Anschlag zu An-
schlag bewegen.

7. Stellungsregler an den NAMUR-Winkel
so ansefzen, dass der Abtaststift (2) in
den Schlitz der Mitnehmerplatte (3/3.1)
zu liegen kommt. Hebel (1) entsprechend
verstellen. Den Stellungsregler mit seinen
drei Befestigungsschrauben am NAMUR-
Winkel festschrauben.

5.6 Anbau an Mikroventil
Typ 3510

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 3, Seite 19.

Der Stellungsregler wird Uber einen Winkel
am Rahmen des Ventils angebaut.

1.

Hubschild aus dem Zubehér an der Au-
fenseite des Jochs mit den Sechskant-
schrauben (12.1) montieren, dabei muss
die Skala zur Kupplung hin ausgerichtet
sein.

Winkel (9.1) an der Kupplung verschrau-
ben.

Die beiden Bolzen (9.2) am Winkel (9.1)
der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-
nehmerplatte (3) aufstecken und mit
Schrauben (9.3) festziehen.

Sechskantbolzen (11) mit Schrauben M8
(11.1) direkt an der Auf3enseite der vor-
handene Jochbohrung verschrauben.

Winkel (10) am Sechskantbolzen mit
Sechskantschraube (10.1), Unterleg-
scheibe und Zahnscheibe verschrauben.

Gegebenenfalls Manometerhalter (7) mit
Manometer oder bei erforderlichem An-
schlussgewinde G V4 die Anschlussplatte
(6) montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

In den Stelldruckausgang des Stellungs-
reg|ers (bzw. des Manometerhalters oder
der Anschlussplatte) die Einschraubdros-
sel (Bestell-Nr. 1400-6964, Sachnummer
0390-1424) einschrauben.

Den standardmdfBig angebauten Hebel
M (1) mit Abtaststift (2) von der Welle
des Stellungsreglers abschrauben.

Hebel S (1) nehmen und in der Bohrung
fur Stiftposition 17 den Abtaststift (2) ver-

schrouben.
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11.1
12.1

sehen.

Bild 8:

Stelldruckausgang
Output (38) mit Ein-
schraubdrossel ver-

Hebel
Mutter
Tellerfeder
Abtaststift
Mitnehmerplatte
Anschlussplatte
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Kupplung
Winkel
Bolzen
Schrauben
Winkel
Schraube
Sechskantbolzen
Schrauben

6

Anbau an Mikroventil Typ 3510
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10.Hebel S auf die Welle des Stellungsreg-
lers stecken und mit Tellerfeder (1.2) und
Mutter (1.1) festschrauben. Hebel einmal
von Anschlag zu Anschlag bewegen.

11. Stellungsregler am Winkel (10) so anset-
zen, dass der Abtaststift in die Nut des
Mitnehmerstifts (3) gleitet. Hebel (1) ent-
sprechend verstellen. Den Stellungsregler
mit seinen beiden Schrauben am Winkel
(10) festschrauben.

5.7 Anbau an Schwenkan-
triebe

= Erforderliche Anbauteile und Zubehér,
vgl. Tabelle 4, Seite 20.

Die beiden Anbausatze enthalten die kom-
pletten Anbauteile, wobei die fir die ent-
sprechende Antriebsgrofie bendtigten her-
ausgesucht werden missen. Antrieb vorbe-
reiten, eventuell bendtigte Adapter des An-
triebsherstellers montieren.

1. Gehduse (10) am Schwenkantrieb mon-
tieren. Bei VDI/VDE-Anbau ggf. die Dis-
tanzstiicke (11) unterlegen.

2. Bei SAMSON-Schwenkantrieb Typ 3278
und VETEC $160 den Adapter (5) am
freien Wellenende des Schwenkantriebs
verschrauben. Bei VETEC R den Adapter
(5.1) aufstecken.

Bei Typ 3278, VETEC $160 und VETEC R
Adapter (3) aufstecken. Bei VDI/
VDE-Ausfihrung nur, wenn fir Antriebs-
grofle erforderlich.

3. Klebeschild (4.3) so auf die Kupplung

aufbringen, dass die Farbe Gelb im
Sichtbereich des Gehduses der Ventilstel-

lung ,offen” signalisiert. Klebeschilder
mit erklarenden Symbolen liegen bei und
konnen bei Bedarf auf dem Gehduse an-
gebracht werden.

. Kupplung (4) auf die geschlitzte An-

triebswelle bzw. den Adapter (3) aufste-
cken und mit Schraube (4.1) und Tellerfe-
der (4.2) festschrauben.

. Am Hebel M (1) des Stellungsreglers den

Standard-Abitaststift (2) herausschrau-

ben. Den Abtaststift (@5) aus dem An-
bausatz an Stiftposition 90° verschrau-
ben.

. Ggf. Manometerhalter (7) mit Manome-

tern oder bei erforderlichen Anschlussge-
winde G V4 die Anschlussplatte (6) mon-
tieren, auf richtigen Sitz der beiden
Dichtringe (6.1) achten. Bei doppeltwir-
kenden federlosen Schwenkantrieben
wird ein Umkehrverstarker fir den An-
bau am Antrieb bendtigt, vgl. Kapi-

tel 5.8.

. Bei Antrieben mit weniger als 300 cm3

Volumen die Einschraubdrossel (Bestell-
Nr. 1400-6964, Sachnummer 0390-
1424) in den Stelldruckausgang des Stel-
lungsreglers (bzw. des Manometerhalters
oder der Anschlussplatte) einschrauben.

. Stellungsregler auf das Gehduse (10) set-

zen und festschrauben. Dabei den Hebel
(1) so ausrichten, dass er unter Beriick-
sichtigung der Drehrichtung des Antriebs
mit seinem Abtaststift in den entspre-
chenden Schlitz eingreift (Bild 10).
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Stelldruckausgang bei Antriebsvolumen <300 cm3

mit Einschraubdrossel versehen
1 Hebel 7 Manometerhalter e—x >~
1.1 Mutter 8  Manometeran-
1.2 Tellerfeder bausatz
2 Abtaststift 10 Adaptergehéuse 6
3 Adapter 10.1 Schrauben 6.1
4 Kupplung 11 Distanzsticke 7
4.1 Schraube 8
4.2 Tellerfeder
4.3 Klebeschild
5 Antriebswelle
bzw. Adapter 1
6 Anschlussplatte 11
(nur for G V4) . 1 :2
— ,
) 4.1 4.1
4.2 4.2
4 4
4.3 4.3
3 5 3

EE EE_H_ 101
E EF?]O"I - 10
i

SAMSON-Typ 3278, Anbau nach VDI/VDE 3845 (Sept. 2010)
VETEC S160, VETECR  Befestigungsebene 1, Grofle AA1 bis AA4,
vgl. Kapitel 3.7

Bild 9:  Anbau an Schwenkantriebe
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Bild 10: Drehrichtung

s~

>~ T

Antrieb linksdrehend

Antrieb rechtsdrehend

5.8 Umkehrverstarker bei dop-
peltwirkenden Antrieben
Fir den Einsatz an doppeltwirkenden Antrie-

ben muss der Stellungsregler mit einem Um-
kehrverstarker ausgeristet werden.

1t Tipp

SAMSON empfiehlt den Umkehrverstdrker
Typ 3710, vgl. Einbau- und Bedienungsan-
leitung B EB 8392.

Wird abweichend ein Umkehrverstarker mit
der Sachnummer 1079-1118 oder 1079-
1119 verwendet, dann ist die in Kapi-

tel 5.8.1 beschriebene Montageanweisung
zu befolgen.

Fur alle Umkehrverstarker gilt:

Am Ausgang A, des Umkehrverstarkers liegt
der Stelldruck des Stellungsreglers an, am
Ausgang A, ein gegenldufiger Druck, der
sich jeweils mit dem Druck A, auf den ange-
legten Zuluftdruck ergdnzt. Es gilt die Bezie-
hung A; + A, = Z.

A,: Ausgang A, auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem
Druck das Ventil ffnet.

A,: Ausgang A, auf den Stelldruckanschluss
am Antrieb fihren, der bei steigendem
Druck das Ventil schlief3t.
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vom Stellungsregler

— Output 38 Supply 9 —
| | | |
[ e il [ e il
| \ | | \ |
A1 / I
Ly
D<) — T
| == 10
D J — = — ==
2
i D,\ |
)
Stellsignale zum Antrieb |
1.3 1.1 12 14 1.5 1.6
Al A2
1 Umkehrverstérker
1.1 Spezialschrauben
1.2 Flachdichtung
1.3 Spezialmuttern
1.4 Dichtgummi
. 1.5 S’ropFen
N 1.6  Filter
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Bild 11: Anbau eines Umkehrverstirkers 1079-1118 oder 1079-1119
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Montage und Inbetriebnahme

Umkehrverstarker
1079-1118 oder 1079-
1119

= Dichtstopfen (1.5) am Umkehrverstcrker
nicht herausschrauben!

5.8.1

1. Die Spezialmuttern (1.3) aus dem Zube-
hor des Umkehrverstarkers in die Boh-
rungen des Stellungsreglers einschrau-
ben. Das Dichtgummi (1.4) entfernen.

2. Die Flachdichtung (1.2) in die Ausspa-
rung des Umkehrverstdrkers einsetzen
und die beiden hohlgebohrten Spezial-

schrauben (1.1) in die Anschlussbohrun-

gen A, und Z einschieben.

3. Umkehrverstarker (1) ansetzen und mit
den beiden Spezialschrauben (1.1) fest-
schrauben.

4. Beiliegende Filter (1.6) mit Schrauben-

dreher (8 mm breit) in die Anschlussboh-

rungen A, und Z einschrauben.

i Info
Die Inbetriebnahme von doppeltwirkenden

Antrieben nach Kapitel 7 muss mit folgenden

Einstellungen erfolgen:

— Druckgrenzwerte (Code 16) = ,No”

— Sicherheitsstellung (Code 0) = ,AtO”
(AIR TO OPEN)

Manometeranbau

Die Montagereihenfolge aus Bild 11 bleibt
erhalten. Auf die Anschliisse A; und Z wird
ein Monometerhalter aufgeschraubt.

GVa 1400-7106
Va NPT 1400-7107

Manometer fir Zuluft Z und Ausgang A, vgl.
Zubehor, Kapitel 3.3.

Manometerhalter

44

EB 8387-5



5.9 Pneumatische Anschlisse

Lebensgefahr durch Bildung einer explosi-

onsfdhigen Atmosphdre!

> Durch den Betreiber der Betriebsmittel ist
sicherzustellen, dass das Arbeitsmedium
keine explosionsfdhige Atmosphdre bil-
den kann. Nur Gase verwenden, die frei
von Stoffen sind, deren Vorhandensein
im Medium zur Bildung einer explosions-
fahigen Atmosphdre fihren konnte
(nichtbrennbare Gase sowie kein Sauer-

stoff bzw. mit Saverstoff angereichertes
Gas).

A WARNUNG

Verletzungen durch mégliche Bewegungen

freiliegender Teile an Stellungsregler, An-

trieb und Ventil nach Anschluss der pneu-

matischen Hilfsenergie!

= Freiliegende bewegliche Teile nicht be-
rihren und nicht blockieren!

O HINWEIS

Beschédigung des Stellungsreglers und

Fehlfunktion durch unsachgemdBen pneu-

matischen Anschluss!

= Anschlussverschraubungen nur in die
Anschlussplatte, den Manometerblock
oder den Verbindungsblock aus dem Zu-

behér einschrauben!

Montage und Inbetriebnahme

O HINWEIS

Fehlfunktion durch Nichtbeachten der ge-

forderten Luftqualitéit!

= Nur trockene, 8- und staubfreie Zuluft
verwenden!

= Wartungsvorschriften fir vorgeschaltete
Reduzierstationen beachten!

= Luftleitungen vor Anschluss grindlich
durchblasen!

5.10 Pneumatische Hilfsenergie
anschlieBen

O HINWEIS
Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei
Anbau, Installation und Inbetriebnahme!
= folgende Reihenfolge beachten!
1. Schutzkappe von den pneumatischen
Anschlissen entfernen.
2. Stellungsregler am Ventil anbaven.
3. Pneumatische Hilfsenergie anschlie-
BBen.
4. Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.
5. Einstellungen vornehmen.

Die Anschlussverschraubungen kénnen bei
/4 NPT direkt in den Stellungsregler einge-
schraubt werden. Ist G V4 gewiinscht, erfolgt
der Anschluss Uber die Anschlussplatte bzw.
den Manometerblock oder den Verbindungs-
block aus dem Zubehar.

Es konnen die Ublichen Einschraubverschrau-
bungen fir Metall- und Kupferrohr oder
Kunststoffschlduche verwendet werden.

= Hinweise aus Kapitel 5.9 beachten!
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Montage und Inbetriebnahme

5.10.1 Stelldruckanschluss

Der Stelldruckanschluss ist von der Anbauva-

riante abhdngig:

Antrieb Typ 3277

= Der Stelldruckanschluss ist fest vorgege-
ben.

Anbau nach IEC 60534-6

= Bei Sicherheitsstellung ,Antriebsstange
einfahrend”: Stelldruckanschluss auf die
Unterseite des Antriebs fishren.

= Bei Sicherheitsstellung ,Antriebsstange
ausfahrend”: Stelldruckanschluss auf die
Oberseite des Antriebs fihren.

Anbau an Schwenkantriebe

= Bei Schwenkantrieben sind die An-
schlussbezeichnungen der Hersteller
maf3gebend.

5.10.2 Stelldruckanzeige

X% Tipp

SAMSON empfiehlt fiir die Kontrolle von Zu-
luft und Stelldruck den Anbau von Manome-

tern, vgl. Zubehor, Kapitel 3.3.

Anbau der Manometer:
= vgl. Kapitel 5.5 und Bild 7

5.10.3 Zuluftdruck

Fir den Eingangsdruck der Zuluft gilt:
- maximal 7 bar bei Typ 3731-521/-527
- maximal 6 bar bei Typ 3731-523

Der erforderliche Zuluftdruck richtet sich
nach dem Nennsignalbereich und der Wirk-
richtung (Sicherheitsstellung) des Antriebs.
Der Nennsignalbereich ist je nach Antrieb als
Federbereich oder Stelldruckbereich auf dem
Typenschild eingetragen, die Wirkrichtung ist
mit FA oder FE oder mit einem Symbol ge-
kennzeichnet.
Antriebsstange durch Federkraft ausfahrend
FA (AIR TO OPEN)
Sicherheitsstellung ,Ventil Zu” (bei Durch-
gangs- und Eckventilen):
= Erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignal-
bereichsendwert + 0,2 bar, mindestens
1,4 bar

Antriebsstange durch Federkraft einfahrend
FE (AIR TO CLOSE)

Sicherheitsste”ung Ventil AUF” (bei Durch-
gangs- und Eckventilen):

Der erforderliche Zuluftdruck bei dicht schlie-
f3endem Ventil wird iberschlégig aus dem

maximalen Stelldruck pst,,. bestimmt:
2.1
pst o = F+ dmAp [bar]
4. A
d = Sitzdurchmesser [cm]
Ap = Differenzdruck am Ventil [bar]
A = Antriebsflache [em’]
F = Nenn-Signalbereichs-Endwert des

Antriebs [bar]

Sind keine Angaben gemacht, folgender-
maBen vorgehen:

= Erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignal-
bereichsendwert + 1 bar
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5.10.4 Stelldruck (Output)

Der Stelldruck am Ausgang (Output 38) des
Stellungsreglers kann iber Code 16 auf Dri-
cke von 1,4 bar, 2,4 bar oder 3,7 bar be-

grenzt werden.

In der Werkseinstellung ist die Begrenzung
nicht aktiviert [No].

5.11 Elektrische Anschlisse

Lebensgefahr durch Bildung einer explosi-

onsféhigen Atmosphdre!

= Bei der Montage und Installation in ex-
plosionsgefdhrdeten Bereichen die ein-
schldgige Norm des Bestimmungslandes
beachten!
Giiltige Norm in Deutschland:
EN 60079-14, VDE 0165-1: ,Explosi-
onsfdhige Atmosphdire: Projektierung,
Auswahl und Errichtung elektrischer An-
lagen.”

Anschluss entsprechend der Zindschutzart
Ex d nach EN 60079-1:

Die Stellungsregler Typ 3731-321 sind tber
geeignete Kabel- und Leitungseinfihrungen
bzw. Rohrleitungssysteme anzuschlie3en, die
den Anforderungen der EN 60079-1 ,Elekt-
rische Betriebsmittel fir gasexplosionsgefdhr-
dete Bereiche — Teil 1”: Druckfeste Kapselung
,d” Abschnitte 13.1 und 13.2 entsprechen
und fir die eine gesonderte Priifbescheini-
gung vorliegt. Kabel- und Leitungseinfihrun-
gen sowie Verschlussstopfen einfacher Bau-
art dirfen nicht verwendet werden.

Montage und Inbetriebnahme

= Nichtbenutzte Leitungseinfihrungen bei
der Installation entsprechend der Zind-
schutzart Ex db mit dafiir zugelassenen
Verschlussstopfen verschlief3en.

Die Anschlussleitung ist fest und so zu verle-
gen, dass sie hinreichend gegen mechani-
sche Beschadigung geschiitzt ist. Betragt die
Temperatur an den Einfihrungsteilen mehr
als 70 °C missen entsprechende temperatur-
bestdndige Anschlussleitungen verwendet
werden.

Der Stellungsregler ist in den ortlichen Poten-
tialausgleich einzubeziehen.

Anschluss entsprechend der Zindschutzart
Ex e nach EN 60079-7:

Kabel- und Leitungseinfihrungen sowie Ver-
schlussstopfen missen entsprechend der
Ziindschutzart Ex e nach ATEX bescheinigt
sein und eine gesonderte Prifbescheinigung

haben.

Bei Umgebungstemperaturen unter —20 °C
sind metallische Kabeleinfihrungen zwin-
gend.

Wenn mehr als ein Leiter an dieselbe An-
schlussklemme angeschlossen wird, muss si-
chergestellt sein, dass jeder Leiter hinrei-
chend festgeklemmt ist.

Wenn es in der Betriebsmittel-Dokumentation
nicht ausdriicklich zugelassen ist, dirfen
zwei Leiter mit unterschiedlichem Querschnitt
in einer Anschlussklemme nur dann ange-
schlossen werden, wenn sie zuvor mit einer
gemeinsamen Quetschhilse gesichert sind.
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Montage und Inbetriebnahme

Anschluss entsprechend der Zindschutzart
Ex i nach EN 60079-11:

Fir den Anschluss an extern bescheinigte ei-
gensichere Stromkreise kann der Anschluss-
raum der Stellungsregler innerhalb des ex-
plosionsgefdhrdeten Bereichs gecffnet wer-
den.

Innerhalb des explosionsgefihrdeten Be-
reichs darf nur der Anschlussraum, zum An-
schluss an bescheinigte eigensichere Strom-
kreise, gedffnet werden.

= Gerdte, die mit nicht eigensicheren
Stromkreisen zusammen geschaltet
wurden, nicht mehr als eigensichere Be-
triebsmittel verwenden!

= Der IP-Schutzgrad der Kabel- und Lei-
tungseinfihrungen sowie der Ver-
schlussstopfen muss dem IP-Schutzgrad
der Stellungsregler entsprechen!

Leitungseinfihrung

Die Anschlussgewinde fir den Klemmen-
raum sind in 2 NPT oder M20 x 1,5 ausge-
fohrt.

Die elektrischen Anschlisse sind als
Schraubklemmen fir Drahtquerschnitte 0,2
bis 2,5 mm? ausgefihrt, Anzugsmomente
mindestens 0,5 Nm.

Die Energieversorgung des Stellungsreglers
kann sowohl Gber den Anschluss an ein

Feldbussegment als auch iber eine Gleich-
spannungsquelle (9 bis 32 V) Gber die Bus-

ansch|ussk|emmen erfo|gen.

= In explosionsgeféihrdeten Bereichen die
einschlagigen Bestimmungen beachten!

Elektrischer Anschluss iber Busleitung

= Zweipolige Busleitung ohne Beachtung
der Polung auf die mit Signal bezeichne-
te Schraubklemme fGhren.

Die Anschlussbelegung ist Bild 12 bzw.
dem Typenschild zu entnehmen.

Nach Anschluss der elekirischen Hilfs-
energie wird in der Anzeige des Stel-
lungsreglers zundchst die Laufschrift tES-
tinG (Selbsttest) angezeigt.

Bindreingang
Es steht nur ein Bindreingang (entweder Vo-

riante 1 oder Variante 2) zur Verfigung, vgl.
Bild 14, Seite 50.

- Bindreingang Variante 1 (Klemmen A-B)
Am Bingreingang Variante 1 kann ein
aktiver Kontakt betrieben werden. Der
Stellungsregler kann den Schaltzustand
Uber das Busprotokoll melden.

- Bindreingang Variante 2 (Klemmen B-C)
Am Bindreingang Variante 2 kann ein
passiver potentialfreier Kontakt betrieben
werden. Der Stellungsregler kann den
Schaltzustand Gber das Busprotokoll an-
nehmen.

5.11.1 Elekirische Hilfsenergie
anschlieBen

1. Drehdeckel 6ffnen.

2. Leitungen unter Verwendung der Kabel-
verschraubung bzw. -einfihrung oder ei-
nes Rohrleitungssystems (Conduit System)
durch die seitliche Leitungseinfihrung in
den Anschlussraum fhren.
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3. Leitungen gemdf3 Anschlussbelegung
(vgl. Bild 14, Seite 50) auf die Gehdu-
seklemmen fihren.

4. O-Ring auf Beschadigungen prifen und
ggf. austauschen.

5. Drehdeckel bis zum Anschlag einschrau-
ben, dann zuriickdrehen bis zur ersten
moglichen Sicherheitsposition (Einker-
bung).

6. Zylinderschraube zum Arretieren des
Drehdeckels herausschrauben.

e |
0 %1%

Bild 12: Lage der Anschlussklemmen
(gedffneter Drehdeckel)

A\ WARNUNG

Nichteinhalten der geforderten Schutzart

durch Undichtigkeit zum Anschlussraum!

= Betrieb des Stellungsreglers nur mit ver-
schlossenen Leitungseinfiihrungen und
arretiertem Drehdeckel.

Montage und Inbetriebnahme

A WARNUNG

Avufheben des Explosionsschutzes durch Be-

schédigung des Deckelgewindes und/oder

des Anschlussgewindes!

= Druckgekapselte Gerdte nicht unter
Spannung Sffnen.

= Ex-Vorschrift beachten!

5.11.2 Verbindungsaufbau

Der Aufbau der Kommunikation zwischen
Regler oder Automationssystem bzw. zwi-
schen PC oder Workstation und dem/den
Stellungsreglern erfolgt gemaf3 EN 61158-2.

i Info
Néhere Informationen enthalten die Konfigu-
rationshinweise P KH 8387-5.

Zubehor fiir den elektrischen Anschluss
2 Vgl. Tabelle 6, Seite 20.
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Power Conditioner

Leitsystem FouNDATION™ fieldbus
IEC 61158-2 K

Speisegerdt

Ex-Feldbusbarriere/Trenner

Ex-Bereich #
Terminierung FOUNDATION™ fieldbus IEC 61158-2

a

#

T |

‘ |

A A

3731-52 3731-52

3731-52

A

3731-52

A

Bild 13:  Anschaltung gemdf3 FOUNDATION™ fieldbus fiir den Ex-Bereich

£ iy iy
T R
U [ —
Signal Option Option Option
LI | [alslc] [AlB]c] [A]B][C]

[EC61158-2  L/+ N/-
0...40V DC
0..28VAC

Zwangsentliftung

Bild 14: Elektrische Anschliisse

+ -

- 4+

Variante 1 oder Variante 2

Bindreingang
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6 Bedienelemente und Anzeigen

Bedienelemente und Anzeigen

Schutzdeckel

Dreh-/Druckknopf

Bild 15: Bedienelemente des Stellungsreglers Typ 3731-3

Serial Interface

Display

Sicherungs-
schraube

6.1 Dreh-/Druckknopf

Der Dreh-/Druckknopf (©) befindet sich un-

terhalb des frontseitigen Schutzdeckels.

Uber den Dreh-/Druckknopf erfolgt die
Vor-Ort-Bedienung:

© drehen: Codes und Werte auswdahlen
© dricken: Auswahl bestdtigen

6.2 Serial Interface

Der Serial-Interface-Anschluss befindet sich
unter der Display-Abdeckung: Sicherungs-
schraube ganz einschrauben und die Dis-
play-Abdeckung herausschrauben.

A\ WARNUNG

Avufheben des Explosionsschutzes durch ge-

offnete Display-Abdeckung!

= Display-Abdeckung nur in nicht explosi-
onsféhiger Atmosphdre offnen!

Zur Nutzung der SAMSON-Konfigurations-
und Bedienoberflache TROVIS-VIEW wird
der Stellungsregler Gber einen Adapter (vgl.
Tabelle 5, Seite 20) mit der RS-232- oder
USB-Schnittstelle des PCs verbunden.

EB 8387-5

51



Bedienelemente und Anzeigen

6.3 Anzeige

Code, Parameter und Funktionen zugeordne-

te Symbole werden im Display dargestellt
(vgl. Bild 16).

Betriebsarten:
- £ Handbetrieb (vgl. Kapitel 8.2.1)

Der Stellungsregler folgt dem Hand-Soll-

wert (Code 1), nicht dem Sollwert des
Analog Output Blocks.

2 blinkt: Der Stellungsregler ist nicht in-
itialisiert. Betrieb nur Uber Hand-Sollwert

(Code 1) moglich.

- G Automatikbetrieb (vgl. Kapitel 8.2.1)

Der Stellungsregler befindet sich im Re-
gelbetrieb und folgt dem Sollwert des
Analog Output Blocks.

- S Sicherheitsstellung (vgl. Kapi-
tel 8.2.2)
Der Stellungsregler entliftet den Aus-
gang. Das Ventil féhrt in die mechani-
sche Sicherheitsstellung.

- Bargraph

Im Hand- und Automatikbetrieb zeigt der
Bargraph die Regeldifferenz, abhdngig
von Vorzeichen und Betrag an. Pro 1 %
Regeldifferenz erscheint ein Anzeigeele-
ment. Ist der Stellungsregler nicht initiali-
siert (Anzeige 2 blinkt), zeigt der Bar-
graph die Hebellage in Winkelgrad rela-
tiv zur Mittelachse an. Ein Bargraphele-

ment entspricht etwa 5° Drehwinkel.
Wenn der zuldssige Drehwinkel Gber-
schritten ist, blinkt das finfte Element
(angezeigter Wert >30°). Hebel- und
Stiftposition missen Uberprift werden.

- Statusmeldungen

Ty Ausfall
Z . Wartungsanforderung/-bedarf

Diese Symbole zeigen an, dass ein Feh-
ler aufgetreten ist. Fehler kdnnen Gber
die Statusklassifikation mit einem Status
(,Keine Meldung”, ,Wartungsbedarf”,
,Wartungsanforderung” oder ,Ausfall”)
versehen werden (vgl. Kapitel 8.3).

2 Konfigurationsfreigabe

Zeigt an, dass die in der Codeliste, vgl.

Kapitel 12.3, mit einem Stern * gekenn-
zeichneten Codes zur Konfiguration frei-
gegeben sind (vgl. Kapitel 8.1).
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Ausfall/Stdrung

Bindreingang

Konfigurationsfreigabe

Handbetrieb Regelbetrieb

" 2 G 888

o INLIZNLIZNLIZNY 9

% ly‘él‘lyrlyrl% =
S

o A

Code

Bargraph Regeldifferenz/
Hebellage

Einheit

Sicherheitsstellung akfiv

aktiv

Sammelstatus:
Wartungsanforderung,
Wortungsbedqrf

Anzeigen und ihre Bedeutung:

AUIO Automatik

CL rechtsdrehend

CCL linksdrehend

Err Fehler

ESC Abbruch

MAN Handeinstellung

MAX Maximalbereich

No nicht vorhanden/nicht aktiv

NOM Nennhub

ON ein

OFF aus

RES zuriicksetzen

RUN Start

SAFE Sicherheitsstellung

SuB Ersatzabgleich

TunE Initialisierung lcuft

YES vorhanden/aktiv

zp Nullpunktabgleich

tEStinG Selbsttest

1ESt Testfunktion aktiv

Bild 16: Anzeigen des Stellungsreglers Typ 3731-5

G und 2 AO-Transducerblock befindet

G blinkt Notmodus, vgl. Code 62

2 blinkt  Stellungsregler nicht initialisiert

steigend/steigend
steigend/fallend

sich in der Betriebsart MAN

Ventil in mechanischer Sicher-
heitsstellung

EB 8387-5
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Betrieb des Stellungsreglers

7 Betrieb des Stellungsreglers

© HINWEIS

Fehlfunktion durch falsche Reihenfolge bei Anbau, Installation und Inbetriebnahme!
= folgende Reihenfolge beachten!

Schutzkappe von den pneumatischen Anschlissen entfernen.

Stellungsregler am Ventil anbauen.

Pneumatische Hilfsenergie anschlief3en.

Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.

Einstellungen vornehmen.

ONON =

Anzeige nach Anschluss der elekirischen Hilfsenergie:

L 1| Ein nicht initialisierter Stellungsregler zeigt nach der Laufschrift
‘1m0 | tESHnG blinkend das g -Ausfallsymbol und das # -Handsymbol an.
. =|..= > 7| Der Zahlenwert gibt die Hebellage in Winkelgrad relativ zur Mittel-

) achse wieder.

Ein initialisierter Stellungsregler zeigt Code 0 an. Der Stellungsregler
befindet sich in der zuletzt aktiven Betriebsart.

7.1 Anzeige anpassen

Um die Anzeige am Stellungsregler der Anbausituation anzupassen, kann die Darstellung
um 180° gedreht werden. Ist die Darstellung auf dem Kopf, wie folgt vorgehen:

1. © drehen, bis Code 2 erscheint. 1 ¢ Leserichtung fr Anbau
s pneumatische An-
2. © driicken, Codezahl 2 blinkt. ] schlisse rechts
3. © drehen und gewinschte Leserichtung 1 3 "{
einstellen.
4. © driicken, um zu bestétigen. Leserichtung firr Anbau

pneumatische An-
schlisse links

ﬁ_
L
——

(=)
N
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Betrieb des Stellungsreglers

7.2 Stelldruck begrenzen

Falls die maximale Antriebskraft zu Beschadigungen am Ventil fihren kann, muss der Stell-
druck begrenzt werden.

= Bei doppeltwirkenden Antrieben (Sicherheitsstellung AIR TO OPEN (AtO)) die Druckbe-
grenzung nicht aktivieren (Einstellung No = Standardwert)!

Bevor der Stelldruck begrenzt werden kann, muss die Konfiguration am Stellungsregler frei-
gegeben werden.

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfdllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint

(Anzeige: OFF). 1, jéi 3
2. © dricken, Codezahl 3 blinkt. N Konfigurationsfreigabe
3. © drehen, bis ON erscheint. E: =\\= Standard: No
4. © dricken, um zu bestdtigen ©

(Anzeige: ©).

Stelldruck begrenzen:

. © drehen, bis Code 16 erscheint.
. O driicken, Codezahl 16 blinkt.
Druckgrenze

. © drehen, bis die gewiinschte Druckgren- E: =._. !._. Standard: No
ze (1,4/2,4/3,7 bar) angezeigt wird.

4. © driicken, um zu bestdtigen.

—_

w N
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Betrieb des Stellungsreglers

7.3 Arbeitsbereich des Stellungsreglers Gberprifen

Um den mechanischen Anbau zu Gberprifen, sollte der Arbeitsbereich des Stellungsreglers
im 2 -Handbetrieb (MAN) mit dem Handsollwert w durchfahren werden.

Handbetrieb (MAN) anwahlen:
1. © drehen, bis Code 0 erscheint.

1. 2 N

2. © driicken, Codezahl 0 blinkt. '~ v Betricbsart

elriepsar

3. (© drehen, bis MAN erscheint. =\I==:“\\= Standard: MAN

4. © driicken, der Stellungsregler wechselt in
den Handbetrieb.

Arbeitsbereich priifen:

1. © drehen, bis Code 1 erscheint.

2. © driicken, Codezahl 1 und 2 -Symbol
blinken.

3. © drehen, bis sich der Druck im Stellungs- [ 1, -4 i ands‘?ng’zﬂwl((""?le'
regler aufgebaut hat und das Stellventil zur |+ oo ZD?S:V‘:?:keI)er akluelle
Uberprifung des Hub-/Drehwinkelbereichs EJ |:' L_.' =
in die Endlagen fahrt. -

Angezeigt wird der Drehwinkel des Hebels
auf der Stellungsreglerriickseite.

Waagerechter Hebel (Mittellage) entspricht 0°.

Fir die einwandfreie Funktion des Stellungsreglers dirfen die Guferen Bargraphelemente
beim Durchfahren des Arbeitsbereichs nicht blinkend aufleuchten. Der Handbetrieb kann
dann durch Driicken des Dreh-/Druckknopfs beendet werden.

Der zulassige Bereich ist Gberschritten, wenn der angezeigte Winkel mehr als 30° betragt
und das duBere rechte oder linke Bargraphelement blinkt. Der Stellungsregler geht in die Si-
cherheitsstellung (SAFE).

= Nach Autheben der Sicherheitsstellung (SAFE, vgl. Kapitel 8.2.2) prifen, ob Hebel und
Stiftposition den Angaben nach Kapitel 5 entsprechen!
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A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch bewegliche Teile am Ventil! Das Hineingreifen in das Ventil kann

zu Quetschungen fihren!

= Wahrend des laufenden Betriebs nicht in das Ventiljoch greifen und bewegliche Teile des
Ventils nicht beriihren.

> Vor Austausch des Hebels oder Anderung der Stifiposition drucklosen Zustand herstellen
und elektrische Hilfsenergie (Busleitung) trennen.

7.4 Sicherheitsstellung festlegen
Unter Beriicksichtigung des Ventiltyps und der Wirkrichtung des Antriebs ist die Sicherheits-

stellung (0 % Hub) zuzuordnen:

— AIR TO OPEN (AtO):
Stelldruck offnet, z. B. fir Ventil mit Sicherheitsstellung Ventil geschlossen.

- AIRTO CLOSE (AtC):
Stelldruck schlief3t, z. B. fir Ventil mit Sicherheitsstellung Ventil gedffnet.

Fir doppeltwirkende Antriebe gilt immer die Einstellung AIR TO OPEN (AtO).
Die eingestellte Sicherheitsstellung bleibt auch bei Wiederanlauf nach einer Stromunterbre-

chung erhalten.

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.

[ éi n
2. © driicken, MAN wird angezeigt, Code- o
zahl 0 blinkt. T Initialisierungsmeni
an |L
3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri-
cken.
4. © drehen, bis gewiinschte Sicherheitsstel- [ 1, 4 0
lung angezeigt wird. o -
e M) AIR TO OPEN
5. ©) dricken, um zu bestdtigen. l"ll'_ I
6. © drehen, bis ESC erscheint. I 5 8
7. © dricken, um die Eingabe zu verlassen, oL AIR TO CLOSE
oder: Initialisierungslauf nach Kapitel 7.5 l"ll'_ _
starten.
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Zur Kontrolle: Nach erfolgreicher Initialisierung muss das Display des Stellungsreglers in der
Schlief3stellung des Ventils O % anzeigen, bei gedffnetem Ventil muss 100 % angezeigt wer-
den. Andernfalls ist die Schliefrichtung anzupassen und der Stellungsregler neu zu initiali-
sieren.

7.5 Stellungsregler initialisieren

A WARNUNG

Verletzungen durch freiliegende bewegliche Teile an Stellungsregler, Antrieb und Ventil!
= Freiliegende bewegliche Teile nicht beriihren und nicht blockieren!

© HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch unzulédssiges Verfahren des Antriebs/Ventils!
= Initialisierung nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperreinrichtun-
gen vornehmen!

= Vor dem Starten des Initialisierungslaufs den maximal zulassige Stelldruck des Stellventils
Uberprifen. Bei der Initialisierung stevert der Stellungsregler bis zum maximal anliegen-
den Zuluftdruck aus. Gegebenenfalls den Stelldruck durch einen vorgeschalteten Druck-
minderer begrenzen.

i Info
Wird der Stellungsregler an einen anderen Antrieb angebaut oder wird die Einbausituation
veréindert, den Stellungsregler vor einer Neuinitialisierung auf die Grundeinstellung zuriick-
setzen, vgl. Kapitel 7.7.

Bei der Initialisierung passt sich der Stellungsregler optimal an die Reibungsverhdltnisse und
den Stelldruckbedarf des Stellventils an. Art und Umfang des Selbstabgleichs werden von
dem eingestellten Initialisierungsmodus bestimmt:

— Maximalbereich MAX (Standardbereich)

Initialisierungsmodus zur einfachen Inbetriebsetzung fir Ventile mit zwei mechanisch ein-
deutig begrenzten Endlagen, z. B. Dreiwegeventile (vgl. Kapitel 7.5.1)

- Nennbereich NOM
Initialisierungsmodus fiir alle Durchgangsventile (vgl. Kapitel 7.5.2)
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- Manuell gewahlter Bereich MAN
Initialisierungsmodus fir Durchgangsventile mit unbekanntem Nennbereich (vgl. Kapi-
tel 7.5.3)

- Ersatzabgleich SUB
Zum Austausch eines Stellungsreglers bei laufendem Anlagenbetrieb mit minimaler Rick-
wirkung auf den Prozess (vgl. Kapitel 7.5.4)

i Info
Eine laufende Initialisierung kann durch Driicken des Dreh-/Druckknopfs abgebrochen wer-
den. Der Stellungsregler wechselt dann in die Sicherheitsstellung (SAFE) und zeigt 3 Sekun-
den StOP an. Uber Code 0 kann die Sicherheitsstellung wieder aufgehoben werden (vgl. Ka-
pitel 8.2.2).

Die Zeit fir den Initialisierungslauf ist abhdngig h

von der Laufzeit des Antriebs und kann einige | === Anzeigen im Wechsel:
Minuten dauern. I-_ i I: Initialisierung l&uft
Bei erfolgreicher Initialisierung geht der Stel- -

lungsregler in den Regelbetrieb, erkennbar am i
G'Regelsymbol s BG”(encmzelge, I:Orf'

schrittsabhdngig (je
Bei einer Fehlfunktion erfolgt ein Abbruch. Der nach gewdhltem Initiali-
Initialisierungsfehler wird entsprechend der =\’ = =:'| W | sierungsmodus erscheint
Klassifikation Gber den Sammelstatus am Dis- MAX, NOM, MAN

play angezeigt (vgl. Kapitel 8.3). oder SUB]

y n
G U | Initialisierung erfolg-
L "_I L' " reich, Stellungsregler in
LY Iy Betriebsart CGi-Automa-
%
—e o ﬁl(

i Info
Bei Stellungsreglern mit erweiterter Ventildiagnose EXPERT* wird nach der Initailisierung die
Aufnahme der zur Ventildiagnose benétigten Referenzkurven (Stellsignal y Stationér (d1) und
Stellsignal y Hysterese (d2)) gestartet. Dies wird durch wechselnde Anzeige von tESt d1 bzw.
d2 angezeigt.
Ein Fehler bei der Aufnahme der Referenzkurven wird iber Code 81 angezeigt.
Auf die Regelung haben die Referenzkurven keinen Einfluss.
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7.5.1 |Initialisierung auf Maximalbereich MAX

Der Stellungsregler ermittelt den Hub/Drehwinkel des Drosselkrpers von der ZU-Stellung bis
zum gegeniberliegenden Anschlag und Gbernimmt diesen Hub/Drehwinkel als Arbeitsbe-
reich von O bis 100 %.

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint

(Anzeige: OFF). 1 -4 3
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. _ \ Konfigurationsfreigabe
3. © drehen, bis ON erscheint. U =\\= Standard: OFF
4. © driicken, um zu bestitigen =

(Anzeige: ©).

Initialisierungsmodus wéhlen:

. © drehen, bis Code 6 erscheint.

1 7 5
2. © driicken, Codezahl 6 blinkt. s .
_ Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis MAX erscheint. =\I= =..= W Standard: MAX
4. © driicken, um den Initialisierungsmodus >

MAX zu Gbernehmen.
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Initialisierungslauf starten:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint. Y é 8
2. @ driicken, Codezahl 0 blinkt. T 0 Initialisierungsmeni
an o
3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri- (s o
cken. Es wird die eingestellte Sicherheits- Anzeige der Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt. R ||.- D stellung
4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schrittweise zuriick, bis der Initialisie- ~
rUngSIGUF beglnnt. .- I; I-\\- I L -I/-I\ Bcrgroph gel‘]t SChriﬂ"
weise zuriick, bis die In-
R 'l'_ D itialisierung beginnt

Der Nennhub/-winkel wird nach der Initialisierung in % angezeigt, Code 5 (Nennbereich)
bleibt gesperrt. Die Parameter Hub/Drehwinkelbereich Anfang und Ende (Code 8 und 9)
werden ebenfalls in % angezeigt und kdnnen nur in % verandert werden.

Fir die Anzeige in mm/° muss die Stiftposition (Code 4) eingegeben werden.

Stiftposition eingeben:

1. © drehen, bis Code 4 erscheint.

2. © driicken, Codezahl 4 blinkt. e Y

3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel N o Stiftposition
gemdf3 Anbau einzustellen. o | Standard: OFF

4. © driicken, um zu bestétigen. Die Anzei- S

ge des Nennbereichs erfolgt in mm/°.

7.5.2 |Initialisierung auf Nennbereich NOM

Der wirksame Ventilhub kann durch den kalibrierten Aufnehmer sehr genau vorgegeben
werden. Der Stellungsregler testet beim Initialisierungsvorgang, ob das Stellventil in der Lage
ist, den angegebenen Nennbereich (Hub oder Winkel) kollisionsfrei zu durchfahren. Ist dies
der Fall, wird der angegebene Nennbereich mit den Grenzen Hub/Drehwinkelbereich An-
fang und Ende (Codes 8 und 9) als Arbeitsbereich Gbernommen.
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i Info

Der maximal mégliche Hub muss in jedem Fall grofier sein als der eingegebene Nennhub.

Andernfalls wird die Initialisierung abgebrochen, weil der Nennhub nicht erreicht wird (Feh-

lermeldung Code 52).

Konfiguration freigeben:

Die Konfigurationsfreigabe verfllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint
(Anzeige: OFF).

2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.
3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © driicken, um zu bestdtigen
(Anzeige: ©).

Stiftposition und Nennhub vorgeben:

1. © drehen, bis Code 4 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 4 blinkt.

3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel
gemdf3 Anbau einzustellen.

4. © dricken, um zu bestdtigen. Die Anzei-
ge des Nennbereichs erfolgt in mm/°.

5. © drehen, bis Code 5 erscheint.

6. © driicken, Codezahl 5 blinkt.

7. © drehen, um den Nennbereich des Ven-

tils einzustellen.

8. © driicken, um zu bestdtigen.

N

°C3

[ ]

L
£

Konfigurationsfreigabe
Standard: OFF

Stiftposition
Standard: OFF

Nennbereich
(mit Code 4 =, OFF”
(gesperrt))
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Initialisierungsmodus wahlen:

1. © drehen, bis Code 6 erscheint.

1 s
2. © driicken, Codezahl 6 blinkt. ' b o
_ Initialisierungsmodus
3. © drehen, bis NOM erscheint. =\\=U =\/= Standard: MAX
4. © driicken, um den Initialisierungsmodus >

NOM zu ibernehmen.

Initialisierungslauf starten:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint. h //i 0

2. @ dricken, Codezahl O blinkt. T L Initialisierungsmen{
aAn o

3. © drehen, bis Init erscheint, dann ©) dri- I //i 8

cken. Es wird die eingestellte Sicherheits- : Anzeige der Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt. m stellung

4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schrittweise zuriick, bis der Inifialisie- == o

runQSIGUF beginnt. - II- I;i\l- I - .. -l/':l\ qugrqph gehr SChriﬂ-
B R weise zuriick, bis die In-
[ | itialisierung beginnt

i Info

Nach der Initialisierung ist die Bewegungsrichtung zu priifen und wenn nétig anzupassen
(Code 7).
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7.5.3 Initialisierung auf manuell gewdhlten Bereich MAN

Vor Auslsen der Initialisierung ist das Stellventil von Hand in die AUF-Stellung zu fahren.
Dreh-/Druckknopf in kleinen Schritten im Uhrzeigersinn drehen. Die gewiinschte Ventilstel-
|ung muss mit monoton steigendem Stelldruck ongefahren werden. Der Ste||ungsreg|er er-
rechnet aus der AUF- und ZU-Stellung den Differenzweg/-winkel und Gbernimmt ihn als Ar-
beitsbereich mit den Grenzen Hub/Drehwinkelbereich Anfang und Ende (Codes 8 und 9).

AUF-Stellung vorgeben:

© drehen, bis Code 0 erscheint.
© driicken, Codezahl 0 blinkt.
© drehen, bis MAN erscheint.
© driicken, um zu bestdtigen.

© drehen, bis Code 1 erscheint.
© driscken, Codezahl 1 blinkt.

© drehen, bis die AUF-Stellung des Ventils
erreicht ist.

8. © dricken, um zu bestdtigen.

No o ~w0bd =~

Konfiguration freigeben:

-\

Py
MG

Handsollwert (ange-
zeigt wird der aktuelle
Drehwinkel)

Die Konfigurationsfreigabe verfdllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint
(Anzeige: OFF).

2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.
3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © driicken, um zu bestitigen
(Anzeige: ©).

Konfigurationsfreigabe
Standard: OFF
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. O drehen, bis Code 4 erscheint.
. © driicken, Codezahl 4 blinkt.

. O drehen, um die Stiftposition am Hebel
gemdf3 Anbau einzustellen.

4. © dricken, um zu bestdtigen.

w N =

Initialisierungsmodus wéhlen:

. © drehen, bis Code 6 erscheint.
. O driicken, Codezahl 6 blinkt.
. © drehen, bis MAN erscheint.

. O driicken, um den Initialisierungsmodus
MAN zu Gbernehmen.

A W N —

Initialisierungslauf starten:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt.

3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri-

cken. Es wird die eingestellte Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt.

4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph
geht schritiweise zuriick, bis der Initialisie-
rungslauf beginnt.

Betrieb des Stellungsreglers

N
©

"I 6

MAN

©

R
To oL
L0

R
A0

\ 0

LR N I-\\-I-I L -I/-\\
ALD

Stiftposition
Standard: No

Initialisierungsmodus
Standard: MAX

Initialisierungsmeni

Anzeige der Sicherheits-
stellung

Bargraph geht schritt-
weise zuriick, bis die In-
itialisierung beginnt
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7.5.4 Ersatzabgleich SUB

Ein vollstandiger Initialisierungslauf dauert mehrere Minuten und bedingt ein mehrmaliges
Verfahren des Ventils durch den gesamten Hubbereich. Beim Ersatzabgleich SUB werden die
Regelparameter geschdtzt und nicht durch den Initialisierungslauf ermittelt, sodass keine ho-
he stationdre Genauigkeit zu erwarten ist. Es sollte, wenn es die Anlage zuldsst, immer ein
anderer Initialisierungsmodus gewahlt werden.
Der Ersatzabgleich wird gewdhlt, um einen Stellungsregler im laufenden Anlagenbetrieb
auszutauschen. Dazu wird das Stellventil Gblicherweise in einer bestimmten Stellung mecha-
nisch festgeklemmt oder durch ein extern auf den Antrieb gefihrtes Drucksignal pneumatisch
festgehalten. Die Blockierstellung sorgt dafir, dass die Anlage bei dieser Ventilstellung weiter
betrieben werden kann.
Durch die Vorgabe von Blockierstellung (Code 35), Schlief3richtung (Code 34), Stiftposition
(Code 4), Nennbereich (Code 5) und Bewegungsrichtung (Code 7) kann der Stellungsregler
die Konfigurierung des Stellungsreglers berechnen.
= st der Ersatz-Stellungsregler bereits initialisiert, vor der Neuinitialisierung einen Reset
durchfihren, vgl. Kapitel 7.7.

Konfiguration freigeben:
Die Konfigurationsfreigabe verfllt nach 120 Sekunden ohne Bedienhandlung.
1. © drehen, bis Code 3 erscheint
(Anzeige: OFF). |-
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. Konfigurationsfreigabe

AN
o

3. © drehen, bis ON erscheint. B =\\= Standard: OFF

4. © driicken, um zu bestdtigen ©
(Anzeige: ©).

Stiftposition und Nennhub vorgeben
1. © drehen, bis Code 4 erscheint. — q
2. © driicken, Codezahl 4 blinkt. e _
Stiftposition

3. © drehen, um die Stiftposition am Hebel D'L_.'""" Standard: OFF

gemdf3 Anbau einzustellen. s

4. © dricken, um zu bestdtigen.
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Initialisierungsmodus wahlen:

AN w N —

Bewegungsrichtung vorgeben:

. © drehen, bis Code 5 erscheint.
. O driicken, Codezahl 5 blinkt.
. © drehen, um den Nennbereich des Ven-

tils einzustellen.

. O driicken, um zu bestdtigen.

. O drehen, bis Code 6 erscheint.
. © driicken, Codezahl 6 blinkt.
. O drehen, bis SUB erscheint.

. © driicken, um den Initialisierungsmodus

SUB zu Gbernehmen.

Betrieb des Stellungsreglers

s I
I==)

S
pYii

©
26

Nennbereich
(mit Code 4 = ,OFF”
(gesperrt))

Initialisierungsmodus
Standard: MAX

1. © drehen, bis Code 7 erscheint. ~ 3
2. © driicken, Codezahl 7 blinkt. e ' )
- Bewegungsrichtung
3. © drehen, bis Bewegungsrichtung I" 7 Standard: 7171
(722/2N) erscheint. 5
4. © driicken, um zu bestdtigen.
Hubbegrenzung deaktivieren:
1. © drehen, bis Code 11 erscheint. A '
2. © driscken, Codezahl 11 blinkt. ACC Hubbegrenzung
3. © drehen, bis OFF erscheint. e Standard: 100.0
4. © dricken, um zu bestdtigen. ©
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Druckgrenze und Regelparameter andern:

Die Druckgrenze (Code 16) sollte nicht gecindert werden. Die Regelparameter K;, (Code 17)
und Ty (Code 18) sollten nur gecindert werden, wenn die Einstellung des ausgetauschten Stel-

lungsreglers bekannt ist.

1. © drehen, bis Code 16/17/18 erscheint. I //) o
- o D k
2. © driicken, Codezohlul 6/17/18 blinkt. C =: St?:dg:j?f;FF
3. © drehen und angewdhlten Regelparame- | 1M
ter einstellen. 2%
4. © driscken, um zu bestatigen. 0 //) ]
_ K,-Stufe
= Standard: 7
©
)z '8
_ | Tysufe
l._J Standard: 2
©
SchlieBrichtung und Blockierstellung vorgeben:
1. © drehen, bis Code 34 erscheint. S,CMieBriChwng (Preh'
rlChtUng, dUrCh dle dle
2. © driicken, Codezahl 34 blinkt. . //) 34 | zU-Stellung des Stell-
3. © drehen, um SchlieBrichtung einzustellen Ve,"“'? erreicht W'm!"
CCL gegen-/CL im Uhrzeigersinn) rri Sl i it o 5
(CCL geg 9 i play des Stellungsreg-
4. © driicken, um zu bestétigen. © lers)
Standard: CCL (gegen
den Uhrzeigersinn)
5. © drehen, bis Code 35 erscheint.
6. © driicken, Codezahl 35 blinkt. | 2 35
7. © drehen und Blockierstellung einstellen, — — | Blockierstellung
. LoV Ammi standard: O
z. B. 5 mm (an der Hubanzeige des blo- 1A
ckierten Ventils ablesen oder ausmessen). 5%
8. © driicken, um zu bestdtigen.
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Initialisierungslauf starten:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint. I é 8
2. @ driicken, Codezahl 0 blinkt. T. L Initialisierungsmeni
3. © drehen, bis Init erscheint, dann © dri- LhoIe
cken. Es wird die eingestellte Sicherheits-
stellung AtO oder AtC angezeigt. Y -4 0
Anzeige der Sicherheits-
R ||.- D ste||ung
4. © 6 Sekunden lang driicken, Bargraph Y -4 0 .
geht schrittweise zuriick, bis der Initialisie- CELEE] EEEET Bcltgroph.gehf S.Chr.m-
rungslauf beginnt M yelﬁe- zurucli; bl-s die In-
' (| [ t t
Betriebsart wechselt auf MAN. Angezeigt Cu HIEIRIETEng Begin
wird die Blockierstellung.
4 n
Z u
D' =:' C Blockierstellung
%
0

Da keine vollstandige Initialisierung durchgefihrt wurde, zeigt der Stellungsregler den Fehler-
code 76 (keine Notlaufeigenschaft) und eventuell Fehlercode 57 (Regelkreis) an.

Diese Meldungen haben keinen Einfluss auf die Betriebsbereitschaft des Stellungsreglers.
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Blockierstellung aufheben und Wechsel in G-Automatikbetrieb (AUTO):

Damit der Stellungsregler seinem Sollwert folgen kann, muss die Blockierstellung aufgehoben
und der Stellungsregler in den Automatikbetrieb Uberfihrt werden.

1. © drehen, bis Code 1 erscheint.

© driicken, Codezahl 1 und 2 -Symbol blinken.

© drehen, bis sich der Druck im Stellungsregler aufbaut und das
Ventil etwas iber die Blockierstellung auffahrt.

w N

© driicken, um die Blockierstellung aufzuheben.
© drehen, bis Code 0 erscheint.
© driscken, Codezahl 0 blinkt.

© drehen, bis AUtO erscheint.

© driicken: der Stellungsregler wechselt in den Automatikbe-
trieb. Angezeigt wird die aktuelle Ventilstellung in %.

® N o 0 A~

= Neigt der Stellungsregler im Automatikbetrieb zum Schwingen, missen die Regelpara-
meter K, und T, leicht nachgestellt werden. Dabei wie folgt vorgehen:

- Ty (Code 18) auf 4 stellen.
- K, (Code 17) verkleinern, bis sich ein stabiles Verhalten des Stellungsreglers abzeich-
net.
Nullpunktkorrektur

Wenn es der Prozess zuldsst, sollte abschliefSend ein Nullpunktabgleich nach Kapitel 7.6 vor-
genommen werden.
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7.6 Nullpunkt abgleichen

Bei Unstimmigkeiten in der Schlief3stellung, z. B. bei weichdichtenden Kegeln kann es erfor-
derlich werden, den Nullpunkt neu zu justieren.

A\ WARNUNG

Verletzungen durch freiliegende bewegliche Teile an Stellungsregler, Antrieb und Ventil!
= Freiliegende bewegliche Teile nicht beriihren und nicht blockieren!

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch unzuldssiges Verfahren des Antriebs/Ventils!

= Nullpunktabgleich nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperrein-
richtungen vornehmen!

i Info
Um einen Nullpunktabgleich durchfiihren zu kdnnen, muss der Stellungsregler an die pneu-
matische Hilfsenergie angeschlossen sein.

Konfiguration freigeben:

. © drehen, bis Code 3 erscheint (Anzeige: OFF).
. O driicken, Codezahl 3 blinkt.

. © drehen, bis ON erscheint.

. © driicken, um zu bestéitigen (Anzeige: £>).

A W N -
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Nullpunktabgleich durchfihren:

o Ok wDd

© drehen, bis Code 6 erscheint.
© driscken, Codezahl 6 blinkt.
© drehen, bis ZP erscheint.

© driscken, um zu bestdtigen. >

© drehen, bis Code 0 erscheint.

© driicken, Anzeige MAN erscheint,
Codezahl 0 blinkt.

© drehen, bis Init erscheint, dann © dri-

cken. Es wird die eingestellte Sicherheits-
stellung AtO oder AfC angezeigt.

© 6 Sekunden lang driicken.

Der Nullpunktabgleich wird ausgelost, der
Stellungsregler féhrt das Stellventil in die
ZU-Stellung und justiert den internen elek-
trischen Nullpunkt neu.

Initialisierungsmodus
Standard: MAX
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7.7 Reset - Ruckstellung auf Standardwerte

Ein Reset setzt alle Inbetriebnahmeparameter auf die vom Werk vorgegebenen Standardwer-
te (vgl. Codeliste, Kapitel 12.3) zuriick.

Konfiguration freigeben:

1. © drehen, bis Code 3 erscheint (Anzeige: OFF).
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt.

3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © driicken, um zu bestétigen (Anzeige: £>).

Inbetriecbnahmeparameter zuriicksetzen:

1. © drehen, bis Code 36 erscheint,

Anzeige: OFF. G 36
2. © driicken, Codezahl 36 blinkt. q| N Efcfsllord: No
3. © drehen, bis RUN erscheint. |~O IO

4. © dricken, um zu bestdtigen.

Alle Inbetriebnahmeparameter und die Di-
agnose werden auf die vorgegebenen
Standardwerte zuriickgesetzt.
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8 Bedienung

A WARNUNG

Verletzungen durch freiliegende bewegliche Teile an Stellungsregler, Antrieb und Ventil!
= Freiliegende bewegliche Teile wahrend der Bedienung nicht beriihren und nicht blockie-
ren!

8.1 Freigabe und Auswahl von Parametern
In der Codeliste (vgl. Kapitel 12.3 ab Seite 83) sind alle Codes mit ihrer Bedeutung und
ihren Standardwerten (Werkseinstellung) aufgefihrt.

Mit einem Stern (*) gekennzeichneten Codes bendtigen zur Einstellung eine Konfigurations-
freigabe, die mit Code 3 wie nachfolgend beschrieben, erreicht wird.

1. © drehen, bis Code 3 erscheint O 3
(Anzeige: OFF). EOd? 3 o nicht frei
— t 1‘ -
2. © driicken, Codezahl 3 blinkt. E: F =" g;;;g:;q on nicht et
3. © drehen, bis ON erscheint.
4. © driicken, um zu bestdtigen G 3
(Anzeige: ©). - )
- Konfiguration freigege-
Jetzt kdnnen die einzelnen Codes nacheinan- |_= =\\= ben
der konfiguriert werden: °

> © drehen und gewunschten Code wahlen.

> © dricken, um gewinschten Code zu off-
nen, Codezahl blinkt.

> © drehen und Einstellung wahlen.

>0 driicken, um die vorgenommene Einstel-
lung zu bestdtigen.

i Info

Findet innerhalb von 120 Sekunden keine Eingabe statt, verféllt die Konfigurationsfreigabe
und es erfolgt ein Riicksprung auf Code 0.
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Eingabe abbrechen:

Eine Eingabe kann vor ihrer Bestdtigung
© driicken) abgebrochen werden, ohne dass
die ausgewdhlte Einstellung Gbernommen wird:

1. © drehen, bis ESC erscheint.
2. © driicken, um zu bestdtigen.

Die Eingabe wird beendet, ohne dass der
zuvor eingestellte Wert Gbernommen wird.

8.2 Betriebsarten

AL
(g
(|

Bedienung

Abbruch der Anzeige

8.2.1 Avutomatikbetrieb (AUTO) und Handbetrieb (MAN)

Standardmdfig befindet sich der Stellungsreg-
ler nach einmal erfolgter Initialisierung im
Automatikbetrieb (AUTO, Anzeige: Gi).

Umstellung auf 2 -Handbetrieb (MAN)

NO) drehen, bis Code 0 erscheint.

. © driicken, Codezahl 0 blinkt,
Anzeige: AULO.

3. © drehen, bis MAN erscheint.

. © driicken, der Stellungsregler wechselt in
den Handbetrieb.

Der Handbetrieb startet mit dem letzten Soll-
wert des Automatikbetriebs, sodass die Umstel-
lung stoffrei erfolgt. Angezeigt wird die aktuel-
le Stellung in %.

N —

I

Automatikbetrieb

Automatikbetrieb

Handbetrieb
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Handsollwert verstellen

1. © drehen, bis Code 1 erscheint. 4 0
2. © driicken, Codezahl 1 blink. — o
3. © drehen, bis sich der Druck im Stellungs- I I KA
regler aufbaut, das Stellventil reagiert und
die gewiinschte Ventilstellung angefahren
5 /4 |
wird. z i
0
2%
i Info

Nach ca. 2 Minuten ohne Bedienhandlung geht der Stellungsregler zuriick auf Code 0, bleibt
aber im Handbetrieb.

Umstellung auf G-Automatikbetrieb (AUTO)

1. © drehen, bis Code 0 erscheint.
2. © driicken, Codezahl 0 blinkt.
3. © drehen, bis AUtO erscheint.

4. © driicken, der Stellungsregler wechselt in den Automatikbe-
trieb.

76 EB 8387-5



Bedienung

8.2.2 Sicherheitsstellung (SAFE)

Soll das Ventil in die bei der Inbetriebnahme festgelegte Sicherheitsstellung (vgl. Kapitel 7.4)
gefahren werden, wie folgt vorgehen:

1. © drehen, bis Code 0 erscheint. G

2. © driscken, Codezahl 0 blinkt,
Anzeige der aktuellen Betriebsart (AUtO
oder MAN).

3. © drehen, bis SAFE erscheint.

4. © driicken, um zu bestétigen, Anzeige S
erscheint.

Das Ventil fahrt in die Sicherheitsstellung.
Wenn der Stellungsregler initialisiert ist, wird
jetzt die aktuelle Ventilstellung in % angezeigt.

==

g
—
i
[V

Verlassen der Sicherheitsstellung

. © drehen, bis Code 0 erscheint.
. O driicken, Codezahl 0 blinkt.

. © drehen und gewiinschte Betriebsart einstellen (AUtO oder
MAN).

4. © driicken, um zu bestdtigen.

w N -

Der Stellungsregler wechselt in die eingestellte Betriebsart.

8.3 Storung/Ausfall

Alle Zustands- und Stérmeldungen werden im Stellungsregler mit einem Status klassifiziert.
Die Standard-Einstellungen der Statusklassifikation sind in der Codeliste aufgefihrt.

i Info

Anderungen in der Statusklassifikation kénnen Gber die Bediensoftware TROVIS-VIEW und
iber die Parameter der DD erfolgen. Néhere Informationen enthalten die Konfigurationshin-
weise P> KH 8387-5.
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Um eine bessere Ubersicht zu gewdhrleisten verdichten sich die klassifizierten Meldungen zu
einem Sammelstatus fir den Stellungsregler. Es wird zwischen folgenden Statusmeldungen
unterschieden:

- Ausfdll
Das Gerat kann auf Grund einer Funktionsstorung im Gerdt oder an seiner Peripherie
seiner Aufgabenstellung nicht folgen oder hat noch keine erfolgreiche Initialisierung
durchlaufen.

- Wartungsbedarf
Das Gerdt kann seiner Aufgabenstellung noch (eingeschrénkt) folgen, ein Wartungsbe-
darf bzw. Gberdurchschnittlicher Verschleif3 wurde festgestellt. Der Abnutzungsvorrat ist
bald erschopft bzw. nimmt schneller ab als vorgesehen. Ein Wartungseingriff ist mittelfris-
tig notwendig.

- Wartungsanforderung
Das Gerdt kann seiner Aufgabenstellung noch (eingeschrankt) folgen, ein Wartungsbe-
darf bzw. Gberdurchschnittlicher Verschleif3 wurde festgestellt. Der Abnutzungsvorrat ist
bald erschopft bzw. nimmt schneller ab als vorgesehen. Ein Wartungseingriff ist kurzfris-
tig notwendig.

- Funktionskontrolle
Am Gerdt werden Test- oder Abgleichprozeduren durchgefihrt, das Gerdt kann fiir die
Daver dieser Prozedur seiner Aufgabenstellung voriibergehend nicht folgen.

i Info

Ist einem Ereignis ,Keine Me/dung” zugeordnef, so hat dieses Ereignis keinen Einfluss auf
den Sammelstatus.

Der Sammelstatus wird durch die folgende Symbolik am Stellungsregler angezeigt:

Sammelstatus Anzeige Stellungsregler

Ausfalll L 1

Funktionskontrolle Textmeldung z. B. ESting, tunE oder tESt
Wartungsbedarf/Wartungsanforderung a

Ist der Stellungsregler nicht initialisiert, zeigt das Display das Ausfall-Symbol ("), da der
Stellungsregler seinem Sollwert nicht folgen kann.

Falls Stormeldungen vorliegen, wird die mdgliche Fehlerursache ab Code 49 angezeigt. In
der Anzeige erscheint dann Err.
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Beispiel:
2 Ursache und Abhilfe der Codeliste (vgl. Ka- | 1, -2- g4
pitel 12.3) entnehmen. Beispiel:
E rr Fehler Stiftposition
© S
i Info

Die optionale Ventildiagnose EXPERT* generiert weitere Diagnosemeldungen, die mit ent-
sprechender Statusklassifikation in den Sammelstatus eingehen.

Steht eine Diagnosemeldung aus der erweiterten Diagnose EXPERT* an, wird dies durch
Code 79 gemeldet.

8.3.1 Fehlermeldung quittieren

Konfiguration freigeben:

1. © drehen, bis Code 3 erscheint (Anzeige: OFF).
2. © driscken, Codezahl 3 blinkt.

3. © drehen, bis ON erscheint.

4. © dricken, um zu bestdtigen (Anzeige: £).

Fehlermeldung quittieren:

1. © drehen, bis Fehlercode, der quittiert werden soll, erscheint.
2. © driicken, um die Fehlermeldung zu quittieren.
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9 Instandhaltung

i Info

Der Stellungsregler wurde von SAMSON vor

Auslieferung gepriift.

— Mit der Durchfihrung nicht beschriebener
Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
ohne Zustimmung des After Sales Service
von SAMSON erlischt die Produktgewdihr-
leistung.

— Als Ersatzteile nur Originalteile von
SAMSON verwenden, die der Ursprungs-
spezifikation entsprechen.

Das Gerdt ist wartungsfrei. In den pneumati-
schen Anschlissen Supply und Output befin-
den sich Siebeinsdtze mit 100 pm Maschen-
weite als Filter, die bei Bedarf herausge-
schraubt und gereinigt werden konnen. Die
Wartungsvorschriften von eventuell vorge-
schalteten Zuluft-Reduzierstationen sind zu
beachten.

9.1 Fir den Rickversand

vorbereiten

Defekte Stellungsregler kdnnen zur Repara-
tur an SAMSON gesendet werden.

Beim Rickversand an SAMSON wie folgt
vorgehen:

1.

Stellventil auf3er Betrieb nehmen (vgl. zu-
geharige Ventildokumentation).

Stellungsregler demontieren, vgl. Kapi-
tel 11.2.

Stellungsregler an die ndchstgelegene
SAMSON-Niederlassung senden. Eine
Auflistung der SAMSON-Niederlassun-
gen steht unter » www.samson.de >
Kontakt zur Verfigung.

80

EB 8387-5



10 Storungen

Storungen werden im Display durch Fehler-
codes angezeigt. Die Auflistung in Kapi-
tel 12.4 zeigt mogliche Fehlermeldungen
und Maf3nahmen zur Abhilfe.

Fehlercodes werden entsprechend ihrer Sta-
tusklassifikation Gber den Sammelstatus im
Display angezeigt (Wartungsbedarf/War-
tungsanforderung: &, Ausfall: *p). Ist ei-
nem Fehlercode die Statusklassifikation ,Kei-
ne Meldung” zugeordnet, dann geht der
Fehler nicht in den Sammelstatus ein.

Fir jeden Fehlercode ist ab Werk eine Sta-
tusklassifikation voreingestellt. Uber eine Be-
diensoftware (z. B. TROVIS-VIEW) kann
auch eine individuelle Klassifikation vorge-
nommen werden.

10.1 NotfallmaBnahmen durch-
fohren

Bei Ausfall der pneumatischen Hilfsenergie
entliftet der Stellungsregler den Antrieb und
das Stellventil geht in die vom Antrieb vorge-
gebene Sicherheitsstellung.

Notfallmafnahmen der Anlage obliegen
dem Anlagenbetreiber.

1% Tipp

NotfallmafBnahmen im Fall einer Storung am
Ventil und Antrieb sind in der zugehérigen
Ventil- bzw. Antriebsdokumentation be-
schrieben.

Stérungen

11 AuBerbetriebnahme und
Demontage

Lebensgefahr durch Aufhebung des Explo-
sionsschutzes!
Bei gedffnetem Gehdusedeckel des Stellungs-
reglers ist der Explosionsschutz nicht mehr
gewdhrleistet.
= Bei Montage- und Installationsarbeiten in
explosionsgefdhrdeten Bereichen die
EN 60079-14, VDE 0165 Teil 1 beach-

ten.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Unter-

brechung der Regelung!

= Montage- und Wartungsarbeiten am
Stellungsregler nicht im laufenden Pro-
zess und nur bei geschlossenen Absperr-
einrichtungen vornehmen.

11.1 AuBer Betrieb nehmen

Um den Stellungsregler fir die Demontage
auf3er Betrieb zu nehmen, folgende Schritte
ausfihren:

1. Zuluftdruck und pneumatische Hilfsener-
gie abstellen und verriegeln.

2. Gehdusedeckel des Stellungsreglers off-
nen und Leitungen fur die elektrische
Hilfsenergie abklemmen.
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11.2 Stellungsregler demon-
tieren

1. Leitungen fir die elekirische Hilfsenergie
aus dem Stellungsregler entfernen.

2. Leitungen fir Zuluftdruck und pneumati-
sche Hilfsenergie abklemmen (nicht er-
forderlich bei Direktanbau Gber Verbin-
dungsblock).

3. Zum Demontieren die drei Befestigungs-
schrauben des Stellungsreglers l6sen.

11.3 Entsorgen

SAMSON st in Deutschland re-
gistrierfer Hersteller bei der stif-
tung elektro-altgerdte register
(stiftung ear),

WEEE-Reg.-Nr.: DE 62194439

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

> Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmull zufihren.

i Info
Auf Anfrage stellt SAMSON einen Recy-
clingpass nach PAS 1049 fir das Ge-
rét zur Verfiigung. Bitte wenden Sie sich
unter Angabe lhrer Firmenanschrift an
aftersalesservice@samson.de

Xt Tipp
SAMSON kann auf Kundenwunsch einen

Dienstleister mit Zerlegung und Recycling be-

auftragen.

12 Anhang

12.1 Service

Fir Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten
sowie bei Auftrefen von Funktionsstorungen
oder Defekten kann der After Sales Service
von SAMSON zur Unterstitzung hinzugezo-
gen werden.

E-Mail
Der After Sales Service ist Gber die E-Mail-

Adresse aftersalesservice@samson.de er-
reichbar.

Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften

Die Adressen der SAMSON AG und deren
Tochtergesellschaften sowie von Vertretungen
und Servicestellen stehen im Internet unter
www.samson.de oder in einem SAMSON-
Produktkatalog zur Verfigung.

Notwendige Angaben

Bei Riickfragen und zur Fehlerdiagnose fol-

gende Informationen angeben:

- Auftrags- und Positionsnummer

- Typ, Seriennummer, Firmwareversion,
Gerdteausfihrung

12.2 Zertifikate

Die zu dem Zeitpunkt der Erstellung der
Einbeu- und Bedienungsanleitung aktuel-
len Zertifikate werden auf den nachfolgen-
den Seiten abgedruckt. Die jeweils aktu-
ellsten Zertifikate stehen im Internet unter
www.samson.de > Produktselektor > Anbau-
gerdte > Typ 3731-5 > Downloads > Zertifi-
kate zur Verfigung.
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12.3 Codeliste

Anhang

Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

Info: Mit * versehene Codes miissen

zur Konfiguration erst mit Code 3 freigegeben werden.

0 B}:\Ziebsart N MAN  Handbetrieb
[MAN], AUKO, SAFE, ESC AUtO  Automatikbetrieb
SAFE  Sicherheitsstellung
ESC  Abbruch
Bei MAN und AUtO wird die Regeldifferenz durch die Bargraph-
elemente dargestellt.
Die Ziffernanzeige zeigt beim initialisierten Stellungsregler die
Ventilstellung oder den Drehwinkel in % an, sonst die Stellung des
Hebels zur Mittelachse in Winkel °.
Die Umschaltung von Automatik- auf Handbetrieb erfolgt druck-
stoffrei.
Bei Sicherheitsstellung erscheint im Display das Symbol S.
Init Init Initialisierung auslésen
AIO/AC Sicherheitsstellung festlegen:
AtO:  AIR TO OPEN (Stelldruck &ffnet, z. B. fiir Ventil mit Si-
cherheitsstellung Ventil geschlossen)
AIC: AR TO CLOSE (Stelldruck schlieft, z. B. fir Ventil mit Si-
cherheitsstellung Ventil gesffnet)
1 |Handsollwert w Einstellung des Handsollwerts
[0] bis 100 % des Nennbe-  |Angezeigt wird bei initialisiertem Gerdt der momentane Hub/
reichs Winkel in %, sonst die Stellung des Hebels zur Mittelachse in Win-
kel °.
Info: Nur anwdahlbar, wenn Code 0 = MAN.
2 |Leserichtung
[normal] oder Uberkopf Leserichtung der Anzeige wird um 180° gedreht.
ESC
3 |Konfiguration Freigabe Méglichkeit zur Verdnderung von Daten wird freigegeben (verfallt

[OFF], ON, ESC

automatisch nach 120 Sekunden ohne Betdtigung des Dreh-/
Druckknopfs). Ohne Freigabe konnen die mit * gekennzeichneten
Codes nur gelesen und nicht Gberschrieben werden.

Ist die Vor-Ort Bedienung tber FF-Kommunikation gesperrt, wird
blinkend FF angezeigt.

Uber die SSP-Schnittstelle kann ebenfalls nur gelesen werden.
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Code |parameter — Anzeigen, Wer-
gen, Wer- |p.c hreib
N e [Werkseinstellung] escireibing
4* |Stiftposition Der Abtaststift muss je nach Ventilhub/-winkel in die richtige Stift-
[OFF], 17, 25, 35, 50, 70,  |position eingesetzt werden.
100, 200 mm, Fir die Initialisierung unter NOM oder SUB muss diese Stiftpositi-
90° bei Schwenkantrieben,  |on eingegeben werden.
ESC Stiftposition Standard Einstellbereich
Wird der Stiftabstand bei Code 4 Code 5 Code 5
Code 4 zu klein gewc:h/i‘f 17 75 3,6 bis 17.7
schaltet das Gerdit aus Sicher- bi
heitsgriinden in die Betriebs- 25 75 5,0 bis 25,0
art Sicherheitsstellung (SAFE). 35 15,0 7.0 bis 35,4
50 30,0 10,0 bis 50,0
70 40,0 14,0 bis 70,7
100 60,0 20,0 bis 100,0
200 120,0 40,0 bis 200,0
90° 90,0 24,0 bis 100,0
5* |Nennbereich Fir die Initialisierung mit NOM oder SUB muss der Nenn-
mm oder Winkel °, ESC hub/-winkel des Ventils eingegeben werden.
Der mdgliche Einstellbereich ergibt sich nach der Stiftposition aus
der Tabelle bei Code 4.
Code 5 ist generell gesperrt, solange Code 4 auf ,OFF” steht,
d. h. erst nach der Eingabe einer Stiftposition kann Code 5 bear-
beitet werden.
Nach erfolgreicher Initialisierung wird hier der maximale Hub/
Winkel angezeigt, der bei der Initialisierung erreicht worden ist.
6* |Initialisierungsart MAX:  Maximalbereich des Stellventils, der Weg/Winkel des
[MAX], NOM, MAN, SUB, Drosselkérpers von der ZU-Stellung bis zum gegeniiber-
ZP, ESC liegenden Anschlag im Antrieb
NOM: Nennbereich des Stellventils, der Weg/Winkel des Dros-
selkorpers gemessen von der ZU-Stellung bis zur ange-
gebenen AUF-Stellung
MAN:  Manuell gewdhlter Bereich
SUB:  Ersatzabgleich (ohne Initialisierungslauf)
ZP: Nullpunktabgleich
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Code |pgrameter — Anzei en, Wer- o
Nr e [Werkseinste”ung] Lo
7* |Bewegungsrichtung (w/x)  |Bewegungsrichtung des Sollwerts w zum Hub/Drehwinkel x (stei-
[77], 7N, ESC gend/steigend oder steigend/fallend)

Automatische Anpassung:

AIR TO OPEN:  Nach der Initialisierung bleibt die Bewegungs-
richtung steigend/steigend (7171), mit steigendem
Sollwert 6ffnet ein Durchgangsventil.

AIRTO CLOSE: Nach der Initialisierung wechselt die Bewegungs-
richtung auf steigend/fallend (71N), mit steigen-
dem Sollwert schlief3t ein Durchgangsventil.

8* |Hub-/Drehwinkelbereich An- |Anfangswert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- bzw. Arbeitsbe-
fang (x-Bereich Anfang) reich
[0.0] bis 80.0 % des Nennbe-|Der Arbeitsbereich ist der tatscichliche Weg/Winkel des Stellven-
reichs, ESC tils und wird vom Hub/Drehwinkelbereich Anfang und Ende
Angabe in mm oder Winkel°, |(Code 8 und Code 9) begrenzt.
wenn Code 4 gesetzt ist. Im Normalfall sind Arbeitsbereich und Nennbereich identisch. Der

Nennbereich kann durch die Parameter Hub/Drehwinkelbereich

Anfang und Ende auf den Arbeitsbereich eingeschrdnkt werden.

Wert wird angezeigt bzw. muss eingegeben werden.

Die Kennlinie wird angepasst.

Vgl. auch Beispiel Code 9.

9* |Hub-/Drehwinkelbereich En- |Endwert fir den Hub/Drehwinkel im Nenn- bzw. Arbeitsbereich.
de (x-Bereich Ende) Wert wird angezeigt bzw. muss eingegeben werden.
20.0 bis [100.0 %] des Die Kennlinie wird angepasst.
Nennbereichs, ESC Beispiel: Als Anwendung fir einen gednderten Arbeitsbereich gilt
Angabe in mm oder Winkel°, |z. B. der eingeschrdnkte Bereich fir ein zu grof3 ausgelegtes Stell-
wenn Code 4 gesetzt ist. ventil. Bei dieser Funktion wird der ganze Auflésungsbereich des

Sollwerts auf die neuen Grenzen umgerechnet.

0 % auf der Anzeige entsprechen der eingestellten unteren Gren-

ze und 100 % der eingestellten oberen Grenze.

10* [Hub-/Drehwinkelbegren-  |Untere Begrenzung des Hubs/Drehwinkels auf den eingestellten

zung unten (x-Grenze unten)
0.0 bis 49.9 % vom Arbeits-
bereich, [OFF], ESC

Wert
Die Kennlinie wird nicht angepasst.
Vgl. auch Beispiel Code 11.

EB 8387-5

85



Anhang

Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

1

Hub-/Drehwinkelbegren-
zung oben (x-Grenze oben)
50.0 bis 120.0 %, [100 %]
vom Arbeitsbereich, OFF,
ESC

Begrenzung des Hubs/Drehwinkels nach oben auf den eingege-
benen Wert

Bei ,OFF” kann das Ventil mit einem Sollwert auf3erhalb des Be-
reichs O bis 100 % Gber den Nennhub hinaus aufgefahren wer-
den. Die Kennlinie wird nicht angepasst.

Beispiel: In manchen Anwendungen ist es sinnvoll, den Ventilhub
zu begrenzen z. B. wenn ein gewisser Mindeststoffstrom vorhan-
den sein sollte oder ein maximaler nicht erreicht werden soll. Die
untere Begrenzung ist mit Code 10 und die obere mit Code 11
einzustellen. Ist eine DichtschlieBfunktion eingerichtet, so hat diese
Vorrang vor der Hubbegrenzung.

14*

Endlage bei w kleiner
(Endlage w <)

0.0 bis 49.9 %, [1.0 %], OFF,
ESC

Nabhert sich der Sollwert w bis auf den eingestellten Prozentsatz
an den Endwert, der zum Schlief3en des Ventils fohrt, wird der
Antrieb spontan vollstindig entliftet (bei AIR TO OPEN) oder be-
[Gftet (bei AIR TO CLOSE). Die Aktion fihrt immer zum maximalen
DichtschliefBen des Ventils.

Codes 14/15 haben Vorrang vor Codes 8/9/10/11.

Codes 21/22 haben Vorrang vor Codes 14/15.

15*

Endlage bei w grofer
(Endlage w >)
50.0 bis 100.0 %, ESC

Nahert sich der Sollwert w bis auf den eingestellten Prozentsatz
an den Endwert, der zum Offnen des Ventils fohrt, wird der An-
trieb spontan vollstandig beliftet (bei AIR TO OPEN) oder entliftet
(bei AIR TO CLOSE). Die Aktion fihrt immer zu maximalen Auf-
fahren des Ventils. Eine Stelldruckbegrenzung ist iber Code 16
moglich.

Codes 14/15 haben Vorrang vor den Codes 8/9/10/11.

Codes 21/22 haben Vorrang vor Codes 14/15.

Beispiel: Fiir Dreiwegeventile die Endlage w > auf 99 % stellen.

16*

Druckgrenze
[OFF], P 1,4/2,4/3,7, ESC

Der Stelldruck zum Antrieb kann in Stufen begrenzt werden.
Nach Anderung einer eingestellten Druckgrenze muss der Antrieb
einmal entliiftet werden (z. B. durch Anwahl der Sicherheitsstel-
lung (SAFE), vgl. Code 0.

Info: Bei doppeltwirkenden Antrieben (Sicherheitsstellung AIR TO
OPEN) darf die Druckbegrenzung nicht aktiviert werden.
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Code |pgrameter — Anzei en, Wer- o
Nr e [Werkseinste”ung] Lo
17* |Proportionalitdtsfaktor Anderung der K;- und T,-Stufe:

Kp-Stufe Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Werte fir

0 bis 17 [7], ESC Ky und T, optimal eingestellt. Sollte der Stellungsregler aufgrund
zusdtzlicher Storungen zu unzuldssig hohen Nachschwingungen
neigen, konnen die Ky- und Ty-Stufen nach der Initialisierung an-
gepasst werden. Dazu kann entweder die T,-Stufe stufenweise er-
hoht werden, bis das gewiinschte Einlaufverhalten erreicht ist,
oder wenn bereits der Maximalwert 4 erreicht ist, die Kp-Stufe stu-
fenweise erniedrigt werden.

Eine Anderung der K,-Stufe beeinflusst die Regeldifferenz.
18* |Vorhaltezeit Tv-Stufe Vgl. Code 17.
1,[2], 3, 4, OFF, ESC Eine Anderung der T,-Stufe beeinflusst nicht die Regeldifferenz.
19* |Toleranzband Dient zur Fehleriberwachung.

0.1 bis 10.0 %, [5.0 %] vom |Festlegen des Toleranzbandes bezogen auf den Arbeitsbereich.

Arbeitsbereich, ESC Zugehorige Nachlaufzeit (30 s) ist Riicksetzkriterium.

Wird wahrend der Initialisierung eine Laufzeit festgestellt, deren
Sechsfaches >30 Sekunden ist, wird die sechsfache Laufzeit als
Nachlaufzeit ibernommen.

20* |Kennlinienauswahl Kennlinienauswahl

[0] bis 9, ESC 0 Linear
1 Gleichprozentig
2 Gleichprozentig invers
3 SAMSON:-Stellklappe linear
4 SAMSON-Stellklappe gleichprozentig
5  VETEC-Drehkegel linear
6 VETEC-Drehkegel gleichprozentig
7 Kugelsegment linear
8  Kugelsegment gleichprozentig
9 Benutzerdefiniert (Definition iiber Bediensoftware)

Info: Kennlinien, vgl. Kapitel 12.5
21* |Gewiinschte Laufzeit AUF  |Zeit um den Arbeitsbereich beim Offnen des Stellventils zu durch-

(w-Rampe AUF) fahren.

[0] bis 240 s, ESC Laufzeitbegrenzung (Code 21 und Code 22): Bei manchen An-
wendungen ist es ratsam, die Laufzeit des Antriebs zu begrenzen,
um zu einem schnellen Eingriff in den laufenden Prozess zu ver-
meiden.

Code 21 hat Vorrang vor Code 15.
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Code |parameter — Anzeigen, Wer-
gen, Wer- |p.cchreib
N e [Werkseinstellung] escireibing
22* |Gewiinschte Laufzeit ZU Zeit um den Arbeitsbereich beim SchlieBen des Stellventils zu
(w-Rampe ZU) durchfahren.
[0] bis 240 s, ESC Code 22 hat Vorrang vor Code 14.
23* |Wegintegral Summe der Nennlastspiele (Doppelhibe)
[0] bis 99x107, RES, ESC Kann durch RES auf O zuriickgesetzt werden.
Exponentielle Darstellung ab  |Info: Der Wert wird alle 1000 Doppelhilbe netzausfallsicher ge-
Zahlerstand >9999 speichert.
24* |Grenzwert Wegintegral Grenzwert Wegintegral, nach dessen Uberschreiten erscheint die
1000 bis 99x107, Stormeldung und das Maulschlisselsymbol.
[1.000000], ESC
Exponentielle Darstellung ab
Zahlerstand >9999
34* |SchlieBrichtung CL: clockwise, im Uhrzeigersinn
CL, [CCL], ESC CCL:  counterclockwise, gegen den Uhrzeigersinn
Drehrichtung des Hebels fiir den Hubabgriff, durch die die ZU-
Stellung des Stellventils erreicht wird (Blick auf das Display des
Stellungsreglers)
Eingabe nur bei Initialisierungsmodus SUB notwendig.
35* |Blockierstellung Abstand bis zur ZU-Stellung (O %-Position).
[0.0] mm/°/%, ESC Eingabe nur bei Initialisierungsmodus SUB notwendig.
36* |Reset Setzt alle Parameter auf Standardwerte (Werkseinstellung) zuriick.
[OFF], RUN, ESC Nach Setzen von ,RUN” muss das Gerdt neu initialisiert werden.
39 |Info Regeldifferenz e Differenz der Sollposition (e = w — x)
nur Anzeige
40 |Minimale Laufzeit AUF Zeit [s], die das System Stellungsregler, Antrieb und Ventil benc-
(tmin AUF) tigt, um den Nennhub/Nennwinkel in Richtung des zu &ffnenden
nur Anzeige Ventils (100-%-Position) zu durchfahren.
41 |Minimale Laufzeit ZU Zeit [s], die das System Stellungsregler, Antrieb und Ventil benc-
(tmin ZU) tigt, um den Nennhub/Nennwinkel in Richtung des zu schlief3en-
nur Anzeige den Ventils (0-%-Position) zu durchfahren.
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[NO], YES, ESC

Code |parameter — Anzeigen, Wer-
gen, Wer- |pec chreib
Nr e [Werkseinstellung] eschreibung
42 |Auto-w/Hand-w Anliegender Hand- und Automatik-Sollwert
0.0 bis 100.0 % der Spanne
43 |[Firmwareversion Regelung |Gerdtetyp und aktuelle Firmwareversion (Anzeige im Wechsel)
nur Anzeige
44 |Infoy Stellsignal y [%], bezogen auf den bei der Initialisierung ermittel-
nur Anzeige ten Hubbereich
MAX:  Der Stellungsregler baut seinen maximalen Ausgangs-
druck auf, vgl. Beschreibung Code 14/15.
OP: Der Stellungsregler entliftet vollstandig, vgl. Beschrei-
bung Code 14/15.
—==: Der Stellungsregler ist nicht initialisiert.
45 |Status Zwangsentliftung Gibt an, ob die Option eingebaut ist oder nicht.
nur Anzeige NO Keine Zwangsentliftung eingebaut
YES  Zwangsentliftung eingebaut
Liegt an den Klemmen der Option Zwangsentliftung Spannung
an, werden YES und HIGH im Wechsel angezeigt. Liegt keine
Spannung an (Antrieb entlijftet, Sicherheitsstellung mit Symbol S
im Display, werden YES und LOW im Wechsel angezeigt.
46* |Busadresse
nur Anzeige
47* |Status Schreibschutz

Bei aktiviertem Schreibschutz kdnnen Gerdtedaten Uber FF-Kom-
munikation nur ausgelesen, aber nicht Gberschrieben werden.
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Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

48*

Diagnose

Diagnoseparameter d

d0  Temperatur
nur Anzeige

Aktuelle Betriebstemperatur [°C] im Inneren des Stellungsreglers
(Genauigkeit £3 %)

d1  Min. Temperatur
nur Anzeige

Niedrigste, jemals aufgetretende Betriebstemperatur unter 20 °C

d2 Max. Temperatur
nur Anzeige

Hochste, jemals aufgetretende Betriebstemperatur Gber 20 °C

d3  Anzahl Nullpunktab-
gleiche

nur Anzeige

Anzahl der Nullpunktabgleiche seit der letzten Initialisierung

d4  Anzahl Initialisierun-
gen
nur Anzeige

Anzahl der durchgefihrten Initialisierungen seit dem letzten Re-
set

d5 Nullpunkigrenze
0.0 bis 100.0 % [5 %]

des Nennbereichs

Benutzergefishrte Nullpunktiberwachung: Dient zur Fehleriiber-
wachung der Nullpunktverschiebung.
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Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

48*

dé Sammelstatus
nur Anzeige

Komprimierter Sammelstatus, gebildet aus den einzelnen Zustdn-
den

OK in Ordnung

C  Wartungsbedarf

CR  Wartungsanforderung

b Ausfdll

| Funktionskontrolle

d7 Referenzlauf

Referenzlauf auslésen (fir EXPERT*Testfunktionen Stellsignal y
Stationdr (d1) und Stellsignal y Hysterese (d2))

Ein Aktivieren des Referenzlaufs ist nur im Handbetrieb mdglich,
da der komplette Stellbereich des Ventils durchfahren wird.

d8  Aktivierung Expert*

Freischaltcode fir EXPERT*
Nach erfolgreicher Freischaltung erscheint unter d8 YES.

FF-Parameter

FO Firmwareversion Kom-
munikation
nur Anzeige

F1  Bindreingang
nur Anzeige

0 aktiv

1 inaktiv

F3 Simulation PV

Aktivierung des Simulationsmodus

Stellungsregler (AO)

AO Target Mode

Gewiinschte Betriebsart

Al Actual Mode

nur Anzeige

Aktuelle Betriebsart

A2 CAS_IN Value

nur Anzeige

Analoger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten

Funktionsblock (Wert)

A3 CAS_IN Status

nur Anzeige

Analoger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten
Funktionsblock (Status)

A4 SP Value

nur Anzeige

Sollwert w (Wert)

EB 8387-5

91




Anhang

Code
Nr.

Parameter — Anzeigen, Wer-
te [Werkseinstellung]

Beschreibung

48*

A5 SP Status Sollwert w (Status)
nur Anzeige

A6 OUT Value StellgroBe (Wert)
nur Anzeige

A7 OUT Status Stellgrofie (Status)
nur Anzeige

A8 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige

Prozessregler (PID)

PO Target Mode

Gewiinschte Betriebsart

P1 Actual Mode

nur Anzeige

Aktuelle Betriebsart

P2 CAS_IN Value

nur Anzeige

Andloger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten

Funktionsblock (Wert)

P3 CAS_IN Status

Andaloger Sollwert, Gbernommen von einem vorgeschalteten

nur Anzeige Funktionsblock (Status)

P4 SP Value Sollwert w (Wert)
nur Anzeige

P5 SP Status Sollwert w (Status)
nur Anzeige

P6 OUT Value StellgroBe (Wert)
nur Anzeige

P7 OUT Status Stellgrofle (Status)
nur Anzeige

P8 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige

Stellungsregler (AO TRD), Bindreingang (DI1 TRD, DI2 TRD)

10  Target Mode (AO TRD)

Gewiinschte Betriebsart

t1  Actual Mode (AO TRD)
nur Anzeige

Aktuelle Betriebsart
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Code |parameter — Anzei Wer-
gen, Wer- |pec chreib
Nr. e [Werkseinstellung] eschrelbung
48* |12 Transducer State Zustand Transducer
nur Anzeige
t3 BLOCK ERR (AO TRD)  |Aktiver Blockfehler
nur Anzeige
t4  Target Mode (DI1 TRD) |Gewiinschte Betriebsart
t5 Actual Mode (DIT1 TRD) |Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
t6 BLOCK ERR (DI1 TRD)  |Aktiver Blockfehler
nur Anzeige
7 Target Mode (DI2 TRD) |Gewinschte Betriebsart
t8  Actual Mode (DI2 TRD) |Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
19 BLOCK ERR (DI2 TRD) |Aktiver Blockfehler
nur Anzeige
Betriebseinheit (RES)
SO Target Mode Gewiinschte Betriebsart
S1  Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
S$2 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige
Bindreingang (DI1)
10 Target Mode Gewiinschte Betriebsart
11 Actual Mode Aktuelle Betriebsart
nur Anzeige
12 Field VAL D Value Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Wert)
nur Anzeige
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Code |pgrameter - Anzeigen, Wer-

Beschreibung

Nr. e [Werkseinstellung]
48* (I3  Field VAL D Status Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Status)
nur Anzeige
14 OUT D Value Diskrefe Stellgrofie (Wert)
nur Anzeige
15 OUT D Status Diskrete Stellgréfie (Status)
nur Anzeige
16 BLOCK ERR Aktiver Blockfehler
nur Anzeige

Bindreingang (DI2)

L0 Target Mode

Gewiinschte Betriebsart

L1 Actual Mode
nur Anzeige

Aktuelle Betriebsart

L2 Field_VAL D Value

nur Anzeige

Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Wert)

L3 Field_VAL D Status
nur Anzeige

Diskrete Prozessvariable Feld-Hardware (Status)

L4 OUT_D Value
nur Anzeige

Diskrete Stellgrof3e (Wert)

L5 OUT_D Status
nur Anzeige

Diskrete Stellgrofie (Status)

L6 BLOCK ERR
nur Anzeige

Aktiver Blockfehler

49* |Diagnoseparameter (Beschreibung der PST-Funktion, siehe D> EB 8388-5)
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12.4 Fehlercodes

Initialisierungsfehler

Fehlercodes — Abhilfe  |Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

50 |x > Bereich Das Messsignal liefert einen zu groBen oder zu kleinen Wert, der Hebel befin-
det sich in der Ndhe seiner mechanischen Grenze.
e Stift falsch gesetzt

¢ Bei NAMUR-Anbau: Winkel verrutscht oder Abtaststift liegt nicht im Schlitz
der Mitnehmerplatte auf.

¢ Mitnehmerplatte falsch angebaut.

Statusklassifikation [[Wartungsbedarf]

Abhilfe|® Anbau und Stiftposition priifen.
e Betriebsart von SAFE auf MAN setzen.

e Stellungsregler erneut initialisieren.

51 |Ax < Bereich Die Messspanne des Sensors ist zu gering
o Stift falsch gesetzt.

e Falscher Hebel eingebaut.

Weniger als 16° Drehwinkel an der Welle des Stellungsreglers erzeugen nur
eine Meldung, bei unter 9° erfolgt Abbruch der Initialisierung.

Statusklassifikation |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|® Anbau priifen.

e Stellungsregler neu initialisieren.

52 |Anbau e Falscher Geréteanbau

¢ Nennhub/-winkel (Code 5) konnte bei Initialisierung unter NOM nicht er-
reicht werden (keine Toleranz nach unten zuldssig)

¢ Mechanischer oder pneumatischer Fehler, z. B. falsch gewdhlter Hebel oder
zu geringer Zuluftdruck zum Anfahren der gewiinschten Stellung

Statusklassifikation [[Wartungsbedarf]

Abhilfe|Anbau und Zulufidruck Gberprifen, Gerét erneut initialisieren. Eine Uberpri-
fung des maximalen Hubs/Winkels ist unter Umstdnden durch Eingabe der
tatséichlichen Stiftposition und anschlieBendes Initialisieren unter MAX mog-
lich.

Nach abgeschlossener Initialisierung zeigt Code 5 den maximal erreichten
Hub/Winkel an.
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Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

53

Initialisierungszeit
Uberschritten
(Init-Zeit >)

Der Initialisierungslauf davert zu lange.
e Kein Druck auf der Zuluftleitung oder undicht

¢ Zuluftausfall wahrend der Initialisierung

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Anbau und Zuluftdruckleitung iiberpriifen, Gerdt erneut initialisieren.

54

Init = Zwangsent-
liftung

1. Eine Zwangsentliftung ist eingebaut (Code 45 = ,YES”) und wur-
de nicht oder falsch angeschlossen, so dass kein Antriebsdruck
aufgebaut werden kann. Die Meldung erfolgt, wenn trotzdem ei-
ne Initialisierung versucht wird.

2. Es wird versucht, aus der Sicherheitsstellung (SAFE) heraus zu ini-
tialisieren.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

1. Anschluss und Speisespannung der Zwangsentliftung Gberprifen.
Code 45 HIGH/LOW

2. Uber Code 0 die Betriebsart MAN einstellen. Stellungsregler er-
neut initialisieren.

55

Laufzeit unter-
schritten
(Laufzeit <)

Die bei der Initialisierung ermittelten Laufzeiten des Antriebs sind so gering,
dass sich der Stellungsregler nicht optimal einstellen kann.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Stelldruckdrossel nach Kapitel 5 einbauen.

56

Stiftposition

Die Initialisierung wurde abgebrochen, weil fir die gewdhlten Initialisierungs-
modi NOM und SUB die Eingabe der Stiftposition notwendig ist.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Stiftposition bei Code 4 und Nennhub/-winkel bei Code 5 eingeben. Stel-

lungsregler erneut initialisieren.
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Anhang

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stérmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

57

Regelkreis

Regelkreis gestort, das Stellventil folgt nicht mehr in den tolerierbaren Zeiten
der Regelgrofie (Alarm Toleranzband Code 19).
e Antrieb ist mechanisch blockiert.

¢ Anbau des Stellungsreglers hat sich nachtraglich verschoben.

o Zuluftdruck reicht nicht aus.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

¢ Anbau prifen.

58

Nullpunkt

Nullpunktlage fehlerhaft. Fehler kann auftreten bei Verrutschen der Anlenkung
des Stellungsreglers oder bei Verschleif3 der Ventilsitzgarnitur, besonders bei
weich dichtenden Kegeln.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Ventil und Anbau des Stellungsreglers prifen, wenn alles in Ordnung bei
Code 6 einen Nullpunktabgleich durchfishren (vgl. Kapitel 7.6, Seite 71).

Bei Verschiebung des Hebels an der Stellungsreglerriickseite (z. B. Wechsel
des Hebels) muss der Hebel zur Anpassung an den inneren Messhebel einmal
von Anschlag zu Anschlag bewegt werden.

Bei Nullpunktabweichungen tber 5 % wird eine Neuinitialisierung empfohlen.

59

Autokorrektur

Tritt ein Fehler im Datenbereich des Stellungsreglers auf, so wird dieser durch
die Selbstiberwachung erkannt und automatisch korrigiert.

Statusklassifikation

[Keine Meldung]

Abhilfe

selbsttdtig

60

Fataler Fehler

In den sicherheitsrelevanten Daten wurde ein Fehler entdeckt, eine Autokorrek-
tur ist nicht moglich. Ursache kdnnen EMV-Stdrungen sein.
Der Stellungsregler geht in die Sicherheitsstellung (SAFE).

Statusklassifikation

Awusfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Reset mit Code 36 durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren (vgl. Kapi-
tel 7.7 und 7.5).
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Hardwarefehler

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

62

x-Signal

* Messwerterfassung fir Antrieb ausgefallen.
o Leitplastik defekt.

Gerdt lauft in einem Notmodus weiter, soll aber so schnell wie maglich ersetzt
werden.

Der Notmodus wird in der Anzeige durch ein blinkendes Regelsymbol und
statt der Stellungsanzeige durch vier Striche signalisiert.

Steuerung: Ist das Messsystem ausgefallen, so ist der Stellungsregler immer
noch in einem betriebssicheren Zustand. Der Stellungsregler geht in einen
Notmodus, bei dem die Stellposition nicht mehr genau angefahren werden
kann. Der Stellungsregler folgt aber weiterhin seinem Sollwert, sodass der
Prozess im sicheren Zustand bleibt.

Statusklassifikation

[Wartungsanforderung]

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

64

i/p-Wandler

Stromkreis des i/p-Umformers ist unterbrochen. Der Stellungsregler geht in die

Sicherheitsstellung (SAFE).

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

65

Hardware

Klemmen der Initialisierungstaste (ab Firmware 1.51)
Es ist ein Hardwarefehler aufgetreten, der Stellungsregler geht in die Sicher-
heitsstellung (SAFE) .

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Fehler quittieren und wieder in die Betriebsart Automatik gehen, sonst ein Re-
set durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren. Wenn ohne Erfolg, Gerdit

zur Reparatur an SAMSON schicken.

66

Datenspeicher

Das Beschreiben des Datenspeichers funktioniert nicht mehr, z. B. bei Abwei-
chung zwischen geschriebenen und gelesenen Daten. Ventil féhrt in die Si-
cherheitsstellung (SAFE).

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
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Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

67

Kontrollrechner

Hardwareregler wird mit einer Kontrollrechnung iberwacht.

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe|Fehler quittieren. Ist das nicht méglich, Gerdt zur Reparatur an SAMSON

schicken.

Datenfehler

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

68 Regelparameter Fehler in den Regelparametern
Statusklassifikation  |{[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Reset durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren.
69 Potiparameter Fehler der Parameter des Digitalpotis
Statusklassifikation  |{[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Reset durchfihren. Stellungsregler erneut initialisieren.
70  |Abgleichparameter |Fehler in den Daten des Produktionsabgleichs, Gerdt Iduft danach mit
den Kaltstartwerten.
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
71 Allgemeine Parame- |Fehler in den Parametern, die fur die Regelung nicht kritisch sind
ter
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Kontrolle und ggfs. Neueinstellung gewiinschter Para-
meter.
72 Startup-Parameter  |Fehler in den Startup-Parametern

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Fehler quittieren, Reset durchfishren. Stellungsregler erneut initialisieren.
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Fehlercodes — Abhilfe Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.
73 Interner Interner Gerditefehler
Gerdtefehler 1
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
74 FF-Parameter Fehler in den Parametern, die fir die Regelung nicht kritisch sind
Statusklassifikation  [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Kontrolle und ggf. Neueinstellung gewiinschter Parame-
fer.
75 Info-Parameter Fehler in den Info-Parametern, die fiir die Regelung nicht kritisch sind
Statusklassifikation  |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Fehler quittieren. Kontrolle und ggf. Neueinstellung gewiinschter Parame-
ter.
76  |Keine Notlaufeigen- |Das Wegmesssystem des Stellungsreglers verfigt iber eine Selbstiber-
schaft wachung (vgl. Code 62).
Bei bestimmten Antrieben, wie z. B. doppeltwirkenden, ist kein gesteuer-
ter Notmodus moglich. Hier wechselt der Stellungsregler bei einem Feh-
ler in der Wegmessung in die Sicherheitsstellung (SAFE). Ob ein solcher
Antrieb vorliegt, wird bei der Initialisierung selbsttétig erkannt.
Statusklassifikation  |[Keine Meldung]
Abhilfe|Reine Information, ggf. quittieren.
Keine weiteren Maf3nahmen notwendig.
77  |Programmladefehler [Wenn das Gerdt nach Anschlieen der Spannung erstmalig anléuft,
fihrt es einen Selbsttest durch (Laufschrift tEStinG).
Ladt das Gerdit ein falsches Programm, so wird das Ventil in die Sicher-
heitsstellung (SAFE) gefahren und kann aus dieser Lage nicht wieder her-
ausgenommen werden.
Statusklassifikation  |Ausfall (nicht klassifizierbar)
Abhilfe|Strom unterbrechen und Gerdt erneut anlaufen lassen. Andernfalls Gerdit
zur Reparatur an SAMSON schicken.
78 Optionsparameter  |Fehler in den Optionsparametern
Statusklassifikation  |[Wartungsbedarf]
Abhilfe|Gerdt zur Reparatur an SAMSON schicken.
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Anhang

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stdrmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

79 Erweiterte Diagnose

Meldungen in der erweiterten Diagnose EXPERT* stehen an, wenn

EXPERT* unter Code 48 erfolgreich freigeschaltet wurde.

Statusklassifikation

Wartungsbedarf (nicht klassifizierbar)

80 Diagnoseparameter

Fehler, die fir die Regelung nicht kritisch sind.

Statusklassifikation

Wartungsbedarf (nicht klassifizierbar)

81 Referenzlauf abge-
brochen

Fehler bei der automatischen Aufnahme der Referenzkurven Stellsignal y
Stationdr (d1) und Stellsignal y Hysterese (d2) im Zuge einer Initialisie-
rung

e Referenzlauf wurde unterbrochen

e Referenzgerade y Stationdr bzw. y Hysterese wurde nicht Gber-
nommen

Fehlermeldungen werden netzausfallsicher gespeichert. Sie knnen nicht
zuriickgesetzt werden.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

Kontrolle und gegebenenfalls neuer Referenzlauf.
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12.5 Kennlinienauswahl

Im Folgenden sind die unter Code 20 wdhlbaren Kennlinien grafisch dargestellt.

i Info

Die individuelle Definition der Kennlinie (benutzerdefinierte Kennlinie) kann nur iber eine
Workstation/Bediensoftware (z. B. TROVIS-VIEW) erfolgen.

Linear (Kennlinienauswahl: 0)
100 1 Hub/Drehwinkel [%)]

50 A

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

Gleichprozentig (Kennlinienauswahl: 1)
100 1= Hub/Drehwinkel [%]

50

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

Gleichprozentig invers (Kennlinienauswahl: 2)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50 -

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

102
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Anhang

SAMSON-Stellklappe linear
(Kennlinienauswahl: 3)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50 A

llwert [%
0 : Sollwer [/]=

0 50 100

SAMSON-Stellklappe gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 4)
100 T Hub/Drehwinkel [%]

50

Sollwert [%],
i

Y T
0 50 100

VETEC-Drehkegel linear
(Kennlinienauswahl: 5)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50 ~

O
0 : Sollwert [A)]=

0 50 100

VETEC-Drehkegel gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: &)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50

0 : Sollwert [%]=

0 50 100

Kugelsegment linear
(Kennlinienauswahl: 7)
100 1 Hub/Drehwinkel [%]

50 1

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100

Kugelsegment gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 8)
100 1~ Hub/Drehwinkel [%]

50

Sollwert [%],
0 T 1
0 50 100
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SMART IN FIOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Ex d Stellungsregler mit FOUNDATION FIELDBUS /
Electropneumatic Ex d Positioner with FOUNDATION FIELDBUS /
Positionneur électropneumatique Ex d avec FOUNDATION FIELDBUS
Typ/Type/Type 3731-521..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 1058 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 1058 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 1058 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/ Notified Body/Organisme notifi€ 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2006, EN 60079-1:2007,
EN 60079-7:2007, EN 61241-0:2006,
EN 61241-1:2004

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismdillerstraRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt / Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. . Bege AR

g
3
~
S
>

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstraie 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SEPTMONKAT COOTBETETBNA

Ne EASC RU C-DE.QA11.B.00045/19
Cepus RU Ne 0197354

)PTAH I10 CEPTUOUKAIIAML Oblectsa  C  OFpaHWYEHHOW  OTBETCTBEHHOCTblo  «TMC - PYC».

eCTO HaxOXAEHMS (appec lopuandeckoro nuua): Poccuiickas ®epepauus, 127083, ropog Mocksa, ynuua BepxHsis

acnoska, oM 20, CTPOeHMe 2; appec MEecTa OCylecTBNeHNs AesTenbHocTU: Poccuiickasn Pepepauns, 127083, ropoa,
MOCKBa ynuua BepxHsis Macrioka, Aom 20, CTpoeHue 2, MOMeLeHus Ne 18, 28. ATtrecTar akkpeautauuu

Ne POCC RU.0001.119A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; anpec SneKTPOHHOW MOMTLI:
info@tms-cs.ru.

ASIBUTEADBOBecTEO C OrpaHinieHHO OTBETCTBEHHOCTbIO «CamMcoH KOHTporicy.

MEeCTO HaxoxaeHns (aapec IpUANYECKOrO MWL) U aApec MecTa OCYL|ECTBIIEHUS AEATeNbHOCT:
occuvlcxaﬂ denepatus, 109544, ropoa Mocksa, GyrnbBap OHTY3nacToB, AOM 2, aTax 5, komHaTa 11. OF'PH 1037700041026.
omep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; appec ANEKTPOHHOM MOYTHI: samson@samson.ru.

31‘0T0B1’1TEAI) «SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».
Mecro HaxoxaeHus (al:\pec topuan4eckoro nwua) 1 agpec MecTa OCyLEeCcTBNeHus AesaTenbHOCTU

uaroToBnenmio npoaykLuu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, F'epmaHus.

coomefc‘ram Ha GnaHKe Ne 0676628
epVIIdeM BblnyCK

OA THBOA EA3C 9032 810000

COOTBETCTBYET TPEBOBAHMSIM TEXHUYECKOrO pernameHta TaMOXEeHHOro cotosa «3neKkTpomarHuTHast
BMECTMMOCTb TexHu4eckux cpeacts» (TP TC 020/2011)

EPTUOUKAT COOTBETCTBHS B, HA OCH! npoToKONa CepTUNKALMOHHBIX
vcnbitaHui Ne 190919-013-016-02/1P ot 22.10.2019, BblAaHHOTO M(C)I'E#ggl{/{low naGopatopuei ObLiecTsa ¢ orpaHquHHon )

TBETCTBEHHOCTBIO «VHHOBALMOHHbIE pelueHus», atTecTar akkpeguTtauum POCC RU.0001.21AB90; akra o peayanaTax 7
aHanvsa COCTOSIHMS MpOM3BOACTBA Ne 00062-A oT 04.07.2019 opraHa no cepTudmkaun OB6LIECTBa 'C OrpaHNYeHHON | |
'BETCTBEHHOCTBIO «TMC  PYC», PpyKOBOACTB MO SKCrnyaTaumw 4218-3725-3724-2018.P3, 4218-3730-4763-2018.P9
8-3731-2018.P3.
Xema cepTidnkaumn ~ 1c.

A HOW  OCHOBE |

OIIOAHI/ITEABHAH HHOOPMAILIHS Cranaapr, B Ha
pernamenTa: nonpa:menu 6.2 u 7.2 TOCT P 515221-2011 (M3K 61326-1:2005)

ogecn
0 Anu W nabopaTopHoro npumeHenws. Yacte 1. O6lwMe TpebBosaHus )
ymiu — 15 net. HasHaueHHbI cpox xpaneunﬂ 2 ropa. Ycnoeus yKa3aHs! B py

POK AEVICTBUA €. 05.11.2019

ipgsa Jlnnus OpbesHa
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 EBPASNMCKNH 3KOHOMHWUECKWH COMO3

Ba ﬂMnMﬁ tOpbesHa
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‘ S EBPASHVCKYI KOHOMMUECKWH COH3 ‘
;"?* BEPTHONKAT GOOTRETETRNA e

E H [ Ne EASC _RU C-DE.HAGS5.8.00510/20 g

Cepus RU No 0215083 B

OPTAH ITO CEPTHOHKAITHH npouyyn - OBue ¢ o 5 P > (OC 000 | '
«Texb ) AipeeM loprumecioro kI 127486, Poccin, ropon Mocksa, ymiun JeryHitHeiad, oM |, koprye 2, 31wk 3, nosetuetie 1,

KOMHET 19, Apeca MeCT ocytiecTvicHint Jesrienhoctn it olumcin wapaurai: 105066, Poear, ropat Moaiar, yimin Fioiau Kpociocemaan, aov 35, \
cTpoeinie 64, romua 22 "'} 301668, Poca, Tyneckan ofiacts, ropait Hopomockouck, ysmtia Oproiconmiise, oM 8§ mpucpociiee Homuios veiie

HeTpotiia K uexy No 3, 3 omok, nos 4n 10, Homep an Tt (perneraot i omep) RARULTTHAGS, Jhrm micoor it
peecTp ceeneHitt oS agenmoBaHon e - 10082018, Tenedion: +74952081646, anpec alickipohof nosl: tehbe@inboxny I

| 3ASIBUTEAD it y
OGuiecTBO € orpaHmticHHOfl oTeeTeTBeHHaCTA0 «Camcon Kowrponen. Ocxonnalt rocyaperseiiimii perucTpautontisii Home|
1037700041026, MecTo HAXQKACHUA (BPEC 1OPHLWYCCKOIO  /MlM) W ANPSE  MECTA  OCYMICCTBACHHN  JACHTC/ILHOCTH
109544, Poceis, Mockaa, Gyabsap DuTy3nacros, nom 2, atwic 5, komuara 11,

Tenedon: 174957774545, anpec NeKTROHHON NOYTHI: SRMSON@Samson.ru ||

| H3rOTOBUTEAE K
| bl
SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Meero HaxomacHHA (nnpcc IDPII"II‘I"IECKGI‘D ﬂlﬂl'\) naapec MECTI (‘IC)’IXLECTHJ’IEIIHH JICATENLIOCTH NO MAFOTORNCHHIO llpU..llelllH
Weismullerstrasse 3, 60314 Frankfurt am Main, Cepmanng,

o/ IPOAVKITHA s
DMeKTPONHEBMATHYECKNE IO3MUHOHEpH! THNoB 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3731-521, 3731-324
3731 524, 4763-1. MapknpoBKH B3pbIBO3AIWHTE! 1 3AWNTH OT Bocnn'\McHeHHn rOpIOYelt NBLTH H HHbIE CBEACHHA © NPOAYKILHN,|
ol ce puacHTig npuneacin 1 anerax 1, 2, 3,4, 5,6 npuncwenna (Gawien NeNe 0725082, 0725083, |
0725084, 0725085, 0725086, 0725087). 7
CepullHplil BLITTYCK.

|
|
Il
ey

‘

1 ci KOA THBIA EADC 9032 81 0000

b |
d COOTBETCTBYET TPEFEOBAHIIM Texnnueckoro pernamenTa Tamorennoro cotosn «O GezonacHocTH |1 ;
oGopynosaiing ana paGoTsl Bo papsinoonacHbix cpeanx» (TP TC 012/2011) f

| CEPTHOMKAT COOTBETCTBHMA BBIAAH HA OCHOBAHHMH

Ipotokona nersitanufi Ne 0730-14-01 ot 18.03.2020 roan Henuitatensnolt naGoparopui n3puinos oro ofopy.i e
O6ectoa ¢ orpannvennofi  orsetcrsennoctiio "TEXBE3ONACHOCTh", wrrecrar akkpemnraunn RARU.2Z1IHBS4 or |
26.03.2018. Axra anania coctomms nponsnojerna Ne 0730-ACTT ov 11.02.2020. TexniiecKoll JOKYMEHTAUHN HITOTOBNTENA |
coracHo aneTy 6 npunoxenus (Gnaxk Ne 0725087). Cxema cepruchurannm lc. ;

Aé)I'IOAHPITF_ABHAﬂ HH@OI’MAIIIPIH s

TAHAAPTEI 1 HHBIC HOPMATHRHBIE NOKYMEHTI, M[ 1e npi moaTRer MU COOTRCTCTHMA, (IPUBCUCHBI HA JaucTe 77
npunosenns (Gnank Ne 0725088). Yenosus Xpanenns: ot musiye 60 °C o niioc 60 °C. Cpok xpaiienisn ~ 24 meenua. Cpok -
cnyxGul (romoet) - 15 net.

BKAOYHUTEABHO

M)jupcn Muxaun Banepueniy

(CXXeN)

Py ¢
ANIO) Opraia mo cepTix

Ixenepr (sxemepr-ayprrap) Z
(amemepra )

R .
ROEALY
o)

(TEXBEIONACHOCTL ] P
oy MILs /5]
7
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Al ",
Jin

IIPUAOXXEHHE

K CEPTHO®HKATY COOTBETCTBHA Ne EADC_RU C-DEHA65.B.0051020 (]
Cepmst RU - Ne 0725082 i

{3
Do Onuumm. KONCTPY KUMH- 1 CpeacTB ofecuc eH s BIPLIBOININT LI 125
s Dncwrponucnmn'nmcckm. NO3HUHONEPE! THMOB 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3731-521,
bl 3731-324, 3731-524, 4763-1 npeauaznauenn aas npeoGpasonuiius 2ICKTPUYCCKOro BXOAHOIO CHIHAN B MPOMopHHo=
,1' HAALUBI MHEDMATHUCCKMI BLIXOANOMN CHIHAI M /BbIARUK TOKOBOrO HIH UH()POROTO CHIHAN KOUTPOMA NONMMKEH s Kid-

I TRHA, l
: DACKTPONHEHMATHUCEKHS HOSMUHONEPE! BBIOJHCHS! B KOPIYCAX C KPBIIUKAMH APAMOYTOnnHON GopMut, HaroTomieHtbX 1 |
#3 WHOMMHHEBOrO CIYIABA C COLEMKAHUEM MATHHA MeHee 7,5 % wau naaeTmacchl (nonwkapGonar u nopndrranamun). -0
BHYTpH  KOpITycoB p I 2/IEKTP T i npeoGpa: ©/il, ICKTPOHNBIC CXCMBl YNPABICHUA Ha | )
TNIATAX, NEMEHTB! U1 TOAKMOMEHHS: JICKTPHICCKUX M NHEBMuTuecknX an i, Ha onvolt Gokobofl cropone nobepx- 3
HOCTH KOpIyea YETAHOBAEHE! KaGENLHRIE BROALI, YIINOTHENHLIC PEIHIOBLMI KOIBUAMH, Ha Apyrott — huTHHEH nienma-
Tieckott cuetemer Fn Kopriyce umeioTes suaemasioum i swnm v Tabiimika ¢ MapkupoBKoft.

B nosuumonepax - Exia/Exic: el ITHEIE ANEMeHTL (DEIHETOPEI, CTAGHANTPOINN, ANOALI) BWIHTLL KOM=
nuyizom Thive Wepuran VU-4453/41 HE HV, uGo Tuna Wepuran VU-4457/41/61 HE, 6o ¢uiinkoHORBIM TepMETHKOM
runa RTV-EGO2,

B3phino3auuleHiocTs ANCKTPONHEBMATHIECKHN  MO3HIHOHEPOR, 0BECNEHHBUCTS BIPLIBO3AUINTOR, BIAA BIPLIBOHE-
nponnuacman ofonauka dy o FTOCT IEC 60079-1-20111; sapuiposamurail ouaw «e» no FOCT P MIK 60079-7-2012,
JAWHTOR B (HCKpOGEIONACHAA NEKTPHHECKAR LEMb yPoBiA «in» no MOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011),
«lawmroit oGonovkoft ty mo TOCT P- MK 60079-31-2010 # suirionieHHeM HX KOHCTPYKUMH B COOTBETCTNHN C TpeGo-
pannamu [OCT 31610.0-20 14 (IEC 60079-0:2011).

2. ChcUHA/ILHBIC YCTOBHA N (ecau umaprnp BIPLIBOMUINTRI YKa3aN 31aK «X»)

2,1, Mok, IKCIIYATALITIO, TEXHITMeCKoe 06CayRUALIING HIEKTPONHTIMATHUCCKHX O3HLHOHEPOB NPOBOANTY 1
COOTBETCTBIH C YKAIAHHAMM NPOHIDOANTCNN N0 CrO TCXIMUCCKOR AOKYMCHTALHM,

2.2. CoeliMHEeHNE MOIMIMOHEPOD nenamienng Ex in ¢ annupuarypoil, pacroomxeHHoll BHe B3pLIBOONAcHON 301,
JIOMRHO  OCYLIECTRAALTCH  veped | Gapbephl | UCKPO3MIINTEI, - MMEIOIME  CEPTH(IKAT COOTHETCTEMS Ul
nogKioueHIm yerpolicrs, HXCSl BO 'BIpB QCHBIX 30HAX NOMEIMEIHI 1 HUPYKILIX YCTUHOBOK, rie
BO3MOKHO ~oGpazoBaHue  BIpLIBOONACHON razonoll' cmeck kateropuu  11C;  BXOAHEIC W BEIXOAHBIE
HCKPOGEIONACHEIC  TIAPAMETPRI MOIHIHAIICPON ¢ YHCTOM | MAPAMCTPOB  COCAMHHTENIBHOTO KAGENA JOMIHI
COOTBETCTROBUTH MEKTPHHECKHM MUPIMETPUM, YKRANHLIM Ha Gapuepe Ge30NacHoCTH.

2.3, IMosuuwonepw Tunon 3731-321 u 3731-521 ucnonnchus Ex d/Ex de momkuel akennyaTnposaThed ¢
cepTHhHUMPOnANHIMY KAOCALHAIMH BROJAMI" W 3ar/yUIKAMH, KOTOPbIC 0GecneMHBAIOT HeoGXOANMuII nHA 1
YPODEHD DSPLIBOIALNTL 1 CTENeHL SAUMHTEE 0GOIOUKI: | BANPeLIAETEn HEMOANIORATL KUGEALILIC BIOAL 1

Sarywky o6 Ml 1HOI'O HET ]

4 2.4. Ilpu nossiweHiy Temaepatypll Goaece 70°C Ha nxone wabens NOMKIL HCNONLIOBATHES TP ke
WJ'} coemunTenbHLIE Kabenn: g
b 2.5, Henenosuayemuic oroeperion 1o kaGe/ib Hble BEOL! HeOGXOAHMO 3aKPBIBATE IACAYHIAMH. g
"‘S“! 2.6, Ilpu 1y cHHHE HepOB THMOB  3731-321 n 3731-521 Kk cucteme: TpyGONponOAOL  A0/KHDL |

HCMOTb30BATECA YTOTHAIOUIHE DAEMEN TR 113 KOPIyCe CaMUX noaioliepon, d
TTo3nimonepnl CheNyET BCTPUBUTh’ B JIOKBILHYIO CHCTEMY  YPABHUBAHMS TIOTCHUMANIOB BO BipbIBOONAcHO(t
30HE. éd
2.8, Ilpoknamka coefuHutensHbix - KkaGenefi  nozunonepon ~Tunos - 3731-321. w 3731-521 jpomuia  Gurrn 3
OCYUIECTBIICHA C YHETOM 3ALUNTH OT MEXAHHHECKIX noBpesaennii: i
2.9. 3anpewiaeTes IKCTUIYATALMA NOIHIHONEPOB € MEXAIHIECKHMU NODPEKIEHHAMH. <
2.10.B ciywae MCnoancuus FOIMLHONCHOD: C NOCTORIHO NPHCOCAMICHILM  KaGEACM NOMKNONCHUE  BHCUHUX |
anekTpuUCEknX - uenel K - ‘cnoBojtoMy Koty - KaGens  0MKHO - OCYWCCTRINTLEA € MOMOWBI0 |
ceprid /i nLHON kopolki B coorsercrany ¢ TpeGosanuamu I'OCT [EC 61241-14-2013 |
11G0O BHE BIPHIBOOTACHO M JOHBI. |
2.11. MakenmMaiibHOE ABACHHG HA BXOAE HE MOHKHO Nnpessiwars 0,6 MITu (6 Gap) wi tunoe 3731-321, 3731-521, |
3731-324,3731-524, 4763-1 11 0,7 MIa (7 Gap) = anx Tnos 3730-21, 373041, 3730-51, 3767-1, 3725-113.
2,12, He nonyeracten HENOALIONATH 0 KayecTne paGotel epeant radul ¢ conepskanuenm neiteetn, ernacabinix oGpuio-
BBIBATE BIPLIBOONACHYIO ATMOC(EPY, THKHE KEK FOPIOUME TA3LL, KHCAOPOA H HACLILENHBIE KHCADPOLOM U3kl

By
=

Py (yno. ienfoc

AMIIO) QPEANA 1O CCPTHMKALI

Brenepr (axcnepr-ayantop)

i 3 i
(oxcneprnt (')kcncprm-.xymmopm)) i

i
Mocean * Vo

M‘\.,.‘w .n"'

X w
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WHCOI3

| _".‘_’IJJJ) j.x

Vf@ - TIPHAOYKEHIE

K CEPTHO®HKATY COOTBETCTBHS N2 EADC _RU C-DE.HAG5.8.00510/20
Cepuss RU . Ne (725083

2.13.TIpn ycTaHOBKe H TEXHUHECKOM 0GCAYIRMDAIHI NOSHLHONCPON Tty 3725-113 HeoGXOANMO NPHANMATE Mepbl
i oGecrnedeHis Ge30MACHOCTH OT CTUTHUECKHX JUPAACH, KOTOPWE MOrYT oGpa3QBATLEA HA TOBEPXHOETH
KpbiLICH, cornacHo uueTpykumi. TipnGop somicen Guit ocnatten taGauukol ¢ npeaynpesaaomet Haanucesio.

3.C H HACHTH( NPOAYKUH I f
Mapl(npm"{d B3P LI BOBUIUHTEL-H |a(ulﬂlul OT BOCIIEAMCHCHH FDPID‘IE” MBI B 30BHCHMOCTH OT THIOB NO3NILHQHEPOR HFIH!C'
nena s Tabnuue 1,

TaGnuua 1

Hanme B3PLIBO 0r'0.3JIEKTPO- Mapkuposka MapkHponKy JauTH OT BOC-
uﬁopvnonnmm BBEI:IHDEHIII"TI:I MAOMEHCHHS I'OPIQ‘lCn TLLIK
DaekTpor THHCCKNE PLLTHION 1Ex i 11C T6/T5/T4 Gb X Extb IICT80°C Db X
3730-21, 3730-41; 3730-51 :
DICKTPOTIHEEMATHHCCKHC nowuucucpm THIOB 1Ex la [IC T6/T5/T4 Gb X -
3767-1,4763-1
DneKTp T no oHEpL! THI IEx inl1C T4 Gb X -
3725-113
DNICKTPOIHEBMA THnECKHE TNOINLUHOHCPEI THNA 1EX d [IC T6/T5/T4 Gb X Ex b 111C T80°C Db X
3731-321 1EX d ¢ LIC T6/TS/T4 Gb X
DNCKTPOITHEBMATHIECKHE TTO3MLMOHEPEL THNA 1Ex d IICT6/T5/T4 Gb X Exth IIC T80°C Db X
3731-521 |Exd'c [IC T6/T5/T4 Gb X

1Ex d-[ia Ga] 11C T6/T5/T4 Gb X

1Ex in lIC T6/15/T4 Gb X
DACKTPONHEAMATHYCCKHT MOTHLHOICPI THNON IEx d IIC T6/T5/T4 Gb X Ex (b IICT80°C Db X
3731-324,3731-524

nDﬂpQGHOC PAIBACHEHHE K Cneu"(blll(HUHOHHBIM KOAOM JJCKTPONHEBMATHYCCKHX NO3MUNMOHEPOR NMPUBOJNTCH 1 'ICXII“"C' oy

cioll AOKYMEHTALIUH HIrOTOBHTEA. > ‘
4. OcHOnNIBIE TEXHUYCCKIE TAINITNE i
4.1, loznuuoneper THia 3730-21 i1
4 1.1, Crenens 3autiTst o6onorki no TOCT 14254-2015, ne Hinke .. TP a6 R
4,1.2. llonycTHmble 1 TEMNEPATYP OKpY cpeasl ans 'reMnepmypHoro chcn, °C I
Td . e e N e e s MuHyc 45...480/"
Ui 700
T6 MHIYEC 45,460 (e
4.1.3, Iapamerpnt sickpoBesonachbix teneh I

TaGrmua2 | |

[T |Ui.B [limA |PL BT {Cin® | Limkli o
Konrakrhr 11/12 |28 115 I [53 [ =0 "
Koumaktb! 3 1/32 Mpi nOLKTIOHEHHH! |45 |
JAuTUHK (hakTHUeCKOre nonoKenin 28 W 1 53 =0 E |
LT HKR IBOMUHOIO CHIHAIR 28 1135 = 56.3 i 2]
ceHcopa auGpatwh (wyma) 28 115 - S =0
Konmakrer 41/42 (nigyxrustet kou- | 16 S2.umm 25 0,169 nan “ 130 100
uenoi AnTHHK) 0.064
Konrrakrn 41/42 1 51/52 (nporpaMmuoe |20 60 0,25 53 =0
obecneuenme)
Konrakru 81/82 (mariwrnmiti knarian) |28 1135 - 53 =
Konrakrst 83/84 (uinmcanms o nerto- |20 60 0,25 53 =
| nacax)
e
w{:t ol A YK

Pyxovopirrean (ynoamosouefioe - #7 z {7, SR uuo?w}xpcn Muxann Banepbesiy
20 AHIIO) OPTAIIA MO CCPTHMKAIL) A Teney
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CKAIZ3KOHOMAUECKMA COH3 &

IMPHAOKEHHE
K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHA Ne EADC RU C-DE.HAGS.B.00510/20

Jlner 3

|
{
A

Cepua RU - N2 0725084 |
[Tocnenoparennuniil HnTepdelic (HEDFEHMMH onarne coxeton BL) =1
BXoziibie HCKpPOGEIONUCHLIC NAPUMETPLI il
U.B li.MA [P Bt [Covd [ Lol
[20 [60 [0.25 e =0 (B
Brixonusie mkpnﬁcanﬂuwu: napameTphbl L 1
[U..B [I,.MA [PomBr  JCmk® [ Lom[u (He
l6.51 [57.5 |EX] [22 | 10 il
Brewnuil 2aT4HK NonoikeH 1A e |
Bxoambie HCKpoGesonacksle napaveTpL! 18
Ui.B [T,mA [P, Bt [Cnd | T
[= 1 B [ 730 370
Buixonsie HeKpOGEI0MUCHBIC NApaMETphl
U..B [1e.mA [PowBr  JCumk® T LowlH
6.51 |56 [91 [11.2 [ 11.6

4.1.4. ,T(uny::'l HMbIE AHAMASON T TEMCRATY R OKPYIKBIONLCH CPEIM-TIOIHLHONEPOL € HIYKTHEHBIMI KOHUCHDI-
MU JATHUKAME IS TCMITCPATYRHOIO Kiacch, sid

Toxk'» 52 MA, MowRocTs — 169 MBT

T4

T5

T,

Tok =25 MA, MouuiocTn = 64 mBr

T4

T5

Te6

4.2, Iozuunonepsl THrop 3730-41,3730-51
4.2,1. Crenens 3amuTel 06o/touki 1o 'OCT 14254-2015, He HUKE ..,
4.2.2. JlonycTHMBle AMRNDIOHLI TEMMEPATYP OKPYHAIOWEtt CPElibl [UIA TEMIEPATYPHOTO KNACca

T4

MHHYC 45...+75.
MHHYC 45,..+60
MHHYyE 45,.. 145

Mithye 45,480
MuHyc 45, ,,+30
MuHyc 45, +60

TS

T6

4,2.3, Nupamerpul HerpoGesonacHbix tenet

1P66 .

- MHIYC 55,480

. Munye 55.. +70‘
. MuHye 55, +60

TaGnnua 3

Llenb Ui B |1.mA P, Bt Ci.HeD L. mil'H
Konrakrb! 11/12:
Enok nutaHus FISCO 17,5. 11380 532 5 10
Baok nuranus FIELDBUS 24 360 (IIC) mnu 1,04 (11C) i
380.(1IB) 258 (1IB)
Kontaxtel §7/88 (Gunaphbii nxoa 1) 30 100 s =0 =
Konraicr 41/42 (uuaykrneneiti konue- - {16 52mnn25 0,169 1121 0,064 (60 100
BOfl HaTuiK)
Konrakre §1/82 (rnanai npuitymirresn-- |28 115 - 53 =0
| oro cGpacn) P
TlocnenosarenbHifl unrepdeiic (nporpummuponalnie coketon BU) it
BXOAHBIC UCKPOGEIONUCHBIE NapaMEThL |
[uLB [l mA [P, Bt [CLnd L, M[H
| EX P [0.064 [ =0 =0

Pyxo G
ANIO) Oprana no I:Lpl’lll‘lkhl

Ouenepr (axenepr-ayaurop)

(;mu!ep'rm (axcneprur- wmn‘om-l))

A /m\ b

pueniy
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WCKMWA SKOHDMUUECKHH CON3 g

IMPHAOKEHHME

K CEPTHOHMKATY COOTBETCTBHS Ne EA3C _RU C-DE.HAG5.B8,00510/20
Cepus RU -« Ne 0725085

Jlner 4

Brixomuinie HEKpOOE 11APAMETBI
UsB Ia.MA P, MBI CoMKD Lo MIH
8.61 55 250 0,61 (11C) 9
4 (11B)
BHI!LUHH“ JATHK MON0NEHHA
Bxomivie nekpobe nupamMeTphl
[UiB Tr.mA [P. Bt [Cn® [ Lol
[- - - [ 730 IR 370
BLIXOAIbl¢ HEKDC 1 HOpuMCETpbl
UyoBo [T MA P, MBT Co.MKD L. mIH
8,61 55 250 0,61(11C) 9
4 (11B)
Kontakrut 35/86 (Gmmpumﬁ BXOL2) 5,881 7.2 2(11C) 10 (1IC)
16 (1IB) 1000 (11B)

4.2.4. ﬂunycmml,m IO TEMIEPATYD, oxpymmomcn cpefBl MOIMUHOHEPOB C HHAYICTHRHLIMH KONLCEbI=
MM ITHHKAMI U1 TEMAEPUTYP 0RO Kiaces, °C
Tok =52 MA, MouyiocTi — 169 MBr

T4 MHHYC 55...+
ni- A MHHye 55...460
T6 mimyc 55,45 4|
Tox = 25 MA, MOILHOCTb = 64 MBT e |
T4 MHuHyc 55...+80F |
A LT Munyc 55..%30"*'.‘
T6 minyc 55.,,460|
. [Mosuunonepsl tna 3767-1 Lot
4.3.1, Crenens 3awnTer oGonoukn mo TOCT 14254-2015, ne nmice P66/
4.3.2 Jlnnycmem AHAMNIOHB! TEMAEPATYP OKPYRIONIEH €peiinl A TEMIIEPATYPHOTO KIlacen, C
T4.. mimHyc 45..+80) 5|
T5 o MHHYC 45, #7000
T6 ) MHHYC 45,..4—60" ;
4.3.3. Tlnpametpsi ncxpoGesomchntx ieneh = \
TuGnuuu 4
Llen Ui, B [ \MA P, Bt CiHD Li METH
Kowrakrel 11/12 28 100 0.7 =0 =0
: 85
25 120 0.7 =0 =
Kotraxter 41/42 n §1/52 (unnyxrun-- - (16 52'unin 25 0;169 nan_ |30 100
HulH KOHUEBOH J0THHK) 0.064
Konrakrst 31/32 (rarunk acrniceko- (28 I'T5 ] : 53 =0
ror -
4.3 4, Jlonyctimbic AHATIA30H b TCMIICPATY [ OKPYIa 1 cpesbl-no
MH JIOTHHKAMH AN TeMIIEpaTypHOTo fumacen, °C
Tok = 52 MA, MonlrocTs - 169 MBT |
T4 mumyc 45.,+75
TS MuHyc 45.,+60|
T e e e e LB e MuHYyc 45... 445
Tok - 25 MA, MowHOCTE ~ 64 MBT
T4 TERRR munyc 45..+80
T5 MiHye 45, +80
T6 .. MHHYC 45..460
n. (ynoa

HDH@HT‘-U Muxamn Bmcp(.cmm
x} B C 27X % N

b
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NCKWHIKONOMAUECKMH Iﬂ@iﬂ‘ "

IIPUAQXKEHUE

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHS Ne EADC _RU C-DE.HAGS.B.00510/20
Cepus RU - Ne 0725086

4.3.5. [lapameTphl NOIHUHOHEPOB THMA 3767~ 1 31KTPOMATHHTHBIMH KNAMAHAMHU

LA

Jner 5.

Tabmmua §

Pusnembl KoHTaKT Ll (81/82)
Uiz 258 27B 28B 30B | 32B
li< 150 MA 125 MA 115 MA 100 MA 90 MA
Fodh Li HPEHEGPEHRUMO MIL!
b Ci
0 VlonyeTiMnle AHANA30NAL TEMNEPATYD OKpyskaometi cgcnm LA TEMNEPATYPHOro Knacca:
_‘:‘ . TemneparypHblit kinace | TEMICPATYP OKpY it epeant, °C
i ;
e i3 IS = Ta =60
4 s : : L 45 S Ta <470
DR T4 - 45 < Tu <+80
{ HomuuansHoe Haupsikerue, Uy, B
; 56 I 12 [ 24
. Ipiimesaie: MURCIMINL G 01 YSTHMIE MEILLHACTH PUBECRHHL Biwienoanenin 6 3 cocrammer 250 mB1.
A
| 4.4; Tlosuunonepis Tima 3725-113
5 4.4.1. Crenenn 3amprin o6onouiy no FTOCT 14254-2015, ue ke P66 |
B 44.2, Mapamerpur ekpoGesonachuix uenel |
Tabnuiia 6
Llctb U.B [ mA P, Br Cind Lo mkln
Konrakro 11/12 28 115 1 83 =0
Konrarru 41/42 w 51/52 (nporpammiioe (20 |60 025 =0 =0
ofecnetenie) g i)
4.4.3. Temnepatypa Okp; cpensl, °C diasd e MAHYC 25,80

4,5, Tlosuumonepn tunon 3731-321, 3731-521,3731-324, 3731-524
4.5.1. Creners 3auutst 0Gon0nKi 1o FOCT 142542015, e minie S |
: 4.5.2. Hanpakexne mUTAHKUA NOCTOAHHOrO Toka nenonHeHuit Exd/Exde, B 10.‘,35“;‘_‘ |
A 4.5.3, MakcHManLian paccenpaeMad MOUNOETL Henonne it Exd/Exde, Br S
iy 4.5.4. Mapumerpit ncipobesonacniix ueneit ucnoaneru Exia Il
n}' Tabmwa 7 ||
& Llenb UiB [lmA P. BT Ci.ud Lokl | |
] Bnok nuTaHus FIELDBUS 24 380 1,04 (11C) nan 10
| ] 2,58 (11B)
JH"Y‘ ; Kourrakrut A, B (|<n.|nnH npuHyanTens (28 (115 - ; 20 =0
el Horo cGpocs) 32 1 87.6 ik
'\(;‘ Konrakrsl A, B, C(Guusprnii pxoa): |25 150 - 110 =0
| 4.5.5. HonycTuMple AMANa3oN sl TEMICPETYD OKPYKAIONIEH CPennl A1a- TeMIepaTypPHOFD Kaacea, 'C
'rxanh13731-3"1 3731-521
T4 e MHIYC 40t
TS munyc 40,
i | T6.. s MitHYC 40,
ﬁ‘;-J.I THne 3731-324, 3731524
1 T4 Muttye 60...
gl y {HRRR MHHYC 60..,
38 T6 « MiHYC 60.. 4
bl 4.6, TlosuumnoHeps: Tig 4763-1
/‘ 4.6.1. Crenens aawnTsl oGofouxn no FOCT 14254-2015, HE IS v,
<
il
\.\_.‘
b
el Pyxanoairean (ynoanon
'-,< \ AMIO) aprana 1o ceprids
\; drenepr (sxenepr-ayanrop) Mcm..u ol "ff.l.‘.“?w“""
[pe (oxenmeprie (’)KLan"n-P'ly/n,nmpm)) ]
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OHOMMUECKHY CO3) S

P e IIPUAOXKEHUE
il K CEPTHOHKATY COOTBETCTBIS Ne EADC RU C-DE.HAG65.8,00510/20

Jluer 6

—f
Fa

PRl Cepust RU " Ne 0725087
i 4.6.2, TlapameTpst nerkpobesonacHnx ternekH
;zn}‘ TaGauua 8
el Liens Ui:B 1. MA P, Br C.HD L. vl
':{ KonTakrsl 11/12 28 100 unn 0,7 =0 =)
I ; 85
ol 25 120 0.7 =0 =0
[ 4.6.3. MakcumansHie napnwc'rpm TOKA 'KOPOTKOrQ 3uMBIKIHNA' MO3HLMOICPOB ¢ MICKTPOIHCEMATHYCCKHMI
Skl moaynsmu Tuna 6109-1° ANy COOTRETCTAYIOWIK AHANAIOHOB TEMICPATYD OKpYIkaloweli Cpelkl M TEMNepaTyp-
\ A HbIX KNaccos :
VI TaGanua 9
; i Temneparypuitii Knice Temnepurypa oKL:ynumuwn MarcHMBJILHLIA TOK KOPOTOKOIO
il : cpeisl, aaMaikanms [ M A
Dl LR 4510 |5
TS =45 no +7 85
T4 -45 10 +8
TS 7 -45°10 7
T4 =45 1o +80 199

4.6.4. MaKkcHManbHbIE napaMEeTpel TOKR knpnﬂmro JOMbIKQHHA nn:muumlcpm\ c :mem'pmn1cumu1‘wwcmlmn
MoAYAsMK T 61 12-27 18 cooTaETCTRYIOWUX AHANAIOHOB TEMACPATYP OKpYKAKOWEH Cpelibl M TeMMEpaTYp=
HBIX KJ1accoB
TaGamua 10

TemneparypHetit knace Temnepatypa oxeymnwl.ucn MakenmansHiit Tok KopoTOKOrQ
cpel, aambikanms 1, MA
T6 =45 110 +60
L3 ) =45 1m0 +70 100
T4 -45 1o +80 120

5. TexHuueckasn LOKYMCHTRUHI HITOTOBHTE)IN

5.1 PykoBOacTBA 10 IKEMAYATALIH HA INEKTPONHEBMATHYECKNE NO3NUHOHEPL! Thia 3730-21 Ne EB §384-2 (mapt
2018), tuna 3725113 Ne 8394 (oxmn6ps 2018), Tuion 3730-41 Ne EB 8384-4 (anrycr 2019) 1 3730-51 Ne EB |
8384-5 (nexaGpp 2018), Tuios 3731-321 1 3731-324 Ne EB 8387-3 (monn 2018), vunon 3731-521 1 3731-524 Ne ||
EB 8387-5 (HonGpb 2018), mhna 3767-1 Ne B §355-2 (oktaGpn 2018), tna 4763-1 Ne EB 8359-2 (noaGpe 2018) - -4

5.2. Tlacnopra NeNe 4218-373021-003-2019.11C, 4218-3725-001-2019.11C, 4218-3725-002-2019.11C, 4218-373051-
001-2019.11C, 4218-373051-002-2019.11C, 4218-3731321-003-2019.I1C, 4218-3731321-004-2019.11C, 4218- el
3731324-001-2019,T1C, 4218-3731324-002-2019.I1C, 4218-3767-001-2019. I'IC 4218-3767-002-2019.11C, 4218-
4763-001-2018.T1C, 4218-4763-002-2019.TIC.

,Q‘ 5.3, Yeprewn NeNe 1050-0737 §, 1050-0738,°1050-0739 S, 1050-0807 S, 1050-0808 S, 1050-0815°S, 1050-0903 S, i
el 1050-0961 8, 1050-0904 '8, 1050-0962 8, 1000103085,.1000104673, 1000104674, 1050-0728 T, 1000103347, 1%
f "{1 1000104601, 1050-1077, 1050-1123-SWD, 1000104509, 1000104510, 1000103086, 1000103087, 1000104152,  |*°

1000104380, 1050-1610-SWD, 1050-0728 T.11050-0738, 1050-0739°8, 1050-0740 8, 1050-0741 &, 1050-0858-
SWD, 1050-0859:5, 1050-0860 8, 1050-0903 §,:1050-0904 §,°1050-0961 S, 1050-0962 S, 1050-1611-SWD, 1050-
1443-5WD, 1050-1444-5WD, 1050-1617-5WD, 1000105421, 1000103424, 1000103423, 1000103426,
1000104396, 1050-0832-8WD, 1050-0833-SWD, 1050-0834-SWD, 1050-0835-5WD, 1050-1728-5WD, 1050-
1729-SWD, 1050-1752-SWD, 1000104658, 1000103429, 1000103431, 1000104772; 1050-0698 T, 1050-0699 T,
1050-0700 5, 1050-0701 §.

Ilpu o i apt ch axcrayaTatimo Y KON u (1) 0 noKys < ||
MeHTmu, Bic oBopy o () E T T} r‘l"'l( 01272011, wameiieidi, mnunmnm % 1
g nokaIaTesH 1! i WAOTORMTEN N OPETBEGI I, TIPONOJBILILLL SKCHNYNTIEN0 O(U]’))'DDM"HIN ;IO’DI(IH.)I "

i T I OpEan 1o ceprh) [k 0Ky ) (ver cpeact. r
) ¢ noGpaseu umt np ,mnumuuumulx HEIRTINNG, ecHm opri 1o chlmlmmuum ||uu|u1ncr|lww::m~ |
TCI‘IHI M TIPONCACITNE TO/ILKD IKCHEP I Teximeckol JIOKYMEITALMH. C “IICCCHIH M| ICHHAMH U1 TIPHIBITHR Peliellifa O CoOTLETC TN

y 1 (um) Ex 1t TP TC 012/2011 ¢ miceenmivm mplcncummu

Py rrean (y
ANIO) OPrana mo cepridIma

Axenepr (sxcnepr-ayanrop)
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K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHS Ne EA3C _RU C-DE.HAG65.3.00510/20
Cepust RU

CTanaapTsl H HHLIE HOPMATHBHETE JOKYMENTLI, 1]

1C TIPH NOAT

N 0725088

HH COOTBETCTBHSA

OGo3IHAMEHNE CTAHATPTA, HOP-
MATHBHOTG IOKYMEHTA

. _MeHTR

HL\HMcllDlmIm\. crainapta, HOPMATHBHOTO IOKY-

Paanen (nywiT, noanyusr) erin-
.IE[]TH, HOPMATHBHOIO AOKYMEHTA

I"OCT 31610.0-2014
(IEC 60079-0:2011) -

e, OBuine TpeGoBatiHL,;

Bapuuoanncm,xc cpeawt, Hacr. 0, OGopysoua-

Crananpr o ueaom

Baphisoonactbie cpeant, Haers |, OGopynouanye

I'OG’I’ IEC 60079-1-2011 C BHAOM BIPLIBO3ANINTHL €B3PLIBOHCTPOHMLAC Cranaapt o uenom
muie obonotk d"y. 3
Bapuinoonacnie epen. Mactn 7, OGopynosa-

FOCT P MK 60079-7-2012

e TTophiume iy SuliTa BIAR (e,

Cranaapr o uesom

["OC'T'3I610 112014
(IEC 60079-11:2011) - -~

Bapeisoonacksie cpenst. Yacrs | 1. OBopynona-
HHE C BHIOM BIPLIDOIALIHTE! ((HCKPOGCSDHDCI'IW\

| anekTpHuECina Ler iy,

CraHgapr B ueiom

FOCT P MIK 6007

nwm «D,

|- Bapuisoonacime cpen, Hacrs 31. OGopyaosa-
HHE € BHAOM N3PLILO3ALINTE! 0T BOCTIAMEHEHHA

CTaiuwpT u ue/iom

Py

AMII0) GpTaNA N CEpTH

ucnepr (sxenepr-ayanrop)
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§ P 17"1'
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Phveil h-Terhni Rimnd. 1
P lect

Y
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

) EU-Baumusterpriifbescheinigung

(2)  Gerate oder Schutzsysteme zur bestimmungsgemaRen Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen - Richtlinie 2014/34/EU

(3)  EU-Baumusterpriifbescheinigungsnummer
PTB 11 ATEX 1014 X Ausgabe: 01
) Produkt: Elektropneumatischer Stellungsregler Typ 3731-.21..
5) Hersteler: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
)
)

>

Anschrift: Weismdllerstr. 3, 60314 Frankfurt, Deutschland

Die Bauart dieses Produkts sowie die verschiedenen zulassigen Ausfiihrungen sind in der Anlage und den
darin aufgefuhrten Unterlagen zu dieser Baumusterpriifbescheinigung festgelegt.

(8) Die Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notifizierte Stelle Nr. 0102 gemaR Artikel 17 der Richtlinie
2014/34/EU des Europaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014, bescheinigt, dass dieses
Produkt die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen fur die Konzeption und den Bau
von Produkten zur bestimmungsgemaRen Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen gemaR
Anhang Il der Richtlinie erfullt.

2

Die Ergebnisse der Priifung sind in dem vertraulichen Priifoericht PTB Ex 19-18133 festgehalten.

(9) Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfullt durch Ubereinstimmung mit
EN IEC 60079-0:2018 EN 60079-1:2014  EN60079-7:2015
EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

(10) Falls das Zeichen ,X" hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen fur die
sichere Anwendung des Produkts in der Anlage zu dieser Bescheinigung hingewiesen.

(11) Diese EU-Baumusterprifbescheinigung bezieht sich nur auf Konzeption und Prufung des festgelegten
Produkts geméaR Richtlinie 2014/34/EU. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fur die Herstellung
und das Bereitstellen auf dem Markt. Diese Anforderungen werden nicht durch diese Bescheinigung
abgedeckt.

(12) Die Kennzeichnung des Produkts muss die folgenden Angaben enthalten:

@ 12G ExdblIC T6 Gb bzw. 112G Ex db eb IIC T6 Gb bzw.
I12G Exdb [ia Ga] IIC T6 Gb bzw. 112G ExiallC T6 Ga und

o
g 112D Extb IlIC T80 °C Db
o
(“7; Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, 8. April 2019
B Im Auﬂra?@ /
’ &

Dr.-Ing. D. Mar|
Direktor und Prbfi

Seite 1/5

GRS &
EU-Ba\[fhwstei ifigungen ohne Unterschrift und ohne Siegel haben keine Gilltigkeit.
rpri ini darf nur 4 i itet werden.
Ausziige oder Andérungen ] der i der Physikalisch-Te i

Physikalisch-Te i . 100 » 38116 Braunschweig * DEUTSCHLAND
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Physikalisch-Technische Bund; |
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) Anlage
(14) EU-Baumusterpriifbescheinigung PTB 11 ATEX 1014 X, Ausgabe: 01

(15) Beschreibung des Produkts

Der  Elektropneumatische  Stellungsregler ~ Typ 3731-*2x  (Edelstahl=2) ist ein
kommunikationsfahiger einfach bzw. doppelt wirkender Stellungsregler zum Anbau an alle
gangigen Hub- oder Schwenkantriebe. Der Stellungsregler vergleicht das Stellsignal einer Regel-
und Steuereinrichtung im Bereich von 4 - 20 mA mit dem Hub des Stellventils und steuert als
AusgangsgroRe einen pneumatischen Stelldruck aus. Mittels HART-Protokoll erfolgt die
Konfiguration und Parametrierung des Stellungsreglers iber die Signalleitung des 4 - 20 mA
Signals (Version 3731-321). Die Datentibertragung erfolgt in Form einer tberlagerten Frequenz
auf den 4 - 20 mA Signalleitungen. Die Ausfuhrungen 3731-42x und 3731-52x sind Ausfihrungen
fur den Anschluss an Feldbussysteme sowohl firr Profibus PA als auch nach FOUNDATION™
Fieldbus Spezifikation nach dem FISCO-Konzept.

Die Gerate sind als Feldgehausegeréte in einem Metallgehause in der Zundschutzart Ex "d" oder
Ex "d e" konstruiert.

Zusétzlich dazu sind die elektropneumatischen Stellungsregler Typen 3731-421-....... 4 und
3731-521-....... 4 in der Zundschutzart Eigensicherheit Ex ia ausgefiihrt. Die BUS-Anschaltung
kann sowohl fur PROFIBUS PA (Typ 3731-4.) als auch FOUNDATION Fieldbus Spezifikation
(Typ 3731-5.) nach dem FISCO-Konzept erfolgen.

Optional werden die Typen 3731-.2103 Binareingang und 3731-.2104 Zwangsentliiftung
aufgenommen.

Die elektrischen Daten lauten zusammengefasst dargestellt wie folgt:

Elektrische Daten

Versorgungsspannung: 10...35VDC, Un=60V
Signalstromkreis: 4..20mA
Verlustleistung: max. 7,5 W
oder
BUS-Anschluss Signalstromkreis..................... in Zundschutzart Ex ia IIC/I1B
Seite 2/5
EU. ini ohne L ift und ohne Siegel haben keine Giltigkeit.
Diese EU i} ini darf nur 4 iterverbreitet werden.
Ausziige oder Anderungen bedurfen der G igung der F ikalisch-Te It
Physikalisch-Technisch . 100 * 38116 ig * DEUTSCHLAND
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
) Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

Anlage zur EU-Baumusterpriifbescheinigung PTB 11 ATEX 1014 X, Ausgabe: 01

Der Zusammenhang zwischen der Zundschutzart und den zulassigen elektrischen Daten ist den
nachfolgenden Tabellen zu entnehmen.

Typ 3731-421......4

FISCO-Speisegerit
Exia lIC/IIB

U = 17,6 VDC

i = 380 mA

P = 532 W

bzw.
Typ 3731-521....... 4

Feldbus-Speisegerite allgemein

ExiallC ExiallB
U = 24 VDC U = 24 VDC
i = 380 mA li = 380 mA
P = 1,04 W P = 2,58 W

C = 5 nF

L = 10 uH

Anmerkung: Von den folgend aufgefiihrten Optionen kommt jeweils nur eine zur Anwendung.

Option Zwangsentliftung.......c...coumimeensiiiins in Zundschutzart Ex ia IIC/IIB nur zum Anschluss
(Klemmen A, B) an einen bescheinigten eigensicheren Stromkreis

Héchstwerte:

U = 28 Vv

i = 115 mA

bzw.

U = 32 Y

i = 876 mA

C = 7,26 nF

Li  vernachldssigbar klein

Seite 3/5
EU (0 ohne Ur ift und ohne Siegel haben keine Gltigkeit.
Diese EU-Baumt U ini darf nur weiter itet werden.
Ausziige oder A bedrfen der G igung der F isch-Ti It
Physikalisch-T ische Bl . 100 » 38116 B, ig * DEUTSCHLAND

EB 8387-5

117



118

Physikalisch-Techni! Bund! 1stalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

Anlage zur EU-Baumusterpriifbescheinigung PTB 11 ATEX 1014 X, Ausgabe: 01

Option Bindreingang................cc.ccovceveeennn.n, in Zundschutzart Ex ia IC/IIB nur zum Anschluss
(Klemmen A, B, C) an einen bescheinigten eigensicheren Stromkreis
Héchstwerte:
U = 25 Vv
i = 150 mA

Ci = 110 nF
Li  vernachléssigbar klein

Anderungen in Bezug auf vorherige Ausgaben

Es erfolgt die Anpassung an den auf dem Deckblatt genannten Normenstand.

2. Als Gehausewerkstoff kommt zusatzlich zum bisherigen Material Aluminium EN AC-44300DF
kunftig auch Edelstahl 1.4408 fur das Elektronikgehduse und Edelstahl 1.4409 fir das
Anschlussgehduse zum Einsatz.

3. Diverse konstruktive und fertigungstechnische Anderungen in Richtung einer erhéhten

mechanischen Stabilitat der Gehauseelemente.

—-

(16) Prafbericht PTB Ex 19-18133

(17) Besondere Bedingungen
Eine Reparatur an den ziinddurchschlagsicheren Spalten darf nur entsprechend den konstruk-

tiven Vorgaben des Herstellers erfolgen. Die Reparatur entsprechend den Werten der Tabelle 1
bzw. 2 der EN 60079-1 ist nicht zulassig.

Zusétzliche Hinweise fiir den sicheren Betrieb

Anschlussbedingungen

1. Bei Ausfuhrung des Anschlussraums des elektropneumatischen Stellungsreglers
Typ 3731-*21, 3731-*22 in der Zundschutzart Ex-"d" ist Folgendes zu beachten:

e Das Gerét ist Uber dafir geeignete Kabel- und Leitungseinfihrungen bzw. Rohr-
leitungssysteme anzuschlieRen, die den Anforderungen der EN 60079-1 Abschnitte 13.1
und 13.2 entsprechen und fir die eine gesonderte Priifbescheinigung vorliegt. Bei
Anschluss an Rohrleitungssysteme muss die zugehérige Abdichtungsvorrichtung direkt am
Gehause angebracht sein.

e Kabel- und Leitungseinfiihrungen (Pg-Verschraubungen) sowie Verschlussstopfen

einfacher Bauart durfen nicht verwendet werden.

Nicht benutzte Offnungen sind entsprechend EN 60079-1 Abschnitt 11.9 zu verschlieBen.

Die Anschlussleitung (Kabelschwanz) des elektropneumatischen Stellungsreglers

Typ 3731-*21, 3731-*22 ist in einem Geh&use anzuschlieBen, das den Anforderungen einer

anerkannten Zindschutzart nach EN 60079-0, Abschnitt 1 entspricht, wenn der Anschluss

im explosionsgefahrdeten Bereich erfolgt.

2. Die Anschlussleitung des elektropneumatischen Stellungsreglers Typ 3731-*21, 3731-*22 ist
fest und so zu verlegen, dass sie hinreichend gegen Beschadigung geschiitzt ist.

° o

3. Betragt die Temperatur an den Einfiihrungsteilen mehr als 70 °C mussen entsprechend tem-
peraturbesténdige Anschlussleitungen verwendet werden.
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4. Der elektropneumatische Stellungsregler Typ 3731-*21, 3731-*22 ist in den ortlichen
Potentialausgleich des explosionsgefahrdeten Bereiches einzubeziehen.

5. Die Ausfiihrung Typ 3731-.22 (Edelstahl) ist nicht fur die Zundschutzart Ex de, Ex d [ia] und
Ex ia zugelassen.

6. Die Ausfiihrung Typ 3731-.22 darf nur in der Ziindschutzart Ex db nach EN 60079-1 betrieben
werden.

Diese Hinweise sind jedem Gerét in geeigneter Form beizufiigen.

Far den Ein- und Anbau von Komponenten (Anschlussraume, Durchfihrungen, Ex-Kabel- und
Leitungseinfihrungen, Anschlussteile) sind nur solche zugelassen, die mindestens dem auf dem
Deckblatt angegebenen Normenstand technisch entsprechen und fir die eine gesonderte
Prufbescheinigung vorliegt. Die in den entsprechenden Bescheinigungen der Komponenten
aufgefihrten Einsatzbedingungen sind dabei unbedingt zu beachten.

Umgebungstemperatur

Der Einsatzbereich des elektropneumatischen Stellungsreglers Typ 3731-*21, 3731-*22 erstreckt
sich:

in der Temperaturklasse T6 auf Umgebungstemperaturen von -40 °C bis +60 °C,
in der Temperaturklasse T5 auf Umgebungstemperaturen von -40 °C bis +70 °C, und
in der Temperaturklasse T4 auf Umgebungstemperaturen von -40 °C bis +80 °C.

Bei der Verwendung einer metallischen Kabeleinfiihrung betragt die Mindesttemperatur -40 °C.
Arbeitsmedium im Pneumatikbereich

1. Der Eingangsdruck der Zuluft betragt maximal 6 bar.

2. Durch den Betreiber des Betriebsmittels ist sicherzustellen, dass das Arbeitsmedium keine
explosionsféhige Atmosphére bilden kann, d. h. es dirfen nur Gase Verwendung finden, die
frei von Stoffen sind, deren Vorhandensein im Medium zur Bildung einer explosionsfahigen
Atmosphare fuhren kénnte (nicht brennbare Gase sowie kein Sauerstoff bzw. mit Sauerstoff
angereichertes Gas).

Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen

Erfullt durch Ubereinstimmung mit den vorgenannten Normen.

Nach Artikel 41 der Richtlinie 2014/34/EU durfen EG-Baumusterprifbescheinigungen nach
Richtlinie 94/9/EG, die bereits vor dem Datum der Anwendung von Richtlinie 2014/34/EU
(20. April 2016) bestanden, so betrachtet werden, als wenn sie bereits in Ubereinstimmung mit
der Richtlinie 2014/34/EU ausgestellt wurden. Mit Genehmigung der Europaischen Kommission
darfen Erganzungen zu solchen EG-Baumusterpriifbescheinigungen und neue Ausgaben solcher
Zertifikate weiterhin die vor dem 20. April 2016 ausgestellte originale Zertifikatsnummer tragen.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, 8. April 2019
Im Auftrag

Dr.-Ing. D. Marl
Direktor und Pr
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JECEX IECEx Certificate
= of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

Certificate No.: IECEx PTB 11.0084X Issue No: 0 Certificate history:
Issue No. 0 (2011-09-14)

Status: Current Page 1 of 3
Date of Issue: 2011-09-14
Applicant: Samson AG

Weismllerstr. 3

60314 Frankfurt a.M.

Germany
Electrical Apparatus: Electropneumatic positioner type 3731-*21

Optional accessory:

Type of Protection: d,e, th

3 .
Marking: Exd IIC T6, T5 resp. T4 Gb resp. Exd e IIC T6, T5 resp. T4 Gb Z t %m g

Ex tb I1IC T80 °C Db IP66

Approved for issue on behalf of the IECEx Martin Thedens / uwe ktAv & ‘réjz

Certification Body:

Position: Head "Flameproof enclosy

Signature:
(for printed version)

Date: A\? o 251 (o 8

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:
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IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 11.0084X Issue No: 0
Date of Issue: 2011-09-14 Page 2 of 3
Manufacturer: Samson AG
Weismdlllerstr. 3
60314 Frankfurt a.M.
Germany
Additional Manufacturing
location(s):
This i is issued as verification that a ive of p , was and tested and found to comply with the

|EC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx

Scheme Rules, IECEx 02 and O i D as
STANDARDS:
The electrical and any iations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was

found to comply with the following standards:

IEC 80079-0 : 2007-10 p - Part 0:Equi - General

Edition:5

IEC 60079-1 : 2007-04 i pl - Part 1: p by p d
Edition:6

IEC 60079-31 : 2008 i —Part 31: i dust ignition ion by i
Edition:1

IEC 60079-7 : 2006-07 i -Part 7: by i safety "e"
Edition:4

This Certificate does not indicate compliance with electrical safety and performance requirements other than those expressly included in the

Standards listed above.
TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A le(s) of the equi listed has met the ination and test requi as recorded in
Test Report:

DE/PTB/ExTR11.0089/00
Quality Assessment Report:
DE/TUN/QARO06.0011/03
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IECEx Certificate

.
3 of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 11.0084X Issue No: 0

Date of Issue: 2011-09-14 Page 3 of 3

EQUIPMENT:
Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

The electropneumatic positioner type 3731-*21 is a single or double acting positi with ility to be mounted at
all prevalent lift or pivot drives. The positioner compares the output signal of a control device in the range from 4 to 20 mA with (he
upstroke of the adjustment valve and controls a pneumatic set pressure as output . The ion and

of the positioner is effected via the signal line of the 4 — 20 mA signal using HART protocol (version 3731-321). The data transfer is
done in the form of an overiaid frequency on the 4 — 20 mA signal lines. The versions 3731-421 and 3731-521 are desi for the

connection to field bus systems ling to profibus PA ing to the FISCO concept resp. the FOUNDATION "™ fieldbus
specification.

The iti is i as a field device in a metal enclosure of the type of protection Ex"d" or Ex "d e".

Technical data

Supply voltage: 10...35VDC

Signal circuit: 4..20mA

Power dissipation: max. 7.5 W

CONDITIONS OF CERTIFICATION: YES as shown below:
See attachment

Annex:

Special conditions for safe use.pdf
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Special conditions for safe use

Repairs on flameproof joints may only be performed in accordance with the manufacturer's
design specifications. Repair on the basis of the values in tables 1/ 2 of IEC 60079-1 is not
permitted.

Additional notes for safe operation:
Connection conditions

1. When the terminal compartment of the electro-pneumatic position controller, type 3731-
*21, is designed to Ex-"d" type of protection, the following must be complied with:

« The device shall be connected with suitable cable glands or conduit systems that meet the

requirements stipulated in IEC 60079-1, sections 13.1 and 13.2, and for which a separate

test certificate has been issued. If the device is connected to conduit systems, the
required sealing device shall be provided immediately at the enclosure.

Cable glands (Pg type glands) and blanking plugs of a simple design must not be used.

« Openings that are not used shall be sealed in compliance with the specifications in
IEC 60079-1, section 11.9.

+ If connection is made in the potentially explosive area, the connecting cable (unconnected
cable end) of the electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, shall be connected
in an enclosure that meets the requirements of an approved type of protection in
accordance with IEC 60079-0, section 1.

2. The connecting cable of the electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, shall be
fixed and routed so that it will be adequately protected against mechanical damage.

3. If the temperature at the input parts exceeds 70 T, temperature-resistant connecting
cables shall be used.

4. The electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, shall be included in the local
equipotential bonding system of the potentially explosive area.

These notes and instructions shall accompany each device in an adequate form.

Components attached or installed (terminal compartments, bushings, Ex-type cable glands,
connectors) shall be of a technical standard that complies as a minimum with the
specifications on the cover sheet, and they shall have a separate examination certificate. The
operating conditions specified in the component certificates must be complied with.

Ambient temperature

The field of application of the electro-pneumatic position controller, type 3731-*21, is as
follows:

in temperature class T6: to ambient temperatures between -40 € and +60 T,
in temperature class T5: to ambient temperatures between -40 € and +70 T, and
in temperature class T4: to ambient temperatures between -40 T and +80 T.

Operating medium in the pneumatic section
1. The maximum ingoing-air pressure is 6 bar.

2. The equipment operator must ensure that the operating medium does not form an
explosive atmosphere, i.e. the gases used must not contain any substances whose
presence in the medium may cause an explosive atmosphere (no flammable gases, no
oxygen or oxygen-enriched gas).
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