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Elektropneumatischer Stellungsregler TROVIS 3730-1
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Anwendung

Einfachwirkender Stellungsregler zum Anbau an pneumatische Hub- und Drehstellventile. Selbstabgleichend, auto-

matische Anpassung an Ventil und Antrieb.

Sollwert 4 bis 20 mA
Ventilhiibe 3,5 bis 300 mm

Schwenkwinkel 24 bis 100°

Der Stellungsregler gewdhrleistet eine vorgegebene Zuord-
nung von Ventilstellung zum Stellsignal. Er vergleicht das Stell-
signal einer Regel- oder Steuereinrichtung mit dem Hub oder
Drehwinkel eines Stellventils und liefert als Ausgangsgrofe ei-
nen pneumatischen Stelldruck.

Merkmale
* Einfacher Anbau an géngige Hub- und Schwenkantriebe:

- SAMSON:-Direktanbau

NAMUR-Rippe

- Stangenanbau nach IEC 60534-6-1

Anbau nach VDI/VDE 3847

- Schwenkantriebanbau nach VDI/VDE 3845

¢ Ber{hrungsloses Wegmesssystem

e Display in jeder Anbaulage durch umschaltbare Leserich-
tung gut ablesbar

e Einfache Ein-Knopf-Bedienung mit Meniifihrung

*  Mit PC iber serielle Schnittstelle SSP per Software TRO-
VIS-VIEW konfigurierbar

* Variable, automatische Inbetriebsetzung

*  Netzausfallsichere Speicherung aller Parameter in EEPROM
o Zweileitertechnik mit kleiner elekirischer Birde von 315 Q
o Aktivierbare Dichtschlie3funktion

e Standige Uberwachung des Nullpunkts

Bild 1: Elektropneumatischer Stellungsregler TROVIS 3730-1
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Aufbau und Wirkungsweise

Der elektropneumatische Stellungsregler TROVIS 3730-1 wird
an pneumatische Stellventile angebaut und dient der Zuord-
nung von Ventilstellung (Regelgrofie x) und Stellsignal (Soll-
wert w). Dabei wird das von einer Regel- oder Steuereinrich-
tung kommende elektrische Stellsignal mit dem Hub/Drehwin-
kel des Stellventils verglichen und ein Stelldruck ausgesteuert.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen aus einem berih-
rungslosen Wegaufnehmersystem (2), einer Pneumatik und
der Elektronik mit Mikrocontroller (4). Die Ventilstellung wird
als Hub oder Drehwinkel auf den Abtasthebel und dariber
auf den Wegaufnehmer (2) Gbertragen und dem Mikrocont-

roller (4) zugefihrt. Der im Controller enthaltene PID-Algorith-

mus vergleicht den Istwert des Wegaufnehmers (2) mit dem
von der Regeleinrichtung kommenden Gleichstromstellsignal
von 4 bis 20 mA, nachdem dieses vom AD-Wandler (3) um-
geformt wurde.

Bei einer Regeldifferenz wird die Ansteuerung des i/p-Wand-
lers (7) so verdndert, dass der Antrieb des Stellventils (1) Gber
den nachgeschalteten Luftleistungsverstarker (6) entsprechend
be- oder entliftet wird. Dies bewirkt, dass der Drosselkorper
(z. B. der Kegel) des Stellventils eine dem Sollwert entspre-
chende Stellung einnimmt.

Die Bedienung des Stellungsreglers erfolgt iiber einen Dreh-/
Druckknopf (9) mit Menifihrung, die im Display (11) ange-
zeigt wird.
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Verfiigbare Optionen
Software-Grenzkontakt (SPS/NAMUR)
Stellungsmelder

Induktive Grenzkontakte (NAMUR)

T 8484-1




Technische Daten - Stellungsregler TROVIS 3730-1

Hub
einstellbarer Hub bei Direktanbau an Typ 3277: 3,5 bis 30 mm
Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR): 3,5 bis 300 mm
Anbau nach VDI/VDE 3847 3,5 bis 300 mm
Anbau an Schwenkantriebe: 24 bis 100°
Hubbereich innerhalb des initialisierten Ventilhubs/Drehwinkels - Einschréinkung auf maximal 1/5 méglich.
Sollwert w
Signalbereich 4 bis 20 mA - Zweileitergerdt, verpolsicher
Split-Range-Betrieb 4 bis 11,9 mA und 12,1 bis 20 mA
Zerstorgrenze +33V

Mindeststrom

3,6 mA fir Anzeige - 3,8 mA fir Betrieb

Birdenspannung nicht Ex: 6,6 V (entspricht 330 Q bei 20 mA) - Ex: <7,3 V (entspricht 365 Q bei 20 mA)
Hilfsenergie
Zuluft 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)

Luftqualitat ISO 8573-1

max. Teilchengréfle und -dichte:  Klasse 4
Olgehalt: Klasse 3
Drucktaupunkt: Klasse 3 oder mindestens 10 K unter der niedrigsten zu

erwartenden Umgebungstemperatur

Stelldruck (Ausgang)

0 bar bis Zuluftdruck - per Software begrenzbar auf 2,4 bar + 0,2 bar

Hysterese

<0,3%

Ansprechempfindlichkeit

<0,1%

Kennlinie

linear/gleichprozentig/gleichprozentig invers/ SAMSON-Stellklappe/VETEC-Drehkegelventil /Kugelseg-
mentventil

Bewegungsrichtung

umkehrbor

Luftverbrauch, stationdr

zuluftunabhdngig, ca. 65 |./h

Luftlieferung (bei Ap = 6 bar)

Antrieb Beliften

8,5m.3/h - bei Ap = 1,4 bar: 3,0 m 3/h - Ky (20 °c) = 0,09

Antrieb Entliften

14,0 m3/h - bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky 20°c) = 0,15

Umweltbedingungen und zuldssige Temperaturen

Zulassige klimatische Umweltbedingungen nach EN 60721-3

Lagerung 1K6 (relative Luftfeuchte <95 %)
Transport 2K4
4K4
=20 bis +85 °C: alle Ausfihrungen
Betrieb —40 bis +85 °C: mit Kabelverschraubungen Metall
-55 bis +85 °C: Tieftemperaturausfihrungen mit Kabelverschraubungen Metall
Bei Ex-Gerditen gelten zusditzlich die Grenzen der Prijfbescheinigung.
Vibrationsfestigkeit

harmonische Schwingungen
(Sinus)

gemdf3 DIN EN 60068-2-6:
0,15 mm, 10 bis 60 Hz; 20 m/s2, 60 bis 500 Hz je Achse
0,75 mm, 10 bis 60 Hz; 100 m/s2, 60 bis 500 Hz je Achse

Dauerschocken (Halbsinus)

gemaf3 DIN EN 60068-2-29:
150 m/s2, 6 ms; 4000 Schocks je Achse

Rauschen gemaf3 DIN EN 60068-2-64:
10 bis 200 Hz: 1 (m/s2)2/Hz; 200 bis 500 Hz: 0,3 (m/s2)2/Hz; 4 h/Achse

empfohlener Dauereinsatz <20 m/s2
Einflisse
Temperatur <0,15%/10 K
Hilfsenergie keine
Anforderungen
EMV Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 und NE 21 werden erfillt.
Schutzart IP 66/NEMA 4X

Elektrische Anschlisse

Kabelverschraubungen 1 Kabelverschraubung M20 x 1,5 fiir Klemmbereich 6 bis 12 mm
Zweite Gewindebohrung M20 x 1,5 zusdtzlich vorhanden
Klemmen Schraubklemmen fiir Drahtquerschnitte von 0,2 bis 2,5 mm?
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Explosionsschutz

ATEX, [ECEX, ... vgl. Tabelle 1

Werkstoffe

Gehduse und Deckel Aluminium-Druckguss EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) nach DIN EN 1706 - chromatiert und pulver-

lackbeschichtet - Sonderausfihrung Edelstahl 1.4408

Sichtscheibe Makrolon® 2807

Kabelverschraubungen Polyamid, Messing vernickelt, Edelstahl 1.4305

sonstige auf3enliegende Teile

Edelstahl 1.4571 und 1.4301

Gewicht

Aluminium-Gehduse: ca. 1,0 kg - Edelstahl-Gehduse: ca. 2,2 kg

Optionale Zusatzfunktionen

Stellungsmelder

Ausfihrung Zweileiter, galvanisch getrennt, verpolsicher, Wirkrichtung umkehrbar
Hilfsenergie 10 bis 30 V DC

Ausgangssignal 4 bis 20 mA

Arbeitsbereich 2,4 bis 21,6 mA

Fehlersignalisierung

2,4 oder 21,6 mA

Ruhestrom

1,4 mA

Zerstorgrenze

38VDC-30VAC

Software-Grenzkontakte

NAMUR

SPS

Ausfihrung

galvanisch getrennt, verpolsicher,
Schaltausgang nach EN 60947-5-6

galvanisch getrennt, verpolsicher, Bindreingang ei-
ner SPS nach EN 61131-2, P, = 400 mW

Signalzustand

<1,0 mA (sperrend)

R =10 kQ (sperrend)

>2,2 mA (leitend)

R =348 Q (leitend)

Zerstorgrenze 32V DC/24V AC 16 V DC/50 mA

Induktive Grenzkontakte

Ausfihrung zum Anschluss an Schaltverstérker nach EN 60947-5-6, Schlitzinitiatoren Typ SJ2-SN, verpolsicher
Messplatte nicht erfasst >3 mA

Messplatte erfasst <l mA

Zerstorgrenze 20V DC

Zuldssige Umgebungstemperatur -50 bis +85 °C

Tabelle 1: Zusammenstellung der erteilten Ex-Zulassungen

Zulassung Zindschutzart
= @ EU-Baumusterprif- Nummer PTB 18 ATEX 2001 Il 2 G Exia lICT4/Té6 Gb
i bescheinigung Datum 2018-10-25 Il 2D Exia lICT 85 °C Db
= @ EU-Baumusterpriif- Nummer PTB 18 ATEX 2001 12D Extb ICT 85 °C Db
P bescheinigung Datum 2018-10-25
= @ EU-Baumusterpriif- Nummer PTB 18 ATEX 2001 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
o bescheinigung Datum 2018-10-25 12D Extb IICT 85 °C Db
é 3 @ EU-Baumusterprif- Nummer PTB 18 ATEX 2001 II 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
N bescheinigung Datum 2018-10-25
g = | IEcE Nummer IECEx PTB 19.0010 Ex ia IC T4/T6 Gb
X . o
g 5 Datum 2019-03-04 Ex ia llIC T85°C Db
= Nummer IECEx PTB 19.0010 Ex tb IlIC T85°C Db
= | IECEx
' Datum 2019-03-04
= Nummer IECEx PTB 19.0010 Ex nA IIC T4/T6 Gc
o | IECEx Datum 2019-03-04 Ex th IC T85°C Db
= Nummer IECEx PTB 19.0010 Ex nA IIC T4/T6 Gc
5 | IECEx
' Datum 2019-03-04
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Zulassung Zindschutzart
Nummer A/P/HQ/
= MH/104/6597 ) b
= CCoE Datum 2020-11-16 Ex ia IC T4T6 G
gultig bis 2024-12-31
~ Nummer 2020322307001506 Ex ia IIC T4/T6 Gb
N A X ia
- CCC Ex Datum 2023-04-29 Ex ia IIC T85 °C Db
gilltig bis 2025-09-17
~ Nummer 2020322307001506
& | CCC Ex Datum 2023-04-29 Ex tb IC T85 °C Db
gultig bis 2025-09-17
Nummer RU C-DE. 1Ex ia ICT6..74 Gb X
™ HA65.8.00700/20 Ex ia IC T85 °C Db X
— | EAC Datum 2020-08-19
gultig bis 2025-08-18
Nummer FM21CA0063 ISCL 1, 1, lll, Div. 1, Gr. A-G;
8 M Datum 2022-10-18 T* Ta*; IS Ex ia IC T* Gb
[ NI Class I, II, Il Div. 2, Gr. A=G; T* Ta*; Type 4X; IP66
o Nummer FM21US0096 IS CL. I, II, ll, Div. 1, Gr. A-G; T* Ta* Type 4X
9. FM Datum 2022-10-18 NICL I, Il Ill, Div. 2, Gr. A-G; T* Ta*Type 4X;
Cl. 1, Zone 1, AEx ia IIC; Type 4X
g < Nummer 21-KA4BO-0728
L2 = | KCS-Korea Datum 2021-09-30 Ex ia IC T6/T4
. giiltig bis 2022-09-30
3 Nummer ZETC/111/2021
= TR CMU Datum 2021-08-25 Modul D
gilltig bis 2024-08-24
© Nummer ZETC/35/2021 Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
— | TRCMU Datum 2021-07-26 Il 2D Ex ia llIC T85 °C Db
giltig bis 2024-07-25 Modul B
© Nummer ZETC/35/2021 N °C Db
G. TR CMU Datum 2021-07-26 Il\lAizulf)l(; liC 185 °C D
gultig bis 2024-07-25
° Nummer ZETC/35/2021 Il 3G Ex nA IIC T4/T6 Ge
= | TRCMU Datum 2021-07-26 Il 2D Ex tb lIC T85 °C Db
gilltig bis 2024-07-25 Modul B
- Nummer ZETC/35/2021
Q| TRCMU Datum 2021-07-26 ":Aijuf’é nA IIC T4/T6 Ge
gultig bis 2024-07-25
® UKEX Nummer FM21UKEX0202X Il 2 G Exia lIC T4/Té Gb
o Datum 2022-10-18 Il 2 D Exia lIC T 85 °C Db
© N FM21UKEX0202X
o | UKEX vmmer I 2 D Ex th llIC T85 °C Db
' Datum 2022-10-18
© N FM21UKEX0203X
9 | UKEX vmmer Il 3 G Ex ec IIC T4/T6é Ge
; Datum 2023-01-24
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Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler kann mit einem Verbindungsblock direkt
an den Antrieb Typ 3277 montiert werden. Bei den Antrieben
mit Sicherheitsstellung , Antriebsstange durch Federkraft aus-
fahrend” wird der Stelldruck durch eine interne Bohrung im
Antriebsjoch auf den Antrieb gefihrt. Bei den Antrieben mit
Sicherheitsstellung ,Antriebsstange durch Federkraft einfah-
rend” wird der Stelldruck durch eine vorgefertigte Gu3ere
Rohrverbindung in den Antrieb geleitet.

Mit einem Anbauwinkel ist auch der Anbau nach IEC 60534-
6-1 (NAMUR-Empfehlung) maglich. Die Montageseite am
Stellventil ist frei wahlbar.

Fir den Anbau an den Schwenkantrieb Typ 3278 oder ande-
re Schwenkantriebe gemdaf3 VDI/VDE 3845 wird ein univer-
selles Winkelpaar verwendet. Die Drehbewegung des An-
triebs wird Gber eine Kupplungsscheibe mit Hubanzeige in
den Stellungsregler Ubertragen.

In einer speziellen Ausfihrung ist der Stellungsregler fir den
Anbau nach VDI/VDE 3847 geeignet. Diese Anbauart er-
moglicht einen schnellen Stellungsreglerwechsel im laufenden
Betrieb durch Blockierung des Antriebs. Der Stellungsregler
kann Uber Adapterwinkel und Adapterblock direkt an den
Antrieb Typ 3277 oder mit einem zusdtzlichen NAMUR-Ver-
bindungsblock an die NAMUR-Rippe des Stellventils montiert

werden.

Kommunikation

Die Konfiguration des Stellungsreglers kann mittels SAMSON-

Konfigurations- und Bedienoberfliiche TROVIS-VIEW (Version
4) erfolgen. Der Stellungsregler wird hierfir mit seiner digita-
len Schnittstelle SAMSON SERIAL INTERFACE (SSP) Uber ein
Adapterkabel mit der USB-Schnittstelle des PCs verbunden.

TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parametrierung des Stel-
lungsreglers und die Visualisierung der Prozessparameter im
Online-Betrieb.

i Info
TROVIS-VIEW ist eine kostenlose Software, die auf der
SAMSON:-Internetseite unter www.samson.de > Service &
Support > Downloads > TROVIS-VIEW heruntergeladen wer-
den kann.

Zusdtzliche Ausstattung (optional)

Analoger Stellungsmelder
- Software-Grenzkontakte (NAMUR)
- Software-Grenzkontakte (SPS)

- Induktive Grenzkontakte

Bedienung

Fir die Bedienung wurde ein benutzerfreundliches Ein-Knopf-
Konzept entwickelt: Durch Drehen werden Parameter gewdhlt
und die gewiinschten Einstellungen dann durch Dricken akti-
viert. Das Meni ist so strukturiert, dass alle Parameter hinter-
einander in einer Ebene liegen und vor Ort eingesehen und
verandert werden konnen.

Die Anzeige erfolgt mit einem Display, dessen Darstellungs-
richtung auf Knopfdruck um 180° gedreht werden kann.

Fir die Konfiguration mit der SAMSON-Software TROVIS-
VIEW ist am Stellungsregler eine zusdtzliche digitale Schnitt-
stelle vorhanden, die mit der RS-232- oder USB-Schnittstelle
des PCs verbunden wird.
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MaBe in mm

Anbau nach IEC 60534-6
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Anbau nach VDI/VDE 3847-1
an Antrieb Typ 3277
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Anbau nach VDI/VDE 3847-2
bei einfachwirkender Ausfihrung
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Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845

Schwere Ausfihrung
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Z]L
|

Hebel x y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

Befestigungsebenen nach VDI/VDE 3845 (September 2010)

M

min

%

Mé ++ 25

11

Befestigungsebene 2 (Konsolenoberfliiche)

- E‘E-,T 7= Befestigungsebene 1 (Antriebsoberfliiche)
a SN Y DN
Antrieb
T MaBe in mm

* Grofle A B C ad M., | DV

AAO 50 | 25| 15| 55fir M5 66 50

AAl 80| 30 | 20| 5,5firM5 96 50

oD AA2 80| 30 | 30| 55firM5 96 50

AA3 130 30| 30| 55firM5 | 146 | 50

A AA4 130 30| 50| 55firM5 | 146 | 50

AA5 200| 50 | 80 | 6,5firM6 | 220 | 50

" Flanschtyp FO5 nach DIN EN ISO 5211
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Elektrischer Anschluss
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Artikelcode

Stellungsregler TROVIS3730-1- x x x 0 x x 0 x x x x x 1 0 x 9 9 9 8
mit LCD, Autotune
Ex-Schutz
ohne 000
ATEX Il 2G Exia lICT4/Té Gb; Il 2 D Ex ia IC T 85 °C Db 110
ATEX 12D Extb IICT 85 °C Db 510
ATEX Il 3G ExnA IICT4/Té Ge; Il 2D Ex tb IIIC T 85 °C Db 810
ATEX II 3G ExnA IIC T4/T6 Gc 8 50
IECEx Ex ia IIC T4/Té Gb; Ex ia IlIC T85°C Db T 11
IECEx Ex tb IlIC T85°C Db 511
IECEx Ex nA IIC T4/T6 Gc; Ex th IIIC T85°C Db 8 11
IECEx Ex nA IIC T4/T6 Gc 8 51
CCC Ex Ex ia IC T4/Té Gb; Ex ia IC T85 °C Db 11 2
CCCEx Ex tb IIIC T85 °C Db 51 2
CCoE Ex ia IIC T4T6 Gb 1T 11
EAC 1Ex ia IC T6..74 Gb X; Ex ia IC T85 °C Db X 113
M ISCL 1,1, I, D.iv. 1, Gr. A=G; T* Ta*; IS Ex ia IIC T* Gb; 130
NICL. I, Il, Il Div. 2, Gr. A=G; T* Ta*; Type 4X; IP66
IS CL. I, 11, 1l Div. 1, Gr. A=G; T* Ta* Type 4X
FM NI CL. I, II, Ill, Div. 2, Gr. A-G; T* Ta*Type 4X; 130
Cl. 1, Zone 1, AEx ia IIC; Type 4X
KCS Korea Exia lICT6/T4 11 4
TR CMU 1055 |l 2G Ex ia IIC T4/T6é Gb; Il 2D Ex ia llIC T85 °C Db 11 6
TR CMU 1055 11 2D Ex tb IIIC T85 °C Db 51 6
TR CMU 1055 11 3G Ex nA IIC T4/Té Gc; Il 2D Ex th IIIC T85 °C Db 8 1 6
TR CMU 1055 |l 3G Ex nA IIC T4/Té Gc 8 5 6
UKEX Il 2G Ex ia lIC T4/Té Gb; Il 2 D Ex ia IC T 85 °C Db 118
UKEX 12D Extb IIIC T85 °C Db 518
UKEX I 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc¢ 8 58
Option 1
ohne
Stellungsmelder 4 bis 20 mA
Option 2
ohne
2x Software-Grenzkontakte (SPS) 000

2x Software-Grenzkontakte (NAMUR) !
2x induktive Grenzkontakte (NAMUR)

A N — O

Elektrischer Anschluss

2x M20 x 1,5 (1x Kabelverschraubung, 1x Blindstopfen)

Gehdusewerkstoff
Standard Aluminium EN AC-44300DF
Edelstahl 1.4408

Gerdtedeckel

Mit rundem Sichtfenster

Geschlossen (ohne Sichtfenster)

Gehduseausfishrung

Standard

Mit zusdtzlicher Entliftungsbohrung und VDI/VDE-3847-Adapter, ohne Hubabgriffsteile
Mit zusditzlicher Entliftungsbohrung

Zusdtzliche Zulassung

SIL

T 8484-1
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Stellungsregler TROVIS3730-1- x x x 0 x x 0 x x x x x 1 0 x 9 9 9 8

Zulassige Umgebungstemperatur

Standard: —20 bis +85 °C

—40 bis +85 °C, Metall-Kabelverschraubung

-55 bis +85 °C, Tieftemperaturausfihrung mit Metall-Kabelverschraubung

Hardwareversion

1.00.00 9
Firmwareversion

3.00.04 9 8
1 Nur bei Ausfihrungen mit Ex-Schutz

Technische Anderungen vorbehalten. T 8484-1
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